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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -00.00,00
WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP

1.1, Przedmlot OST

Przedmiotem ninigjsze] ogdinej specyfikacji technlezne) (OST) sq wymagania ogélne dolyczace
wykonartia | odbloru robdt drogowych zwigzanych z modemizacja nawierzchni drogi. -

1.2, Zakres stosowanla OST

Qgdina specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowanla szezegdlowej specyfikacii
technleznej stosowanej jako dokument przetargowy | kontraktowy przy zlecaniu | realizac)i robdt na dregach
krajowych,
Zaleca sig wykorzystanls OST przy zlecanlu robét na drogach wojewddzkich, pewiatowych i gminnych,

1,3, Zakres robdt objetych OST

Uslalenla zawarte w ninfejszej specyfikacjl ohejmujg wymagania cgélne, Wspélne dla robét objetych
agdlnymi specyfikacjami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegdinych asortymentéw robét
drogowych i mostewych, W przypadku braku ogéinyeh specyfikac)l technicznych wydanych przez GDOP dla
danego asorlymantu robét, ustalenia dolycza réwnisz dla SST sporzadzanych Indywidualnis, .

1.4. Okreslenla podstawowe

Uzyte w OST wymlenione ponize] okreslenia nalezy rozumied w kazdym przypadku nastgpujaco:
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nle bgdgey budynkiem, stanowlacy calo§é techniczno-uzytkows
{droga} albo jego czesé stanowiaca odregbny efement kenstrukeyjny lub fechnologiczny (oblekt mostowy, karpus
ziemny, wezal),
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub cdsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.
1.4.3. Dlugoss mostu - odleglosé migdzy zewnelznyml krawedziami pomosty, a w przypadku mostéw fukowych
z padsypka - odleglosé w wvielle podstaw skleplenla mierzona w os! jezdni drogowe],
1.4.4, Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu [ub postoju pejazdéw oraz ruchu pleszych wraz z
wiszelkiml urzadzaniami technleznymi zwigzanymil z prowadzentemn | zabezpleczenlam suchu,
1.4.5. Droga tymeczasowa (montazowa) - droga specfainle przygotowana, przeznaczena do ruchu pojazdéw
obslugujacych zadanie budowlane na czas Jego wykonanis, przewidziana do usunigcia po jego zakoriezeniu,
1.4.8. Dziennik budowy — zeszyt z ponurnerewanymi stronami, opatrzony pleczecia organu wydajacedd, wydany
zgodnle 2 obowlazujacymi przepisam), stanowiqey urzedowy dokument przeblegu robét budowlanych, sluzacy do
notowanta zdarzei | okolicznosci zachodzacych w toku wykonywanta robét, rejestrowania dokonywanych
odbloréw robét, przekazywania polecefi I Innej korespondencjl technicznej pomigdzy Inzynierem/ Klerownikiem
projeklu, Wykohawcea { projekiantem, '
1.4.7. Estakada - oblekt zbudowany nad przeszkodq terenowa dla zapewnlenia komunikadji drogowe] 1 ruchu
pleszego,
1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu —~ osoba wymieniona w danych Kontraktowych (wyznaczana przez
Zamawlalqcego, o kidre] wyznaczeniu polnformowany jest Wykenawca), odpowiedzlalna za nadzorowanie rob6t |
administrowanie kontraktem,
1.4.9. Jezdnia - czg$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw. .
1.4.10. Klerownlk budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowanla robotami | do
wystepovania w Jego Imieniu w sprawach realizacji konlrakiu,
1.4.11. Korona drogi - [ezdnia (jezdnie} z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju |
pasaml dzlelacymi Jezdnlie.
1.4.12, Konslrukcja nawierzehni - uklad warstw navderzchni wraz ze sposobem Ich polaczenia,
1.4.43. Konsliukegja nosna (przeslo lub przgsla obleklu mostowego) - czesé obiekiu oparta na pedporach
mostowych, tworzqca ustedj niosagy dla przeniesienta ruchu pojazdéw lub pieszych.
1.4.14, Korpus drogowy - pasyp [ub a czgsé wykopu, kiéra jest ograniczona korona drogi | skarpami rowéw.
1,4,15. Koryto - element uformowany w korpusle drogowym w celu ulozenla w nim konstrukeji nawierzchnl.



1.4.16, Kslazka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projeklu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robdt w formie wyllczen, szkicow |
ew, dodatkowych zalgcznikéw. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projekiu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe |ub Inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajacego,
nlezbedne do przeprowadzenia wszelkich badan | prob zwiazanych z ocena jakosci materialéw oraz robét.

1.4.18. Materisly - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonanla robét, zgoedne z dokumentacjg projektows |
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkoda wodna dia zapewnienla komunikacfi drogows] i ruchu pieszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa [ub zespdt warstw stuzgcych do przejmowania i rozkiadania obcigzen od ruchu na

podioze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki dla ruchu,

a) a} Warstwa écieralna - géma warstwa nawierzchnl poddana bezposrednic oddziatywaniu ruchu i czynnikow
atmosferycznych.

b) b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujaca sie migdzy warstwg &cleralng a podbudowa, zapewniajgca lepsze
rozlozenle naprezen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudowe.

c} ¢} Warstwa wyréwnaweza - warstwa sluzgca do wyréwnania nleréwnoécl podbudowy lub profilu istniejace]
nawierzchnl.

d) d) Podbudowa - dolna cze$é nawierzchni sluzaca do przenoszenia obeigzeri od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skladad sle z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) e) Podbudowa zasadnicza - gdrna czes$é podoudowy spelnisjaca funkcje nosne w konstrukcfi nawierzchni.
Moze ona skiadad sle z jedne] lub dwbch warstw,

f) ) Podbudowa pomocnicza - dolna cze$é podbudowy speiniajgca, obok funkcli nodnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czastek podioza. Moze zawierad
warstwe mrozoochronng, adsaczajacy lub odcinajaca,

g) g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gléwnym zadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu,

h) h} Warstwa odcinajaca - warstwa stosowana w celu untemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezgce] powyze).

i) 1) Warstwa odsaczajgca - warstwa sfuzaca do odprowadzenla wody przedostajacej sig do nawierzchni,

1.4.21. Niweleta - wysckoéclowe | geometryczne rozwinigcle na plaszczyznie picnowego przekroju w osi drogt lub

oblekiu mostowego.

1.4.22, Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23, Objazd tymczasowy - droga specjainie przygotowana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgodnosé - zgodnosé wykonywanych robdt z dopuszezonymi toleranclami, a jesli
przedzial toterancji nie zostal okreslony - z przecietnymi toleranclami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robdt budowlanych.

1.4.25, Pas drogowy - wydzielony linlami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi i
zwlazanych z nig urzgdzen oraz drzew | kreewdw. Pas drogowy moze rownlez obejmowaé teren przewidziany do
rozbudowy drogi | budowy urzadzen chronlacych ludzi | drodowiske przed uciazliwodclami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - ¢zeéé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzadzeh
organizacfi i bezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca jednoczednie do bocznego oparcia
konstrukejl nawierzchni.

1.4.27. Podloze nawlerzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokoscl przemarzania.
1.4,28. Podioze ulepszone nawierzchni - gdérna warstwa podioza, lezaca bezpoérednio pod nawlerzchnia,
ulepszona w celu umozliwienla przejecia ruchu budowlanego i wiagciwego wykonania nawierzchnl.

1.4.29. Polecenle Inzyniera/Kierownika projektu - wszelkle polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacii robdt lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentac]i projektowe).

1.4.31, Przedsiewzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego polaczenia drogowego [ub catkowita
modernizacja/przebudowa {zmiana paramelrow geomefrycznych trasy w planie | przekroju podiuznym)
Istniejacego polgczenia.

1.4.32, Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenta cieku,
szlaku wedrdwek zwierzat dziko Zyjacych lub urzadzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - element §rodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad dolina, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacjl zadania budowlanege, na
przykiad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy iub rowerowy itp,

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projekfowa - cze$¢ dokumentacji projekiowej, ktora wskazuje lokalizace,
charakierystyke | wymiary obiekiu bedacego przedmioctem robét.

1.4.36. Przyczélek - skrajna podpora obiekiu mostowego. Moze skladaé sig z peinej $ciany, slupdw lub Innych
form konstrukeyjnych, np. skrzyi, komar.

1.4.37. Rekullywacja - roboty majgce na celu uporzgdkowanie | przywrocenie pierwolnych funkcjl terenom
naruszonym W czasie realizacjl zadania budowlanego.



1.4.38. Rozpietodd teoretyczna - odleglosc miedzy punktami podparcia (lozyskami), przesla mostowego.

1.4.39. Szerokosé catkowita obiektu (mostu / wiadukiu) - odleglosé miedzy zewnetrznymi krawedzlami konstrukcii
obiektu, mierzona w linii prostopadle] do osi podiuznej, obejmuje calkowita szeroko§é konstrukeyjna ustroju
niosgcego.

1.4.40. Szerokos&é uzytkowa obiektu - szerokosé jezdni {(nawierzchni) przeznaczona dla poszezegdinych rodzajow
ruchu oraz szeroko$é chodnikdéw mierzona w dwietle poreczy mostowych z wylgczeniem konstrukcji przy jezdni
dolem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz robét z podaniem Ich lloscl (przedmiarem) w kolejnosel technologicznej ich

wykonania.

1.4.42, Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajacego dla wykonania na nim robdt oraz Inne miejsca
wymienione w konirakcle jako tworzace czeéé terenu budowy.

1.4.43. Tunel - oblekt zagtebiony ponize] poziomu terenu dia zapewnienta komunikacji drogowej i ruchu pleszego.

1.4.44, Wiadukt - obiekt zbudowany nad linla kolejows lub Inng drogg dla bezkolizyjnego zapewnlenia
kemunikacji drogowe] | ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowiaca odrebna calosé kenstrukeyjng lub
technologiczng, zdeing do samodzielnego pelnienia funkci techniczno-uzytkowych. Zadanie moze peclegaé na
wykonywaniu robdt zwigzanych z budows, modernizacja/ przebudows, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej efementu.

1.5, Ogéine wymagania dotyczace robét

Wykonawca Jest odpowiedzialny za jakosé wykonanych robot, bezpleczenstwo wszelkich czynnosci na
terenle budowy, metody uzyte przy budowie craz za Ich 2zgodnosé 2z dokumentac]g projektowa, SST | poleceniami
Inzyniera/Kierownika projekiu,

1.8. Ochrona | utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone robodt i za wszelkie materialy i urzadzenia
uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakonczenia rohét przez
Inzyniera/Klerownika projektu.

Wykonawca bedzle uirzymywad roboly deo czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajacym stanie przez caly czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jesl Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projekiu powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie poznle] niz w 24 godziny po otrzymaniu tego pelecenia.

1.7. Stosowanie sie do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzgdzenia wydane przez wiadze centralne | miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy | wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowieri podczas prowadzenia robél.

2. MATERIALY
2.1, Zrédla uzyskania materiatéw

Co najmniej na irzy tygodnie przed =zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robdt, Wykonawca przedstawi  Inzynierowi/Kierownikowi projekiu do zatwierdzenia,
szczegblowe informacie dotyczace proponowanego Zrddla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow jak réwniez odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz prébki materiatéw.

Zatwierdzenie partii materialéw 2z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego #rédia uzyskajg zatwierdzenle.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego Zrédia w sposéb ciagly spelniajg wymagania SST w czasle reallzacjl robdt.

2.4, Warlantowe stosowanie materiatéw

Jesli dokumentacia projekiowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materiaty w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi inzyniera/Kierownika projekiu o swolm zamlarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciam tego materialu, albo w okresie diuzszym, jedli bedzis to potrzebne z uwagi na
wykonanie badarn wymaganych przez inzyniera/Kierownika projekiu. Wybrany | zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze byé pdzniej zmienlany bez zgody Inzynlera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanle | skladowanle materlaléw

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skiadowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakodé i wiasciwosci i byly dostepne do kentroli
przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Miejsca czasowego skiadowania maleriatéw bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
vzgednionych z Inzynierem/Kierownikiem projekiu tub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce i zagkceptowanych przez Inzynlera/Kierownika projekiu.



3, SPRZET

Wykonawca Jest zobowlazany do uzywania jedynle takiego sprzetu, kiéry nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robdt powinien byé zgodny z ofertg Wykonawcy |
powinien odpowiadaé pod wzgiedem typow i llodci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacii
rob6t, zaakceptowanym przez Inzyniera/Kierownika projektu; w przypadku braku ustalers w wymisnionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony | zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba | wydajnodé sprzetu powinny gwarantowad przeprowadzenie robdt, zgodnie z zasadami
okresionymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wiasnodclg Wykonawcy lub wynajety do wykenanla robét ma byé utrzymywany w debrym
stanie | gotowosci do pracy. Powinien byé zgodny z normami ochrony $rodowiska | przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania,

Wykonawca dostarczy InzynierowifKierownikowi projekiu  kople dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzelu do uzytkowania | badan okresowych, fam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykanawca bedzie konserwowa¢ sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymleniaé sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwo§¢ wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kferownika projekiu o swolm zamlarze wyboru |
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera/Kierownika projekiu, nie
moze by¢ pdZnief zmienlany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia hie gwarantujace zachowania warunkow umowy,
zostang przez Inzyniera/iKierownika projektu zdyskwalifikowane i nis depuszczone do robot,

4, TRANSPORT

Wykonaweca Jest zobowlgzany do slosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére nie wplyng
nlekorzystnie na jakosé wykonywanych robdt i wladciwosci przewoZonych materialéw.

Liczba érodkéw transportu powinna zapewniaé prowadzenie rob6t zgodnie z zasadami ckredlonymi w.
dokumentacjt projektowe], SST | wskazaniach Inzyniera/Kierownika projekiu, w terminie przewidzianym umowa.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowege w odniesienlu do dopuszczalnych naciskéw na o 1 Innych parametrow technicznych. Srodki
transporiu nie spelniajgce tych warunkéw mogg byé dopuszezone przez InZzyniera/Kierownika projekiu, pod
warunklem przywrécenia stanu plerwotnego uzylkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawea jest odpowiedzialny za prowadzenle robdt zgodnie z warunkaml umowy oraz za jakosé
zastosowanych materfatéw | wykonywanych robdt, za ich zgodnodé z dokumentacia projekiows, wymaganiami
S8T, PZJ, projektem crganizacji robét opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami InzynierafKierownika
projekiu.

Wykonawca jest odpowledzialny za stosowane metody wykonywania robédt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokoscl wszystkich
elementdw robdt zgodnte z wymiaraml | rzednymi okreslonym! w dokumentacjt projektowej lub przekazanymi na
piémie przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Bledy popeinione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robdt zostana, usuniete przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatklem, kiedy dany blad okaZze sie skutkiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawey na pidémie przez inzyniera/Kierownika projekiu.

Sprawdzenie wylyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez Inzyniera/Klerownika projektu nie
zwalnla Wykonawcy od odpowiedzialnoéci za ich dokladnosé.

Decyzje Inzynlerafierownika projekiu dolyczace akceptacji lub odrzucenia materialéw i elementéw
robét bedg oparte na wymaganiach ckreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a
takze w normach | wylycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materialéw | robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkgi i przy badaniach materialéw, doswiadczenia z
przeszioscl, wynikl badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projektu powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasle
okreslonym przez Inzyniera/Kierownlka projekiu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe 2z tego tytulu
poniesle Wykonawca.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli Jako$ci robét

Celem koniroli robot bedzie takie sterowanie Ich przygotowaniem i wykonaniem, aby oslagnaé zalozong
jakosé robot.

Wykonawea jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i jakosct materiatéw., Wykonawca zapewni
odpowledni system kontroll, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobisrania prébek | badan materialow oraz robdt.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier/Klerownik projeklu moZe zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzle przeprowadzaé pomiary i badania materialdw oraz robdt z czestotliwosclg
zapewniajaca stwierdzenie, Ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiaml zawartyml w dokumentaci profektowej i
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7. OBMIAR ROBOT
Ogélne zasady obmiaru robét

Obmiar robét bedzie okredlad faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacja
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robdt i terminie obmiaru, co najmnie] na 3 dni przed tym terminem,

Wyniki cbmiaru beda wpisane do ksiazki obmiaréw.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w llosclach pedanych w Slepym kosziorysle lub gdzie
indziej] w SST nie zwalnla Wykonawcy od obowigzku ukoiiczenia wszystkich robot. Bledne dane zostang
poprawione wg Instruke)i Inzyniera/Klerownika projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoécla wymagang do celu mieslgcznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasle okredlonym w umowle lub oczekiwanym przez Wykonawce i
Inzynfera/Kierownika projekiu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbloréw robét

W zalezno$ct od ustaler odpowlednich SST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbloru:
a) a) odbiorowi robdt zanikaigeych | ulegajacych zakryciu,
b} b) odbiorowi czesciowemu,
¢) c) odbiorowi ostatecznemu,
d) d) odblorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegajacych zakryclu

Odbidr robdt zanikajacych | ulegajacych zakryciu polega na finalnej ccenie iledcl | jakodc! wykonywanych
robot, Ktére w dalszym procesie realizaci ulegna zakryciu.

Odbiér robdt zanikajacych i ulegajacych zakryclu bedzie dokonany w czasie umoZliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt | poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét,

Qdbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

Gotowosé dane} czesci robdt do odbiory zglasza Wykenawea wpisem do dziennika budowy i
Jednoczesnym powiadomieniem inzynierafKierownika projektu. Odblér bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nis
pd2niej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy | powiadomienia o tym fakcle
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Jakosé | Hosé robdt ulegajaeych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projekiu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontac]i z
dokumentacjg projektowa, SST | uprzednimi ustalenfami.

8.3. Odbldr czesclowy

Qdbidr czesclowy polega na ocenle ilosci | jakosc wykonanych czedcl robdt. Odbioru czesclowego robét
dokonuje sle wg zasad jak przy odblorze ostatecznym robét. Odbloru robét dokonuje Inzynier/Kierownlk profektu.

8.4, Odblér ostateczny rohét

Zasady odbioru ostalecznego robot

Odblér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywislego wykonania robét w odnieslenlu do ich ilosci,
Jakoécl i wartosci.

Calkowite zakornczenie robdl oraz gotowosé do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadamieniem na pismle o lym fakcie
InzynierafKierownlka projekiu. .

Odblor ostateczny robdt nastapt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnla
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robét i przyjecla dokumentéw, o klorych mowa w
punkcie 8.4.2,

Odbloru  ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego W obecnosc
Inzynlera/Kierownika projekiu i Wykonawcy. Komisja odbierajaca roboty dokena ich oceny jakodclowe] na
podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badart | pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodnosc! wykonania
robét z dokumentacia projektows i SST.

W ioku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sig z realizacjg ustalen prazyjetych w trakcle
edbloréw robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robdt uzupelniajacych i
robot poprawkowych.,

W przypadkach niewykonania wyznaczonych roboét poprawkowych lub robét uzupeiniajaoych w warstwie
scieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci | ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jako&é wykonywanych robdt w poszezegdinych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymagane] dokumentaca projektowa | SST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja dekona potracen,
ocenlajac pomniejszong warto§é wykonywanych robdt w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
unmowy.

8.5. Odblér pogwarancyjny

Odblér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwiazanych z usunlgclem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
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Qdbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawle oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
oplsanych w punkeie 8.4 ,Odbidr ostateczny robét”,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z pézniejszymi zmianamt}.

2. 2, Zarzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozbiérki oraz tablicy informacyjnej {Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych {Dz. U. Nr 14, poz. 60 z p6Zniejszym| zmianami).

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOS$CIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szczegdélowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru roboét zwigzanych z odiworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych,

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcle 1.1,

1.3, Zakres rohot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dolyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnosclami umezliwiajgcymi | majgoymi na celu odiworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz pelozenia
obiektow inzynierskich.

1.3.1. Cdtworzenie frasy i punkiéw wysokodciowych

W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem trasy | punktéw wysokosciowych wehodza;

a) sprawdzenie wyznaczenla syluacylnego i wysokosciowego punktbw gidwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami {wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punkidéw wysokosciowych (reperdw roboczych},

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdh
ulatwiajacy odszukanie | ewentualne odtworzenis.

1.4. Okreslenla podstawowe

1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkty kierunkowe craz poczatkowy i koricowy punki
trasy.

1.4.2. Pozostale okre§lenia podstawowe sg zgodne z obowiazujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 1.4,

1.5. Ogdine wymagania dotyczace robot

Ogdine wymagania dotyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine™ pkt 1.5.
2, MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace maferiatéw

Qgéine wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania | skladowania podanc w OST D-M-00.06.00
~ymagania cgélne” pkt 2.



2.2. Rodza)e matertatéw

De utrwalenia punktéw gléwnych lrasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwozdziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe o dlugoécl okoto 0,60 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt zlemnych, w sasledztwie punktéw zatamania trasy,
powinny mieé érednice od 0,15 do 0,20 m idugosé od 1,6 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé pallkl drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m 1
dlugosci okolo 0,30 m, a dia punkiéw utrwalanych w istniejace] nawierzchni bolce stalowe $rednicy & mm |
diugesci od 0,04 do 0,05 m.

Swiadki* powinny mieé diugosé okolo 0,60 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogéine wymaganta dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu pedano w OST D-M-00.00.00 ;Wymaganla ogdine” pkt 3.
3.2, Sprzet pomlarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysokosclowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
— teodollty lub tachimeiry,
— niwstatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- Iatyl

~ tasmy stalowe, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i je] punktéw wysokosciowych powinien gwarantowad
uzyskanie wymaganej dokiadno$ci pomiaru,

4, TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu
Ogdine wymagania dotyczace transportu podane w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu | materiatéw
Sprzet | materialy do odtworzenia trasy mozna przewozlé dowoinymi érodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5,1, Ogélne zasady wykonania robét
Qgéine zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine® pkt 5.
5.2. Odtworzenle osl trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonaé w eparciu o dokumentacje projektowa oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajgcego, przy wykorzystaniu sleci poligonizacji paristwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslone] w dokumentacji projektowsj.

0% trasy powinna byé wyznaczona w punktach glownych i w punktach posrednich w odlegloécl zalezne]
od charakterystyki terenu | uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenle sytuacyjne wylyczonej osi trasy w stosunku do dokumentac|i projektowsj nie
moze byé wigksze niz 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub & cm dla pozostalych drég. Rzedne niwelety
punkiéw osi trasy nalezy wyznaczyé z dokladnoscia do 1 cm w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentac]l projektowej.

Do utrwalenia osl trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2,

Usunigcie pall z osi frasy jest dopuszczalne tylko wowczas, gdy Wykonawca robdt zasiapi je
odpowiednimi palami po cbu stronach osl, umieszczonych poza granica robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1, Ogélne zasady kontroll jJakosci robét

Ogéine zasady kontroli Jakosci rebét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pki 8.
6.2. Kontrola jakoécl prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomlarowych zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysokoéclowych nalezy
prowadzié wedlug ogélnych zasad okreglonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK {1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami pedanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmlarowa

Jednostka obmiarows jest km (kilomeir) cdtwerzonej trasy w terenie.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiér rob6t zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicow | dziennikow
pomiaréw geodezyjnych lub protokéiu z kontroli geodezyinej, ktére Wykanawca przedkiada Inzynierowi.
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. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukeja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac gecdezyjnych.

Instrukgja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezjl | Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozicma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniozna G-2. Wysokosciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary syluacyjne | wysckosciowe, GUGIK 1979.

Whytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

B =

No s

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.01.01.
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA

WSTEP:
1.1. Przedmiot S8T

Przedmiotem niniejszej szczegdlowe] specyfikacii techniczne] SST sg wymaganfa dotyczace wykonania i
odbioru robét drogowych zwigzanych z korytoewaniem i zageszezeniem podioza

1.2, Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy | kontraktowany przy ziecaniu |
realizac)i robot wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres rohét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacjl dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do ufozenia konstrukcji nawierzchni.

2, MATERIALY
Nie wystepuia.
3. SPRZET
Sprzet do wykonania robét

Wykconawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazac sfe
mozliwoscla korzystania z nastepujgcego sprzefu:
~ rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ukeénie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuécié wykonanie
koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prosfopadie do kierunku
pracy maszyny,
- koparek z czerpakaml profilowymi (przy wykonywaniu waskich koryt),
- walcdw statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.
Stosowany sprzet nle moze spowodowad niekorzystnego wplywu na wlasciwosci gruntu pedioza.

4. TRANSPORT
Qgdine wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonanla robdt podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdins® pkt 5.
5.2. Warunkl przystaplfenla do robdt

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonania koryla oraz profilowania | zageszczenia podioza
bezposrednio przed rozpoczeciem rob6t zwigzanych z wykonanlem warstw nawierzchni. Wcezedniejsze
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przystapienie do wykonania koryta oraz profilowania | zageszczania podioza,jest moziiwe wylacznie za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach almosferycznych.

W wykonanym kerycie oraz po wyprofilowanym | zageszczonym podiozu nie moze odbywaé sig ruch
hudowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchnl.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki fub szpilki do prawidlowego uksztaltowania koryta w planie | profilu powinny byé wcze$niej
przygotowane.

Paliki lub szpilki nalezy ustawiaé w osl drogi | w rzedach réwnotegiych do osi drogt lub w Inny spos6b
zaakceptowany przez Inzynlera. Rozmieszczenle palikow lub szpilek powinno umozliwiaé naciagnlecie sznurkéw
lub finek do wytyczenia robot w adstepach nle wiekszych niz co 10 metréw.

Rodzaj sprzetu, a w szczegdlnosci jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju gruntu, w kiorym
prowadzone sg roboty | do trudnosci jego odspojenia.

Koryto mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokoié nie pozwala na zastosowanle maszyn, na
przykiad na poszerzeniach jub w przypadku rabét o malym zakresie. Sposéb wykonania musi by¢ zaakceptowany
przaz Inzynlera.

Grunt odspojony w czasle wykonywania koryta powinien byé wykorzystany zgodnle z ustaleniami
dokumentacji projektowej | SST, . wbudowany w nasyp lub odwieziony na cdklad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie | zageszczenie podloza nalezy wykonac zgodnie z zasadami okreslonymi w pkl 5.4.

5.4. Profllowanie i zageszczanie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powlnno hyé oczyszczone ze wszelkich zanleczyszczen.

Po oczyszczeniu powierzchni podioza nalezy sprawdzié, czy Istnlejace rzedne terenu umoztiwiaja
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sie, aby rzedne ferenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projekiowane rzedne podioza.

Jezell powyzszy warunek nie jest speiniony | wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do
profilowania, Wykonawca powinien spulchni¢ podioze na glebokosd zaakceplowana przez Inzyniera, dowieZé
dodatkowy grunt spetniajacy wymagania obowigazujgce dla gorne] strefy korpusu, w iloéci koniecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysoko§clowych | zagesclé warstwe do uzyskania warlescl wskaZnika zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podloza nalezy stosowaé réwniarki. Scigty grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych fub w inny sposéb zaakcepiowany przez Inzynlera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapi¢ do Jego zaggszczania, Zageszczanie podloza
nale2y kentynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od pedanego w tablicy 1. WskaZnik
zageszczenia nalezy okreslad zgodnle z BN-77/8931-12 [5}.

W przypadku, gdy gruboziarnisty material tworzacy podioze uniemoziiwia przeprowadzenle badania
zageszczenia, Kontrole zageszezenia nalezy oprzed na metodzie obclgzer plytowych. Nalezy okreslic pierwolny |
wiorny modut odksztalcenia podloza wedlug BN-84/8931-02 [3}. Stosunek witérnego i pierwolnego moedulu
odksztalcenia nie powinien przekraczaé 2,2,

Wiigotnosé gruntu podioza podeczas zageszczania powinna byé réwna wilgotnoscl optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

5.5, Utrzymanie koryta oraz wyprofliowanego [ zaggszczonego podloza

Podtoze (koryto} po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeil po wykonaniu robot zwigzanych z profilowanlem | zageszczeniem podioza nasiapi przerwa w
robotach | Wykonawcea nie przystapi natychmiast do ukltadania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczy¢
podloze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przykiad przez rozlozenie folii lub w inny sposéb zaakeeptowany
przez Inzynlera.

Jezeli wyprofilowane | zageszczone podloze uleglo nadmiememu zawilgoceniu, to do ukfadania kolejnej
warstwy mozna przystapl¢ dopiero po fego naturalnym osuszenu.

Po osuszeniu podioza Inzynler ocenl Jego stan i ewentuainle zaleci wykonanie niezbgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenle nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogéine zasady kontroli jakoscl robét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 6

6.2. Badania w czasle robot

6.2.2, Szerokosé koryta {profilowanego podioza)

Szerokoéé koryta i profilowanego pedioza nie moze réznié sie od szerokoéci projektowanej o wigcej niz
+10cmi-5em.

6.2.3. Réwnosé koryta (profilowanego podioza) Nieréwnosci podiuzne koryta 1 profilowanego pedioza nalezy
mierzyé 4-metrowg lata zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4).

Nieréwno$ci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowy fata.
Nieréwnoscl nie moga przekraczaé 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne,Spadki poprzeczne koryta 1 profilowanego podioza powinny byé zgodne z
dokumentacja projektows z tolerancja + 0,5%.
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6.2.5. Rzedne wysokosciowe. Roznice pomiedzy rzgdnymi wysokosciowym! Koryta lub wyprofilowanego
podioza i rzednyml projektowanymi nie powinny przekraczaé +1 cm, -2 cm,

6.2.8. Uksztaltowanie osi w planie

0% wplanie nie moze byé przesunigta w stosunku do osl projektowane]j o wiece] niz + 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub wiecej niz = 5 em dla pozostatych drég.

6.2.7. Zageszczenie Koryta (profilowanege podloza)

Wskaznik zageszezenia koryta | wyprofilowanego podioza okreélony wg BN-77/8931-12 {5) nle powinien
byé mniejszy od podanege w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje sig poréwnanie wartoscl moduléw odksztalcenia, to
warloéé stosunku widrnego do pierwotnego modulu adksztaleenia, okreslonych zgodnie z norma BN-64/8934-02
[3] nie powinna byé wieksza od 2,2.

Wilgotnosé w czasie zageszezania nalezy badaé wediug PN-B-08714-17 [2]. Wilgotnosé gruntu podioza
powinna byé réwna wilgotnosci optymalne] z tolerancjg od -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogdlne zasady obmiaru robét podane w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2, Jednostka chmlarowa
Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Qgdine zasady cdbion: robét pedano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboly uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projekiows, SST i wymaganiami Inzyniera,
Jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowanlem tolerancji wg punkiu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogédlne ustalenia dotyczace podstawy platnoscl
Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnoscl podane w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne® pkt

9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoéci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia
nawierzchni podatnych i podioza przez obcigzenie piytg
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodows. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
lialg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaZnika zageszezenfa gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedml|ot SST

Przedmiotem ninlejsze] ogbine] specyfikacji techniczne] (SST) sg wymagania ogdlne dotyczace
wykonanta | odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizewanych mechanlcznie.

1.2, Zakres stosowanla SST

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy | kontraktowy
przy zlecaniu | realizacji rohot wymienionych w punkcie 1.1,

1.3, Zakres rohét objetych SST

Ustalenla zawarte w niniejszej specyfikacji dolycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21} i obejmujg SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabllizowanych mechanicznie wykenuje sle, zgodnie z ustaleniami podanymi w
dokumentacji projektows], jako podbudows zasadniczg wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzehni podatnych
i péisztywnych [31].

1.4. Okre$lenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na odpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wlasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2. Pozostale okreslenia pedstawowe sg zgedne z obowigzujacymi, cdpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pki 1.4 oraz w OST dotyczacych
poszczegdlnych rodzajow podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznle:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanegoe mechanicznie,

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot ‘

Cgolne wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1, Ogdine wymaganla dotyczace materialéw

QOgdine wymaganla dotyczace materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, podanc w OST D-M-00.00.00
-Wymagania cgdlne” pki 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialy stosowane do wykonania podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczacych poszezegdlnych rodzajéw podbudow:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materialéw

2.3.1. Uziamienie kruszywa

Krzywa uzlarnienia kruszywa powinna byé ciggla | nie moze przebiega¢ od dolnej krzywej granicznej
uzlarnienia do goémej krzywe] granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwigkszego ziarna kruszywa
nfe moze przekraczad 2/3 grubosci warstwy ukiadane] jednorazowo.
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3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu

QOgdine wymagania dotyczace sprzetu pedano w OST D-M-06.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z Kruszyw stabillzowanych mechanicznie powinien
wykazad sie mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) mieszarek do wylwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenla dozujgce wode. Mieszarki powinny
zapewnlé wytworzenie jednorodnej mleszanki o wilgotnosci cptymalnej,
b} réwniarek albo ukiadarek do rozkiadania mieszanki,
¢) walcow ogumionych | stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny byé stosowane zageszczarki piytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymaganla dotyczace transportu

Ogslne wymagania dotyczace transporlu podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania egdine” pkt 4.
4.2, Transport materiatéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczentem, Zzmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem | zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykonanla rohét

Ogdlne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pkt 5.
6.2, Przygotowanle podtoza

Podloze pod podbudowe powinno speiniaé wymagania ckresione w OST D-04.01.01 Koryto wraz z
profilowanlem | zageszczeniem podioza™ | OST D-02.00.00 .Roboty ziemne”,
Podbudowa powinna byé ulozona na pediozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy.
Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowania podbudowy powinny byé wezesniej przygotowans.
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi | w rzedach réwnolegiych do osi drogi, lub w inny
sposdb zaakceptowany przez Inzyniera,
Rozmieszczenle palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecle sznurkéw lub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.4, Wbhudowywanie | zageszczanle mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byé rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, fakle], aby jej
ostaleczna grubosé po zageszczeniu byla réwna gruboéci projektowanej. Warstwa podbudowy powinna byé
rozlozona w sposdb zapewnlajgcy osiagnlecle wymaganych spadkéw | rzednych wysoko$ciowych. Jezelt
podbudowa sklada sie z wiece| niz jednej warstwy kiuszywa, to kazda warstwa powinna by¢ wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw 1 rzednych wysokosciowych. Rozpoczecie budowy kazdej
nastepne] warstwy moze nastapié po odhiorze poprzednie] warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wilgotnosei aptymalnej,
okreslone} wediug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] {(metoda I1). Materiat nadmiemie nawilgocony,
powinien zostad osuszony przez mieszanie | napowietrzanie, Jezeli wilgotno$¢ mieszankl kruszywa jest nizsza od
optymalne} o 20% jej warto$ci, mleszanka powinna byc zwilzona okreslona, iloScig wody § réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotnoéé mieszanki kruszywa jest wyzsza od oplymalne] o 10% jej warlosci,
mieszanke nalezy osuszyé.

Wskanik zageszczenla podbudowy wg BN-77/8931-12 [29) powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika nosnosci podhudowy wg tablicy 1, Ip. 11,

5.5, Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykenaniu, a przed ulozeniem nastepne]j warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym
stanie.  Jezell Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, golowa podbudowe do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawié wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniklych z niewladciwego utrzymania podbudowy obcliaza Wykonawee robot,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroli jakosci robét

Ogédlne zasady kontroli jakosei robét podano w OST D-M-00.00.00 .Wymaganla ogofne” pki 6.
6.2. Badania przed przystaplenlem do robét

Przed przystapieniem do robét Wykonawca powinien wykenaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robét | przedstawié wyniki tych badar Inzynierowi w celu akceptacji malerialéw. Badania te powinny
obejmowad wszystkie wiasclwosci okredlone w pkt 2.3 niniejszej SST.
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6.3. Badanla w czasie robét
6.3.1. Czestolliwosé oraz zakres badar | pomiaréw

Czestotliwosc oraz zakres badan podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestolliwosé ora zakres badan przy budowie podhudowy z kruszyw stabilizowanych mechanlcznle

Czestotliwo$é badan
Minimalna llczba mﬁiﬁ“ﬁﬂf‘a
Lp. Wyszczegdinienie badan b;g{:g:i:f;rz\g]ei Eng;f;\':‘varigéo
hadanie {m?%)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnos¢ mieszankl 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
4 | Badanie wiasciwosci kruszywa wg tab, 1, pkt 2.3.2 pgzli i‘::g:jj Eaggkﬁu}:i?z%a

6.3.2, Uzlamlenie mieszanki

Uziarnienie mieszankl powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobieraé
w sposdb losowy, z rozlozone] warstwy, przed jej zageszczenlem. Wyniki badann powinny byé na biezaco
przekazywane [nzynlerowi.

6.3.3. Wilgotnoéé mieszanki

Wilgotnos¢ mieszank! powinna odpowiadaé wilgotnosci oplymalnej, okreslonej wediug préby Proclora,
zgodnie z PN-B-04481 [1} (metoda ), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotno&¢ nalezy okredlié wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenle podbudowy

Zageszozenie kazde] warshwy powinno odbywaé sie az do osiagniecta wymaganego wskaznika
zageszczenia.

Zageszezenle podbudowy nalezy sprawdzaé wedlug BN-77/8931-12 [30] W przypadku, gdy
przeprowadzenle badania jest niemozliwe ze wzglgdu na grubozlarniste kruszywo, kontrole zageszezenia nalezy
oprzeé na metodzie obciazen plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] | nie rzadzigj niz raz na 5000 m?, lub wedlug
zalecent Inzyniera,

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obsjmowaé ocene wszystkich wiasclwoécl okreslonych w pkt 2.3.2.
Probki do badan pelnych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposdb losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1 Szerokosc podbudowy

Szerokosé podbudowy nle moze roznié sie od szeroko&cl projektowane] ¢ wigcej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.2 Rownoé¢ podbudowy

Nieréwnoscl podfuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowg tatq lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28).

Nieréwnoscl poprzeczne podbudowy natezy mierzy¢ 4-meirowa lala.

Nleréwnosci podbudowy nie moga przekraczaé:
- 10 mm dla pedbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy ha prostych i tukach powinny byé zgodne z dokumentacjg projekiows, z
tolerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projeklowanymi nie powinny
przekraczaé + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztatowanie osi podbudowy i ulepszonego podioza
0% podbudowy w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do os] projektowanej o wigcej niz + 5 ecm,
6.4.7. Grubo&dé podbudowy i ulepszonego podioza

Grubosé podbudowy nie moze sie roznié od grubosci projektowanej o wiecsj niz:
- dia podbudowy zasadnicze] + 10%,
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6.4.8. Nosnos¢ podhudowy
—~ modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinien by¢é zgodny z podanym w tablicy 4,
~ uglecle sprezyste wg BN-70/8931-06 [29} powinno by¢ zgodne z podanym w tablicy 4.
nosnosci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonania robdt przez Wykonawce podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogélne zasady cbmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne™ pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m® (metr kwadratowy) podbudowy

mechanicznie.
3, ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sle za zgodne z dokumentacjq projekiowa, wymaganiami Inzyniera, Jezeli wszystkie
pomiary | badania z zachowanlem tolerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogéina ustalenia dotyczace podstawy platnoscl

z kruszywa stabilizowanego

Ogéine ustalenia dotyczace podstawy platnogci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pki
9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

PN-B-04481
PN-B-06714-12

Grunty budowlane. Badania prabek gruniu
Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawarto$ci zanleczyszczen obeych

1

2

3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-08714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11.  PN-B-06714-38
12, PN-B-06714-42
13.  PN-B-06731

14, PN-B-11111
18,  PN-B-11112
16.  PN-B-11113
17, PN-B-19701

18. PN-B-23006
18. PN-B-30020
20. PN-B-32250
21.  PN-S-06102
22, PN-5-96023
23. PN-5-96035
24, BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26. BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02

28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

10.2. inne dokumenty

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu zlarn

Kruszywa mineraine, Badanija. Oznaczanle wilgoinosci

Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie nasigkliwosc

Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie mrozoedpornosci metoda bezpoSrednig
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanle zawartoéci zanieczyszczen organicznych
Kruszywa mineralne, Badania. Oznaczanie zawartoéci siarki metodq bromowa
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie §cleralno$cl w bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane i drogowe. Badania techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawlerzchni drogowych. Zwir | mieszanka
Kruszywa mineraine. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawlerzchnt drogowych. Plasek

Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnosci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu i zapraw

Drogi samochedowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznle
Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawlerzchnia z Hlucznia kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport | przechowywanie

Kruszywo mineraine. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika ptaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie modutu odksztalcenia nawierzchni podatnych | pedioza
przez ohcigzenie pivtg

Drogi samochodowe, Pomiar réwnosci nawierzchni planografem ifaig

Drogi samochodowe, Pomiar ugieé podatnych ugieciomierzem betkowym

Oznaczanle wskaznika zageszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukeji nawterzehni podatnych i pdisztywnych, 1BDIM - Warszawa 1997.
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D - 04.04.04

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniefszej ogdinej specyfikacji techniczne] (OST) sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robét zwigzanych z wykonaniem podbuddw z tlucznia kamiennego,

1.2, Zakres stosowania OST

Ogdlna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzulacg podstawe opracowania szczegGlowej
specyfikaciji techniczne] (SST) stosowanej jako dokument przeiargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach krajowych | wojewédzkich.

Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach mlejskich | gminnych,

1.3, Zakres robét objetych OST

Ustalenla zawarte w ninlejszej specyfikacji dolycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonywaniem podbudéw z tlucznia kamiennege.

Podbudoweg z tlucznia kamiennego wykonuje sie, zgodnie z uslaleniami podanymi w dokumantacji
projektowe}, jako:

- podbudowe pomocnicza,

- podbudowe zasadnicza.

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z tucznia kamiennego - czes¢ kanstrukefi nawierzchni skiadajaca sie z jednej lub wiece]
warstw noénych z ttucznia i klifica kamiennego.

1.4.2, Pozostale okreslenia sa zgodne z obowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami | z definicjami
podanymi w OST D-M-00.0C.00 .Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymaganla dotyczace robét
Ogoine wymagania dotyczgee robot podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatéw

Ogélne wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
~Vymagania cgdlne” pkt 2.

2,2, Rodzaje materiatéw

} Materialami stosowanymi przy wykonywaniu padbudowy z tlucznia, wg PN-$-96023 [9), sa;
— _  kruszywo lamane zwykie: tluczen i kliniec, wg PN-B-11112[8],
- woda do skropienia podczas walowania i klinowania,

2.3. Wymagania dla kruszyw

} Do wykonania podbudowy nalezy uzyé nastepujace rodzaje kruszywa, wedhug PN-B-11112 [8]:
- tiuczen od 31,5 mm do 63 mim,
- kliniec od 20 mm do 31,5 mm,

- kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
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3. SPRZET
3.1, Ogéine wymaganla dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robot

Wykonawca przystepujacy do wykonania pedbudowy z tlucznia kamiennego powinien wykazaé sie
mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzetu:
a) a) réwniarek lub ukladarek kruszywa do rozktadania ttucznia | klifea,
b) b} rozsypywarek kruszywa do roziozenia Klifica,
¢) ¢) walcow statycznych gladkich do zageszozanta kruszywa grubego,
d) d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zageszezarek plytowych do Klinowania kruszywa grubego klificem,
e) e) szczolek mechanicznych do usunigcia nadmiaru klifica,
f) fi walcow ogumionych lub stalowych gtadkich do koricowego doggszczenia,
g) g) przewoZnych zbicrnikéw do wody zaopatrzenych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4, TRANSPORT
4.1. Ogdlne wymaganla dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transperiu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine® pkt 4,
4,2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpleczajacych e przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem | zawilgocenlem,.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogoblne zasady wykonania rohét

Ogoine zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 \Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2, Przygotowanle podtoza

Podloze pod podbudowe tluczniowa powinno spetniad wymagania okreslone w CST D-04.01.01 .Koryto
wraz z profilowaniem i zageszczeniem podloza®.

Podbudowa tluczniowa powinna byé ulozona na podlozu zapewniajgcym nieprzenlkanie drobnych
czastek grunlu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudowa tluczniows powinna byé ulozona
warstwa odcinajgca lub wykonane ulepszenie podloza.

5.2, Whudowywanie | zageszczanie kruszywa

Minimalna grubo$é warstwy podbudowy z Hucznia nie moze byé po zageszczenlu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwlekszych zlarn tucznia. Maksymalna grubo$é warstwy podbudowy po zageszczeniu hie
moze przekraczad 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywad w dwéch warstwach.

Kruszywo grube powinno byé roziozone w warstwie o fednakowej grubosci, przy uzyclu ukladarki albo
réwniarki, Grubosé rozlozone] warstwy luZnego kruszywa powinna byé taka, aby po Je] zageszczeniu |
zakllnowaniu osiggnela grubosé projektowana,

Kruszywo grube po roziozeniu powinno byé przywalowane dwoma przejéciami walca statycznego,
gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mnigjszym niz 30 kN/m. Zageszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpoczad sie od krawedzl | stopniowo przesuwad sig pasami podiuznymi, czesclowo
nakladajacymi sie w kierunku osi jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym
powinno rozpoczad sie od doinej krawedzi | przesuwad sle pasami podivznymi, czedciowo nakladajgcymi sie, w
kierunku jej géme] krawedzi.

W przypadku wykonywanla podbudowy zasadnicze], po przywalowaniu kruszywa grubego nalezy
rozlozyé kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy
uzyé walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmnlej 18 kN/m, albo plytowa zageszczarkg wibracyjng o
naclsku jednostkowym co najmnle] 16 kN/m?. Grubosé warsiwy luznego kruszywa drobnego powinna byé laka,
aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly wypseinione kruszywem drobnym. Jezeli to
konleczne, operagje rozkladania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powtarzadé az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penetrowad warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usungé z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powlerzchnig od 3 do 6 mm,

Nastepnie warstwa powinna byé przywatowana walcem statycznym gladkim o naclsku Jednostkowym nie
mniejszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu doggszczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.3, Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ufozeniem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie. Jezell Wykonawca bedzie wykarzystywal, za zgodg Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego,
to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wynikiych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obclgza Wykonawce robét.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakosci rob6t
Qgélne zasady koniroli jakosc robdt podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 6.

6.4.2. Szeroko&é podhudowy

Szerckosé podbudowy nie moze réznié sle od szerokosci projektowanej o wigeej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokosé podbudowy powinna byé wigksza od szerokoscl warstwy
wyzej lezacej o co najmniej 25 cm lub o warto$é wskazang w dokumentac)i projektowe].

6.4.3. Rbwnosé podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrows iatg lub planografem, zgodnle z normg BN-
68/8931-04 [11].

Nieréwnosci poprzeczne podbudowy nalezy mlerzy¢ 4-metrowa lata,

Nieréwnoéci podbudowy nie mogg przekraczad:
- 12 mm dla podbudowy zasadnicze},
- 15 mm dia podhudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byé zgodne z dokumentacia projekiows z
tolerancig + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podhudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysckoéclowymi podbudowy i rzednymi profektowanymi nie powinny
przekraczaé + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

04 podbudowy w planie nie moze byé przesunigta w stosunku do osl projektowanej o wiecej niz 3 cm dla
autostrad | drég ekspresowych lub o wigcej niz + 5 cm dla pozostalych drég.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy
Gruboéé podbudowy nie moze roznié sie od gruboéc projektowanej o wigcej niz:
- dla podbudowy zasadniczej - 2 cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru rohot
Ogdine zasady obmiaru rob6t podano w OST £-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa Jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tiucznia kamlennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogéine zasady odbioru robét podane w OST £-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 8,

Roboty uznaje sie za zgedne z dokumentacjg projektows, SST | wymaganiami Inzyniera, Jezell wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem toleranci wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
8.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

QOgbine ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt
9.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

10.1, Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoscl zanieczyszczer
obcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie skiadu ziarnowego

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziam

4,  PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie mrozoodpornosci metodg
bezposrednig

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie zawartodci zanieczyszczeri
organicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cieralnosci w bgbnie Los
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Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo famane do nawierzchni drogowych

9. PN-8-96023 Konstrukeje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego
10. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni

podatnych i podioza przez obcigZenie plyta
11, BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomlar rownosci nawierzchni planografem i lata.
D-05.03.05
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO
1. WSTEP

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem ninlejsze} ogdinej specyfikac)i technicznej (OST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukeji nawierzehni z betonu
asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogélna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacs podstawe opracowania
szczegolowsj specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i konlraktowy
przy zlecaniu i realizacji robdt na drogach krajowych.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach wojewddzkich powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robot objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwiazanych z
wykonywaniem warstwy $cieralnej, wigzacej, wyrwnawczej | wzmacniajace]j z betonu asfalowego wg
PN-5-86025:2000 [10].

Nawierzchnig z betonu asfaltowego mozna wykonywaé dla drég o kategorit ruchu od KR1 do
KR6 wg .Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych | potsztywnych®, IBDIM - 1997 [12] wg
ponizszego zestawienia:

19



Klasyfikacja drég wg kategoerdi ruchu
, liczba osi obliczeniowych
kategoria ruchu 100 kN/pas/d ob@wy

KR1 =12
KR2 od 13do 70
KR3 od 71 do 336
KR4 od 336 do 1000
KRS od 1001 do 2000
KR6 = 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1, Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym
skiadzie i uziarnienit.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednia ilo$clg asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w okreslony sposéb, spelniajaca okresione wymagania.

1.4.3. Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulozona i zaggszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancia powierzchniowo czynna, kiéra poprawia adhezjg asfailu do
materialéw mineralnych oraz zwigksza odpornoéé blonki asfaltu na powierzchni kruszywa na
odmywanie woda; moze byé dodawany do asfaltu lub do kruszywa,

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltowa - powierzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltows;.

1.4.6. Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfall drogowy w postaci zawlesiny rozproszonego asfaitu w
wodzie,

1.4.8. Préba technologiczna — wylwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wiasciwosci sa zgodne z recepta laboratoryjna.

1.4.9, Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzehni (o dlugoéci co najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robét.

1.4.10. Kategoria ruchu (KR) — obcigzenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.11. Pozostale okreélenia podstawowe sg zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine" pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymaganla dotyczace robét
Ogbine wymaganta dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og6ine” pkt
1.5.
2, MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogoine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-
M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2,2, Asfalt

Nalezy stosowadé asfalt drogowy spelniajacy wymagania okreslone w PN-C-96170:1965 [6}.
W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu nalezy stosowaé asfaily drogowe podane w
fablicy 1 2.

2.3, Polimeroasfalt

Jezell dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi speiniaé wymagania TWT PAD-97 IBDIM [13] | posiadac aprobate
techniczna.

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zaleznoéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu
podano w tablicy 11i 2,
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2.4, Wypelniacz

Nalezy stosowaé wypelniacz, spetniajacy wymagania okreslone w PN-5-96504:1961 [9] dla
wypeiniacza podstawowego i zastepczego,
Przechowywanie wypeiniacza powinno by¢ zgodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatow do warstwy 4cieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materialow

Lp. Rodzaj materialu w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR1ubKR 2 jod KR 3do KR6
1 |Kruszywo {amane granulowane wg
PN-B-11112:1996 (21, PN-B-
11115:1998 (4} KI.4 1 gat1, 2 | KL 11" gat.1
a) ze skal magmowych i
przecbrazonych
b) ze skal osadowych jw. jw.?
¢) z surowca szlucznego (zuzle
pomiedziowe | stalownicze) w. K. I; gat.1
2 | Kruszywo famane 2wykle
wg PN-B-11112:1896 [2] kL I, II; gat.1, 2 -
3 | Zwiri mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] k.1, 0 -
4 {Grys | awir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg | kl. I, Il; gat.1, 2 Kl I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 |Piasek wg PN-B-11113:1986 [3] gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz minerainy:
a) wg PN-8-96504:1361[9] podstawowy, podstawowy
Zzastepczy -
b) fnnego pochodzenia wg pyly z -
orzeczenia laboratoryjnego odpylania, “
popioly lotne
7 | Asfalt drogowy D 50,D 70, D 50%, D70
wg PN-C-96170:1965 {6] 8100
8 | Polimeroasfalt drogowy DE8S0 AB,C, DESG AB,C,
wg TWT PAD-87 [13] DP80 DP80

1) 1) tylko pod wzgledem Scleralnosct w bebnie kulowym, pozostate cechy jak
dla kl. I;
gat. 1

2) 2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w ilosci < 50% m/m we frakcji grysowej w
mieszance z  innymi kruszywami, w iloéci < 100% m/m we frakeji piaskowej
oraz kwarcyly | piaskowce bez ograniczenia ilo$ciowego

3) 3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materialéw do warstwy wiazacej, wyréwnawczej | wzmacnlajacej 2
betonu asfaltowsgo

. . Wymagania wobec materialow w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr hormy KR1lubKR2 [ KR3doKRS

1 | Kruszywo lamane granulowane wg PN-

B-11112:1986 {2], PN-B-11115:1998 [4]

a) z surowca skalnego Kl I, I, gat.1, 2 | K., 1Y; gat.d,
2

b) z surowca sztucznego (2uzle

pomiedziowe | stalownicze) w. kl. I; gat. 1
2 | Kruszywo lamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 [2] Kl I Il; gat.1, 2 -
3 {Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1) kL LI -
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4 |Grys i 2wlr kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg| kLI, Il;gat1,2 kil n gat1, 2
WT/MK-CZEP 84 [15]
5 |Piasek wg PN-B-11113:1996 {3] gat. 1,2 -
6 | Wypelniacz minerainy:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastepczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboraloryjnego popioly lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-86170:1965 {6] D 50,070 D 50
8 | Polimeroasfait drogowy BE30AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DE80 AB,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgledem $&cieralnodci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla ki, I; gat,
1

Dia kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza sie stosowanhie wypeiniacza innego
pochodzenia, np. pyly z odpylania, popioly lothe z wegla kamiennego, na podslawle orzeczenia
laboratoryinego i za zgoda Inzyniera.

2.5, Kruszywo

W zalsznosci od kategorii ruchu i warstwy nalezy stosowat kruszywa podane w tablicy 1 2.
Skiadowanie kruszywa powinno odbywaé sie w warunkach zabezpleczajgcych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lub jego frakcjami,

2.6. Asfalt uplynniony
Nalezy stosowac¢ asfalt uplynniony spelniajgcy wymagania okreslone w PN-C-86173:1974 [7).
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowaé drogowe kationowe emulsje asfaitowe spelniajgce wymagania okreslone w
WT.EmA-99 [14}.

3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprzetu

Ogdlne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
3.

3.2, Sprzet do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przystepujacy do wykonania warstw nawlerzchni z betonu asfaltowego powinien
wykazad sie mozliwoscig korzystania z nastepujgcego sprzetu:
- - wylwomni (otaczarkl) o mieszaniu cyklicznym lub ciaglym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
- - ukiadarek do ukladania mieszanek mineralno-asfaltowych typu zageszczanego,
— « sgkrapiarek,
— - walcow lekkich, srednich | clezkich ,
— - walcow stalowych gladkich ,
- - walcdw ocgumionych,
- - szezotek mechanicznych lub/i innych urzadzen czyszczacych,
- - samochoddw samowytadowczych z przykryciem lub termoséw.

4, TRANSPORT

4.1. Ogdlne wymagania dotyczgce transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transporiu pedano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 4,

4.2. Transport materiatéw

4.2.1. Asfalt
Asfalt nalezy przewozi¢ zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltéw drogowych moze odbywad sle w:
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— - cysternach kolgjowych,
— - cysternach samochodowych,

~-- - bebnach blaszanych,
fub Innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanych przez Inzyniera.

4,2.2. Polimeroasfalt

Polimeroasfalt nalezy przewozié zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM {13]
oraz w aprobacie technicznsj.

4.2.3. Wypelniacz

Wypelniacz luzem nalezy przewozi¢ w cysternach przystosowanych do przewozu materialow
sypkich, umozliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypelniacz workowany mozna przewozié dowolnymi érodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem | uszkodzeniem workow.

4.2.4. Kruszywo

Kruszywo mozna przewozié dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpieczajacych
je przed zanleczyszczeniem, zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa iub jego frakciami |
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5. Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszanke betonu asfaltowego nale2y przewozié pojazdami samowyladowczymi z
przykryciem w czasie transporlu | podczas oczekiwania na rozladunek.

Czas ftransportu od zatadunku do rozladunku nie powinien przekracza¢é 2 godzin z
jednoczesnym spelnieniem warunku zachowania temperatury wbudowania.

Zaleca sie stosowanie samochodéw termosow z podwéjnymi Scianami skrzyni wyposazonej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogélne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.

Tablica 5.2 Wytwarzanle mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszanke mineralno-asfaltowa produkuje sig¢ w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lub
ciaglym zapewniajacej prawidlowe dozowanie skiadnikéw, ich wysuszenie i wymieszanie oraz
zachowanie temperatury skiadnikéw | gotowej mieszanki mineralno-asfaitows).

Dozowanie skiadnikéw, w tym takze wstepne, powinno by¢é wagowe | zautomatyzowane oraz
zgodne z recepta. Dopuszcza sig dozowanie objetosciowe asfaltu, przy uwzglednieniu zmiany jego
gestosci w zaleznoéci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KRS do KR6 dozowanie skladnikow
powinno byé sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania skiadnikéw moga wynosi¢: jedna dzialka elementarna wagi, wzgiednie
przeplywomierza, lecz nie wigcej niz + 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanie $rodka adhezyjnego, to powinien on by¢ dozowany do asfaltu
w sposab | w iloéciach okreslonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien byé ogrzewany w spostb posredni, z ukiadem termostatowania,
zapewniajgcym utrzymanle statej temperatury z tolerancja + 5° C.

Temperalura asfaitu w zbiorniku powinna wynosic:

-dlab 50 od 145° C do 165° C,
-dlabD 70 od 140° C do 160° C,
-dla D 100 od 135° C do 1680° C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno byé wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka mineraina po dodaniu
wypelniacza uzyskala wilaéciwg temperalure. Maksymalna temperatura goracego kruszywa nie
powinna byé wyzsza o wiecej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki mineralno-asfaltows).

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powinna wynosic:

-zD50 od 140° C do 170° C,
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-zD70 od 135° C do 165° C,
-2D 100 od 130° C do 160° C,
- z polimercasfaltem - wg wskazan producenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podloza

Podloze pod warstwe nawierzchni z betonu asfalfowego powinno by¢ wyprofilowane i réwne.
Powlerzchnia podioza powinna byé sucha i czysta,

Nierdwnosci podioza pod warstwy asfaltowe nie powinny by¢ wieksze od podanych w tablicy
7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwnosci podioza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podloze pod warstwe
Scleralng  [wigzaeq i
wzmacniajacg
1_|Drogiklasy A, S| GP 6 9
2 iDrogiklasyGiZ g 12
3 |Drogi klasy L i D oraz place | 12 16
parkingi

W przypadku gdy nieréwnosci podioza sg wigksze od podanych w tablicy 7, podioze nalezy
wyréwnaé poprzez frezowanie lub ulozenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roziozeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, podioze nalezy skropié
emuisjg asfaltowg lub asfaltem uplynnionym w ilosci ustalonej w SST. Zalecane ilosci asfaltu po
odparowaniu wody z emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czolowe kraweznikéw, wiazdw, wpustéw itp. urzadzen powinny byé pokryte
asfaltem lub matsriatem uszczelniajgocym okreslonym w SST | zaakceptowanym przez Inzyniera.

Tablica 8. Zalecane iloéci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowe]j lub uplynniacza z asfaliu
uptynnionego

Podioze do wykonania warstwy llog¢ asfaltu po odparowaniu

iLp. . ; wody z emulsji lub uplynniacza
Z mieszanki betonu asfaltowego 2 asfaltu uplynnionego, kg m?
Podioze pod warstwe asfaltowa
1 | Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0
2 |Podbudowa z kruszywa stabllizowanego
mechanicznie 0d 0,5do 0,7
3 |Podbudowa z chudego befonu fub gruntu
stabilizowanego cementem 0d 0,3 do 0,5
4 |Nawierzchnia asfaltowa o chropowale]
powierzchni 0d 0,2 do 0,5

5.5. Potaczenie mledzywarstwowe

Kazda ulozong warstwe nalezy skropi¢ emulsjg asfaitowsg lub asfaltem uplynnionym przed
utozeniem nastepnej, w celu zapewnienia odpowiedniego polaczenia migdzywarstwowego, w ilosci
ustalonej w SST.

Zalecane ilosci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltowej lub uplynniacza podano w
tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane iloci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaitowej lub uplynniacza z asfaltu
uplynnicnego

lios¢ asfaltu po odparowaniu wody z
Lp. Polaczenie nowych warstw emulsji lub uplynniacza z asfaltu
uplynnionego kg/m®

1 |Podbudowa asfaliowa

2 |Asfaltowa warstwa wyréwnawcza 0d 0,3do 0,5
lub wzmacniajgca
3 | Asfaltowa warstwa wigzaca 0d 0,1do 0,3

Skropienie powinno byé wykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianym na odparowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:
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— - 8h przyilosci powyzej 1,0 kg/m® emulsji lub asfaltu uplynnionego,

- - 2h przyilociod 0,5 do 1,0 kg/m? emulsji lub asfaltu uplynnionego,

— - 0,5h przy lloci od 0,2 do 0,5 ka/m? emulsji lub asfaltu uplynnionego.
Wymaganie nfe dotyczy skropienia rampg otaczarki,

5.6. Warunki przystapienia do roboét

Warstwa nawierzchni z bstonu asfaltowego moze byé ukladana, gdy temperatura otoczenia
jest nie nizsza od +5° C dla wykonywanej warstwy gruboéci > 8 cm i + 10° C dla wykonywanej
warstwy grubosci < 8 cm. Nie dopuszcza sig ukladania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokrym
podiozu, podczas opadéw aimesferycznych oraz silnego wiatru (V > 16 m/s).

5.7. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna by¢ wbudowywana ukladarkg wyposazona w ukiad z
automatycznym sterowaniem grubosci warstwy | utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokumentacjg
projektows,

Temperatura mieszanki wbudowywane] nie powinna byé nizsza od minimalnej temperatury
mieszanki pcdanej w pkcie 5.3.

Zageszczanie mieszanki powinno odbywac sle bezzwlocznie zgodnie ze schematem przejéé
walca ustalonym na odcinku prébnym,

Poczatkowa temperatura mieszanki w czasie zageszczania powinna wynosié nie mnigj niz:

- dla asfaitu D 50 130°C,

- dla asfaltu D 70 125° C,

- dla asfaltu D 100 120°C,

- dla polimercasfaltu - wg wskazan producenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalezy rozpoczad od krawedzl nawierzchni ku osi. WskaZnik zageszczenia
ulozone] warstwy powinien byé zgadny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztgcza w nawierzchni powinny by¢ wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi
drogi.

Ziacza w Konstrukcji wielowarstwowe] powinny byé przesuniete wzgiedem sisble co najmniej o
15 cm. Zigcza powinny byé calkowicie zwiazane, a przylegajgce warstwy powinny byé w jednym
poziomie.

Ztacze robocze powinno by¢é rowno obclete i powierzchnia obcietej krawedzi powinna byé
posmarowana asfallem Ilub oklejona samoprzylepna tasma asfaltowo-kauczukowa. Sposob
wykanywania ztgcz roboczych powinien by¢ zaakceptowany przez Inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdblne zasady kontroli Jakoscl robét
Ogdlne zasady kontroli jako$ci robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 6.

6.2, Badania przed przystapieniem do robét

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien wykonaé badania asfaltu, wypehiacza
oraz kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki mineralno-asfaltowe] i przedstawié wyniki
tych badas Inzynierowi do akceptacii.

6.3, Badania w czasie robé6t

6.3.1. Czeslotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw

Czestolliwosé oraz zakres badan | pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki mineralno-
asfaitowej podanc w tablicy 11.
6.3.2. Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie skladu mieszanki minerainc-asfaltowej polega na wykonaniu ekstrakejl wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny byé zgodne z recepta laboratoryjna z tolerancjg okreslong w tablicy
10. Dopuszoza sie wykonanie badath innymi réwnowaznymi metodami.

6.3.3. Badanle wlaéciwoscl asfaltu
Dla kazdej cysterny nalezy okreéli¢ penetracje i temperature mieknienia asfaltu,
6.3.4. Badanie wlasciwosci wypetniacza
Na kazde 100 Mg zuzytego wypelniacza nalezy okreéli¢ uziarnienie i wilgotnoéé wypelniacza.

Tablica 11. Czestotliwosc¢ oraz zakres badan i pomiaréw podczas wytwarzania mieszanki mineralno-
asfallowe]
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Czestotliwosé badan

Lp. Wyszczegdlnienie badan Minimalna liczba badan na dziennej
dzialce roboczej
1 | Skiad i uziarnienie mieszanki 1 probka przy produkeji do 500 Mg

mineralno-asfaltowej pobranej w

2 prébki przy produkeji ponad 500

wytworni Mg

Wilasciwosci asfallu dla kazdej dostawy (cysterny)

Wiasciwoséci wypelniacza 1 na 100 Mg

Wiasciwoscl kruszywa przy kazde] zmianie

| N

Ternperatura skladnikow mieszanki

mineralnc-asfaltowej dozor ciagly

6 | Temperatlura mieszanki mineralno- kazdy pojazd przy zatadunku iw

asfaltowej czasie whudowywania
7 | Wyglad mieszanki mineralno- jw.
asfaltowej

8 |Wiasciwosci prébek mieszanki
mineralno-asfaltowe| pobranej w

wytworni

jeden raz dziennie

Ip.111p.8 — badania moga by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S8-96025:2000 [10]

6.3.5. Badanie wlasciwosci kruszywa
Przy kazdej zmianie kruszywa nalezy okresli¢ klase i galunek kruszywa.
6.3.6. Pomiar temperatury skladnikéw mieszanki mineraino-asfaltowej

Pomiar temperatury skladnikéw mieszanki mineralno-asfaltowej polega na odczytaniu
temperatury na skali odpowiedniego termometru zamontowanego na otaczarce. Temperaiura powinna
by¢ zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7. Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej polega na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance | odczytaniu temperatury.

Dokiadno$¢ pomiaru  2° C. Temperatura powinna byé zgodna z wymaganiami padanymi w
SST. '

6.3.8. Sprawdzenie wygiadu mieszanki mineralno-asfaltowe]

Sprawdzenie wygladu mieszanki mineraino-asfaltowej polega na ocenie wizualnej jej wygladu
w czasie produkcji, zatadunku, roziadunku i whudowywania.

6.3.9. Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe]

Wiasdciwosci mieszanki mineralnoc-asfaltowej nalezy okreslaé na prébkach zageszczonych
metodq Marshalla. Wyniki powinny by¢ zgodne z recepts Iaboratoryjna.

6.4, Badania dotyczace cech geometrycznych | wlasciwosci warstw nawierzchnl z betonu
asfaltowego

6.4.1. Czestotliwos¢ oraz zakres badar: | pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres badan i pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12,

Tablica 12. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalna czestotiiwosé badan | pomiaréw
1 | Szercko$¢ warsiwy 2 razy na odeinku drogi o diugoécei 1 km
2 | Réwnoé¢ podiuzna warstwy | kazdy pas ruchu planografem lub tatg co 10 m
3 | Réwnosé poprzeczna warslwy | nie rzadziej niz co Sm
4 | Spadki poprzeczne warstwy | 10 razy na odcinku drogi o diugo$ci 1 km
5 [Rzedne wysokosciowe | pomiar rzednych niwelacji podtuznej i

warstwy poprzecznej oraz usytuowania osi wedlug

6 | Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy
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7 | Grubos¢ warstwy 2 Prébki z kazdego pasa o powlerzchni do 3000
m

8 |Zigcza podiuzne i poprzeczne | cala dlugosé zlgcza

g iKrawedz, obramowanie | cala dlugoéé
warstwy
10 _| Wyglad warstwy ocena ciggta
11 {Zageszczenie warstwy 2 Erébki z kazdego pasa o powlerzchni do 3000
m

12 | Woina przestrzen w warstwie {jw.

6.4.2, Szerokosé warstwy

Szerokos¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinna byé zgodna z dokumentacig
projektowa, z tolerancjg +5 cm. Szerokos¢ warstwy asfaltowej nizej polozonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchni, powinna byé szersza z kazdsj strony
co najmniej o grubosé warstwy na niej potozonej, nie mniej jednak niz 5 cm.

6.4.3. Rownosé warstwy

Nieréwnosci podiuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierzone wg BN-68/8931-
04 {11} nie powinny by¢ wigksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszezalne nieréwnosci warstw asfaltowych, mm

Lp. Drogil place sciorana | wiazaca_| wamacnijacs

1 _|Drogiklasy A, SiGP 4 6 9

2 (DrogikiasyGiZ 6 9 12

3 |Drogi klasy L i D oraz place | 9 12 15
parkingi

6.4.4. Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego na odcinkach prostych i na fukach powinny
by¢ zgodne z dokumentacja projektows, z tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysoko$ciowe

Rz¢dne wysokoéciowe warstwy powinny byé zgodne z dokumentacjg projektowa, z tolerancjg
+1cm.

6.4.6. Uksztattowante osi w planie

Os warstwy w planie powinna byé usytuowana zgodnie z dokumentacjg projektowa, z
tolerancjg 5 em.

8.4.7, Grubos¢ warstwy

Grubos¢ warstwy powinna byé zgodna z gruboscig projektowa, z tolerancja = 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grubosci projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wynosi +5
mm | warstwy o gruboéci od 2,5 do 3,5 cm, dla kiérej tolerancja wynosi + 5 mm.

6.4.8, Ziacza podiuzne i poprzeczne

Ztgcza w nawlerzchni powinny byé wykonane w linii prostej, réwnolegle lub prostopadle do osi.
Zigcza w konstrukeji wielowarstwowe] powinny byé przesunigte wzgledem siebie co najmniej 0 15 cm.
Zigcza powinny by¢ calkowicie zwigzane, a przylegajace warstwy powinny byé w jednym poziomie.

8.4.9. Krawedz, cbramowanie warstwy

Warstwa écleralna przy opornikach drogowych i urzadzeniach w jezdni powinna wystawaé od
3 do 5 mm ponad ich powierzchnig. Warstwy bez opornikéw powinny byé wyprofilowane a w
miejscach gdzie zaszla konieczno$é obclgcia pokryle asfaltem.

6.4.10, Wyglad warstwy

Wyglad warslwy z betonu asfaltowego powinien mieé jednolita teksture, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, luszczacych sig | spekanych,

6.4.11. Zageszczenie warstwy i wolna przestrzen w warstwie
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Zageszcozenie | wolna przestrzen w warstwle powinny byé zgodne z wymaganiami ustalonymi
w 88T i recepcie laborataryjnej,
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdblne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest m? (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne® pkt 8.
Roboty uznaje sig za wykonane zgodnie z dokumentacig projektowa i SST, jezeli wszystkie
pomiary | badania z zachowanlem tolerancji wg pktu 6 i PN-S-86025:2000[10] daly wyniki pozytywne.

8. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1, Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy ptatnoscl podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogblne” pkt 9.

9.2, Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— - prace pomiarowe i roholy przygotowawcze,
- - oznakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacii ruchu,
- - dostarczenie materialow,
- - wyprodukowanle mieszanki mineralno-asfaltowej i jej transport na miejsce wbudowania,
— - posmarowanie lepiszczem krawedzi urzadzeri obeych i kraweznikéw,
~ - skropienie miedzywarstwowe,
- - roziozenie i zageszczenie mieszanki mineralno-asfaltows;j,
—~ - obclecle krawedzi | posmarowanie asfaltem,
- - przeprowadzenie pomiaréw i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikagji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
11111:1996 Zwir i mleszanka

2. PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa lamane do nawierzchni drogowych
11112:1996

3. PN-B- Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych.
11113:1996 Piasek '

4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa sztuczne z zuzla stalowniczego do
nawierzchni drogowych

5, PN-C- Ropa naftowa i przetwory naflowse. Pakowanie, znakowanle |
04024:1991 transpont

6. PN-C- Przetwory naftowe. Asfally drogowe

96170:1985

7. PN-C- Przetwory naftowe. Asfalty uplynnione AUN do nawierzchni
96173:1974 drogowych

8, PN-S- Drogi samochedowe. Metody badan mas mineralno-bitumicznych i
04001:1967 nawlerzchni bitumicznych

9. PN-8- Drogi samochodowe. Wypelniacz kamienny do mas bitumicznych
96504:1961

10. PN-S- Drogi samochodowe | lotniskowe. Nawierzchnle asfaliows.
96025:2000 Wymagania

11. BN-68/8931-04  Drogi samochodowe. Pomiar réwnoéel nawierzchni planografem

i tatg
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