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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE
D -00.00,00
WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP
1.1, Przedmiot OST

Przedmlotem ninlejsze| ogdine} specyfikacji techniczne] (OST) sg wymagania ogélne dotyezace
wykonanta | odbloru robét drogowych zwigzanych z modernizacja nawierzehnl drogi. :

1.2. Zakres stosowania OST

Ogélna spacylikacja techniczna stanowi obowigzujacg podstawe cpracowanla szezegdlowe) speoyfikacjl
technlczne} stosowanej jako dokument przetargowy 1 kontraktowy przy zlecaniu | realizac)l robst na dregach
krajowyeh.
Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach wojewédzkich, povdatowyeh | gminnyeh,

1.3. Zakres robdt objetych OST . .

Ustalenla zawarte w ninlejszej specyfikacjl obejmuja wymagania ogéine, wspélne dla rebét objetych
ogdlnymi specyfikacjami technleznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegblnyeh asortymentéw robot
drogowych | mostowych, W przypadku braku ogélnych spacyfikac)i technlcznych wydanych przez GDDP dla
danago asoriymentu rob6t, ustalenia dolycza réwnie2 dla SST sporzqdzanych Indywidualnie, B

1.4, Okreélenla podstawows

Uzyte w QST wymienicne poniZej ckredlenla nalezy rozumiad w kazdym przypadku nastepujaco;
1.4.4, Budowla drogowa - oblekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigey calosé techniozno-uzytkows
(droga) atho jego czgsd stanowlgea odrebny element konstrukeyjny lub fechnologiczny (obfekt mostowy, kerpus
zlemny, wezel),
1.4.2. Chodnik - wyznaczeny pas terenu przy jezdni lub edsunigty vd jezdni, przeznaczony do ruchu pisszych.
1.4.3. Dlugosé mostu - odleglodd migdzy zewnglznymi krawedziamt pomosty, & w przypadku mostéw lukowych
2 nadsypka - odleglosé w Swislle podstaw skeplenla mierzona w osl jezdnl drogows).
1.4.4, Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz 2
wszelkimi urzadzeniami technleznymi zwiazanyml z prowadzenlem | zabszpleczentemn ruchu,

1.4.5. Droga tymczasowa {montazowa) - droga specjalnle przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obslugujacych zadanle budowlane na czas jego wykonanla, przewidziana do usunigeia po jego zakoriezeniu,
1.4.8. Dzlennik budowy ~ zeszyt z ponumerowanymi stronam, opatrzony pleczecla, organu viydajacego, wydany
zgodnie 2 obowlazujacymi przepisami, stanowiagy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanyceh, sluzacy do
notowanla zdarzefi | okolicznoscl zachedzacych w toku wykonywanla robét, rejestrowania dokonywanych
odbloréw robdl, przekazywanta polecen | Innej kerespondenc]i techniczne] pomigday Inzynisreny Klerownikiem
projekdu, Wykonawcq 1 prefektantem, ‘

1.4.7. Estakada - oblekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienia kemunikac]i drogowej | ruchu
pleszego.

4.4.8. InZynier/Kierownik projektu — osoba wymienlona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawigjacego, o kidref wyznaczenlu poinformowany Jest Wykonawcea), odpowiedzialna za nadzorowanie robét |
administrowanie konlraklem,

1.49. Jezdnla - czgsé korony drogi przeznaczena do ruchu pojazdéw,

1.4.10. Klerownik budowy ~ osoba wyznaczona przez Wykonawes, upowaZniona do kierowania robotaml | do
wystepowania w Jego imleniu w sprawach realizacil kontrakiu.

1.4.11. Korona drogi - fezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju |
pasami dzlelacymi jezdnie,

1.4.12. Konstrukcja nawierzehni - ukdad warstw nawlerzehnl wraz ze sposobem Ich polgozenia,

1.4.93. Konstrukda noéna (przeslo Jub przgsta oblekiu mostowego) - czedé oblektu opara na podporach
mostowych, tworzaca usteé) nlosagy dla przenieslenia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub ta czg$é ywykopu, kiéra jest ograniczona korong drogi | skarpami rowdw.
1.4.16. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w eelu ulozenla w nlm Konstruke]i nawlerzchni,



1.4.16. Kslazka cbmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, sluzacy do wplsywania przez Wykonawce obmiare dokonywanych robdét w formie wyllczen, szkicow |
ew. dodatkowych zalacznikow. Wpisy w ksigzce obmlaréw podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera/Kierownika
projekiu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakceptowane przez Zamawiajgcego,
niezbedne do przeprowadzenia wszelkich badar | préb zwlazanych z cceng jakosci materialéw oraz robét.

1.4.18. Materialy - wszelkle tworzywa niezbedne do wykonania robéf, zgodne z dokumentacja projektowa |
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez inzyniera/Kierownika projekiu,

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dla zapewnienla komunikac]i drogowej I ruchu pleszego.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw stuzacych do przejmowania 1 rozkladania obcigzen od ruchu na

podtoze gruntowe | zapewniajgeych dogodne warunkl dia ruchu,

a) a) Warstwa dcleralna - gdrna warstwa nawierzchni poddana bezposrednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych,

b) b) Warstwa wiazaca - warstwa znajdujaca sle migdzy warstwa écieralna a podbudowa, zapewniajaca lepsze
rozlozenle naprezeri w nawierzchni | przekazywanie ich na podbudowe.

c) c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sfuzgca do wyréwnania nieréwnoscl podbudowy lub profilu istniejace]
nawierzchni.

d} d) Podbudowa - dolna czes¢ nawierzchni stuzaca do przenoszenia obclazedt od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skiadad sie z podbudowy zasadnicze] | podbudowy pomacniczej,

e) e) Podbudowa zasadnicza - gérna cze$¢ pedbudowy spetniajaca funkcje nosne w kenstrukejl nawierzchni.
Moze ona skladac sig z jednej lub dwdch warstw.

f) ) Podbudowa pomocnicza - dolna czedé podbudowy spelniajaca, obok funkcii no$nych, funkcje
zabezpleczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu | przenikaniem czastek podfoza. Moze zawierad
warstwe mrozoochronng, odsaczajacy lub odeinajaca.

g} g} Woarstwa mrozoochronna - warstwa, kidrej gtéwnym zadaniem jest ochrona nawlerzchni przed skutkam}
dzialania mrozu.

h) h) Warstwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozilwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni lezgce] powyze].

I} 1) Warstwa odsaczajgca - warstwa sluzaca do odprowadzenia wody przedostajace] sie do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokosciowe | geometryczne rozwiniecie na plaszczyZnie plonowego przekroju w os! drogi lub
obiektu mosicwego.

1.4.22. Oblekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalinie przygotowana | odpowaednfo utrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24. Cdpowiednia (bflska) zgodnoéé - zgodnoéé wykonywanych robdt z dopuszczonymn toierancjaml a jesli
przedzial tolerancji nie zostat okreslony - z przeclgtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla danego
rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniam! granicznymi pas terenu przeznaczeony do umieszczania w nim drogi i
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew | krzewdw, Pas drogowy moze rowniez obejmowaé teren przewidziany do
rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigeych ludzi i srodowisko przed uclazliwoéclami powodowanymi przez
ruch na drodze.

1.4.28. Pobocze - czesé korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazddw, umleszczenla urzadzen
organizacji i bezpieczeristiwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca jednoczesnie do bocznego oparcla
konstrukeji nawlerzehni.

1.4.27. Podtoze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glebokoéci przemarzania,

1.4.28, Podloze ulepszone nawierzchni - goma warstwa podloza, lezaca bezposdrednio pod nawierzchnia,
vlepszona w celu umoziiwienia przejecia ruchu budowianego i wiasclwego wykonania nawierzchni.

1.4.29, Polecenle Inzyniera/Kierownika projekiu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawey przez
Inzyniera/Klerownika projektu, w formie pisemnej, dolyczace sposobu realizacji rohdt lub innych spraw
2wiazanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentac]! projektows].

1.4.31. Przedsigwziecie budowlane - kompleksowa realizacia nowego polaczenia drogowego lub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametréw geometrycznych lrasy w planie i przekroju podiuznym)
istniejacego potaczenia.

1.4.32, Przepust ~ budowla o przekroju poprzecznym zamknietym, przeznaczona do przeprowadzenia cleku,
szlaku wedréwek zwierzat dziko zyjacych lub urzgdzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4,33, Przeszkoda naturalna - element $rodowiska naturalpego, stanowiacy utrudnienie w realizac)l zadania
budowianego, na przykiad doling, bagno, rzeka, szlak wedrowek dzikich zwierzat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowigce utrudnienie w realizacji zadanla budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurociag, kanal, cigg pieszy lub rowerowy lip.

1.4.35. Przelargowa dokumentacja projektowa - czes¢ dokumentacjl projektowsj, kidra wskazuje lokalizadje,
charaklerystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.36. Przyczdlek - skrajna podpora obiektu mostowego. Moze skladaé sle 2 peingf sclany, slupéw lub innych
form konstrukeyinych, np. skrzyii, komar,

1.4.37. Rekullywacja - roboly majace na celu uporzadkowanie i przywrécenie pierwolnych funke]i terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.



1.4,38. Rozpletosé teoretyczna - odleglosé migdzy punktami podparcia (fozyskami), przesfa mostowego.

1.4.39. Szerokosé calkowita obiektu {mostu / wiaduktu) - odlegio$d migdzy zewnetrznymi krawedziami konstrukcli
obiektu, mierzona w finii prostopadiej do osi podiuznej, obejmuje calkowity szerokosé konstrukcyjng ustroju
niosacego.

1.4.40. Szerokosc uzylkowa obiektu - szeroko$d jezdni {nawierzchni) przeznaczona dla poszczegdinych rodzajow
ruchu oraz szerokosé chodnlkéw mierzona w swietle poreczy mostowych 2z wylaczeniem konstrukeji przy jezdni
dotem oddzielgjgcej ruch kelowy od ruchu pisszego.

1.4.41, Slepy kosztorys - wykaz robdt z podaniem ich ilogcl (przedmiarem) w Kolejnosci technologlezne} ich
wykonania,

1.4.42, Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawiajgcego dla wykonania na nim robodt oraz inne migjsca
wymienione w kontrakcie jako tworzace czedd terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagiebiony ponizej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.44, Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejowa Ilub inna droga dia bezkolizyjnego zapewnlenia
komunikacjl drogowe] 1 ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czesé przedslewziecia budowlanego, stanowigca odrebng calose konstrukeoyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego pelnienia funkdji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polegaé na
wykonywaniu rohot zwigzanych z budows, modermzaqaj przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu,

1.5. Ogéine wymagania dotyczace robét

Whykonawca jest cdpowiedzialny za Jakosé wykenanych robédl, bezpieczerstwo wszelkich czynnosci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnoé¢ z dokumentac]g projeklowa, SST i poleceniami
Inzynlera/Kierownika projekiu.

1.6. Ochrona | utrzymanie rohét

Wykonawca hedzie odpowiadal za ochrone robhét i za wszelkie materialy | urzgdzenia
uzywane do robhét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robot przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzle utrzymywaé roboty do eczasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgcym stanie przez caly czas,
do momentu odbloru ostatecznego.

Jeslt Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie inzyniera/Kierownika
projekiu powinien rozpoczad roboty utrzymaniowe nie péZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu fego polecenia.

1.7. Stosowanle sig do prawa | innych przepiséw

Wykonawca zobowigzany jest znaé wszystkie zarzadzenia wydane przez wiadze centraine | miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy | wytyczne, ktére sa w jaklkolwiek sposéb zwiazane z wykonywanymi robotam| |
bedzie w peini cdpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowier pedczas prowadzenia robot,

2. MATERIALY
2.1. Zrédla uzyskania materiatéw

Co najmnie] na ftrzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatéw
przeznaczonych do robél, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Klerownikowi projekiv do zatwierdzenia,
szczegblowe informacje dotyczace proponowanegoe Zrédia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materiziéw jak réwniez cdpowiednie $wiadectwa badan taboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatéw z danego Zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego zrédia uzyskajq zatwierdzenie.

Wykeonawca zobowigzany jest do prowadzenia badai w celu wykazanla, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego zrédla w sposdb ciggly spelniaja wymagania SST w czaslie realizaciji robét.

2.4. Wariantowe stosowanle materfaléw

Jedli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co
najmniej 3 tygodnle przed uzyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bedzle to potrzebne z uwagi na
wykonanie badan wymaganych przez Inzyniera/Kierownika projektu. Wybrany | zaakceptowany rodzaj materiatu
nie moze byc pdznie] zmienlany bez zgody Inzyniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanle | skladowanle materialéw

Whykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one uzyte do robdt,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swoja jakosé i wiasciwoécel | byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skiadowania materialdéw beda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach
uzgodnionych z InzynieremiKierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce | zaakceptowanych przez Inzyniera/Kierownika projekiu.



3, SPRZET

Wykenawca jest zobowigzany do uzywania Jedynie taklego sprzetu, ktory nie spowedule nlekorzystnego
wplywu na jakosé wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robdét powinien byé zgodny z ofertg Wykonawey i
powinien cdpowiadad pod wzgledem typdw | lloscl wskazaniom zawartym w SST, PZJ ub projekcie organizac]i
robdt, zaakceptowanym przez Inzynlera/Klerownlka projektu; w przypadku braku ustalen w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony | zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajno§é sprzgtu powinny gwarantowaé przeprowadzenie robdt, zgodnie 2z zasadaml
okreslonymi w dokumentacji projekiowej, SST | wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedgcy wlasnoscia Wykonawey lub wynajety do wykonania robot ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i golowodci do pracy. Powinien byé zgodny z normami echrony $rodowiska i przepisami dotyczgoymi jego
uzytkowania. :

Wykonawca dosiarczy InzynierowifKierownlkowi projekiu  kopie dokumentdw potwierdzajgcych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania | badan okresowych, tam gdzie jest o wymagane przepisaimi.

Wykonawca bedzie konserwowadé sprzet jak rowniez naprawiaé lub wymieniaé sprzet nlesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidufg mozliwosé wariantowego uzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powladomi Inzynlera/Kierownlka projekiv o swoim zamiarze wyboru i
uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceplac)i Inzyniera/Kiercwnika projektu, nie
moze byé pdiniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkéw umowy,
zaostang przez InzynierafKierownika projektu zdyskwalifikowane i nle dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transporiu, kiére nie wplyng
niekorzystnie na jakos$¢ wykonywanych robdt i wiasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba srodkdw transporiu powinna zapewniaé prowadzenie robol zgoednie z zasadami okredlonymi w
dokumentac]i projeklowej, SST | wskazaniach InZyniera/Kierownika projekiu, w terminie przewidzianym umowsg,

Przy ruchu na dregach publicznych pojazdy beds spelniadé wymagania dotyczace przeplséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszezalnych naciskéw na os i innych parametréw technicznych. $Srodki
transporty nie spelnigjace tych warunkdéw moga byé dopuszczone przez Inzyniera/Klerownika projektu, pod
warunkiem przywréeenia stanu pierwotnego uzytkowanych odeinkéw drég na koszt Wykonawey.

Wykonawca bedzle usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszezenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do lerenu budowy.

5, WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest cdpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materialdw | wykonywanych robét, za ich zgodno$é z dokumentac)g projektowa, wymaganiam}
88T, PZJ, prejektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami Inzyniera/Kierownika
projektu,

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elemeniéw robdt zgodnie z wymiarami i rzednymi okredlonymi w dokumentacji projekiowe] lub przekazanymi na
piémie przez Inzyniera/Kierownika projekitu.

Bledy popelnione przez Wykonawcg w wytyczenlu | wyznaczaniu robdt zostana, usunlete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany biad okaze sle skutkiem bledu zawartege w danych
dostarczonych Wykonawey na pismie przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Sprawdzenie wylyczenia robdt lub wyznaczenia wysokoécl przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od cdpowiedzialnosci za ich dokladnoéé.

Decyzje Inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw
rebét bedg oparte na wymaganiach okredlonych w dokumentach umowy, dokumentacl projektowej | w SST, a
takze w normach | wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Inzynier/Kierownik projekiu uwzgledni wyniki badan
materialéw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujace przy produkeji | przy badaniach materialéw, doswiadczenla z
przesziodch, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajace na rozwazang kwestie.

Polecenia Inzyniera/Kierownika projekiu powinny byé wykonywane przez Wykonawce w czasie
okresfonym przez In2yniera/Kierownika projekiu, pod grozbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytuiu
poniesie Wykonawca,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli Jakosci robot

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zalozong
jakosé robél.

Wykonawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robdt i jakodci materialéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie | wszystkie urzadzenia
niezbedne do poblerania probek | badan materialéw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli inzynier/Kierownik projektu moze zazadac od Wykonawey
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jesl zadowalajgcy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomlary | badania materiaiéw oraz robét z czestolliwescig
zapewnlajacg stwierdzenle, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i



7. OBMIAR ROBOT
Ogélne zasady obmlaru rohdt

Obmiar robdt bedzie okredlad faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z dokumentacia
projektows i 88T, w jednostkach ustalonych w kosztorysle.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera/Kierownika projekiu o
zakresle obmierzanych rob6t i terminle obmiaru, ce najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do ksigzki cbmiardw.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie {opuszczenie} w iloSciach podanych w $lepym kosztorysie lub gdzie
indzie] w SST nie zwalnla Wykonawcy od obowigzku ukoriczenia wszystkich robdt Bledne dane zostang
poprawicne wg instrukcji Inzyniera/Klerownika projekiu na pi$mie.

Obmiar gotowych robst bedzle przeprowadzony z czesto$cia wymagana do celu miesiecznej platnodci
na rzecz Wykonawey lub w innym czasle okredlonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce |
Inzyniera/Kisrownika projekiu.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbloréow robét

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepuigcym etapom odbioru:
a) a) odbicrowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,
b) b) odbicrowi czesciowemu,
¢) ¢) odblorowi ostatecznemu,
d) d} odbicrowi pogwarancyjnemu.

8.2, Odbiér robét zanikajacych | ulegajacych zakryciu

COdbiér robot zanikajacych | ulegajgoych zakryciu polega na finalne| ocenie ilosct | jako&ci wykonywanych
robot, ktdre w dalszym procesle realizacji ulegng zakryciu,

QOdbiér robdt zanikajacych | ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentuainych korekt i poprawek bez hamowania ogodinego postepu robét.

Qdbloru rebét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

Gotowosé dane] czescl robdt do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dzlennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera/Kierownika projekiu. Odbiér bedzie przeprowadzony niezwlacznie, nie
pbzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy | powiadomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Jako$é i iloéé robdt ulegajaeych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projektu na podstawle dokumentow
zawlerajacych komplet wynikéw badarn laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontac)i 2
dokumentacja projektowa, SST | uprzednimi ustaleniaml.

8.3. Odbiér czesciowy

Odbiér czesciowy polega na ocenle itosci 1 jako&ci wykonanych czesci robot. Odbioru czeéclowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projekiu.

8.4, Odbiér ostateczny robét

Zasady odbioru ostatecznego robét

Qdbidr ostateczny polega na finalnej ocenle rzeczywistego wykonania robdt w adniesieniu do lch llosci,
Jako$cl | wartoécl.

Calkowite zakorficzenie robét oraz gotowoéé do odbioru ostatecznego bedzle stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiademieniem na piémie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Odblér ostateczny robét nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robot | przyjecia dokumentéw, o ktorych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego W cbecnosc]
InzynierafKierownika projekiu 1 Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakodclowej na
podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badan | pomiaréw, ocenie wizualnej craz zgodnoéci wykonania
rob6t z dokumentacja projektowa | SST.

W toku odbioru ostatecznego robot komisja zapozna sle z realizacjg ustalen przyjetych w trakcle
odhiordw robdt zanikajacych | ulegajacych zakryclu, zwiaszoza w zakresie wykonania robdt uzupelniajgcych |
robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupelniajacych w warstwie
Scieralnej lub robolach wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czynnodci | ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisle, Ze jako$é wykonywanych robdt w poszczegélnych
asortymentach nieznacznie odblega od wymaganej dokumentacja projekiows i SST z uwzglednienlem lolerancji i
nle ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczeristwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong wartosé wykonywanych robGt w stosunku do wymaga#n przyjetych w dokumentach

umowy.
8.5. Odblér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunleciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym | zaistnialych w okreste gwarancyjnym.
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Odbidr pogwarancyjny bgdzie dokonany na podstawie cceny wizualnsj obiekiu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robét”,
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowiane (Dz. U. Nr 89, poz. 414 z péZnigjszymi zmlanamit).

2. 2. Zarzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i
rozblorki oraz tablicy Informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych {Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pézniejszymi zmianami).

SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1, WSTEP
1.1.Przedmiot SST
Przedmiotem niniejsze} szczegolowe] specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwiazanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow wysokosciowych.
1.2. Zakres stosowanla SST

Szczegblowa Specyfikacia Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontrakiowy
przy zlecaniu i realizaci robdt wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres rohot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczq zasad prowadzenia rohot zwiazanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi | majacymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia
oblektéw inzynierskich.

1.3.1. Odtworzenie irasy i punktéw wysokosclowych

W zakres robét pemlarowych, zwiazanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysokosclowych wchodza:

a) sprawdzenle wyznaczenia sytuacyjnego | wysokosciowego punktéw gldéwnych osi trasy i punktéw
wysokosciowych,

b) uzupeinienie osi trasy dedatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢} wyznaczenie dodatkowych punktow wysokoéciowych {reperéw roboczych),

d} wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punkiéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczenlem oraz cznakowanie w sposob
utatwisjacy odszukanie | ewentualne cdtworzenie.

1.4, Okreélenia podstawowe

1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkly kierunkowe oraz poczatkowy | koricowy punkt
{rasy.

1.4.2. Pozostale ckreflenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgoymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine® pkt 1.4,

1.5, Ogéine wymagania dotyczace rohét

Qgéine wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materialéw

Ogdlne wymagania dotyczace materialdw, ich pozyskiwania | skiadowania podano w OST D-M-00.00.00
Mymagania ogéine” pki 2.



2.2, Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punkiéw giownych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoidziem lub pretem
stalowym, stupki betonowe o diugoéci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicg robdt ziemnych, w sasiedziwie punktéw zalamania trasy,
powinny mie¢ $rednice od 0,15 do 0,20 m idlugoséod 1,6 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punktéw nalezy stosowaé paliki drewniane $rednicy od 0,05 do 0,08 m i
diugesci oketo 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchnl bolce sialowe &rednicy 5 mm |
dlugosci od 0,04 do 0,05 m.

~Swiadki” powinny mieé diugosé okolo 0,50 m | przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogéine wymaganla dotyczace sprzetu

Ogélne wymagania dotyczace sprzetu podanc w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkt 3.
3.2, Sprzet pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego frasy i punktow wysokosciowych nalezy stosowaé nastepujacy sprzet:
-~ teodoilty lub tachimetry,
~ niwelatory,
— dalmierze,
— tyczki,
- laty,
— tadmy stalows, szpilki.
Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej | Jej punktéw wysokosciowych powinien gwarantowad
uzyskanie wymaganej dokiadnosci pomiaru.

4. TRANSFORT
4.1. Ogdlne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transporiu podanc w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 4.
4.2, Transport sprzetu | materlatéw
Sprzet | materialy do odiworzenia trasy mozna przewozié dowolnymi §rodkami transporiu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogdlne zasady wykonania robét
Qgdlne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-O0.00.00 ~Nymagania cgélne” pkt 5.
5.2. Odtworzenie osl trasy

Tyczenle osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektowsy oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawlalacego, przy wykorzystaniu sieci poligonizac)i parstwowej albo innej asnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowej.

0% trasy powinna byé wyznaczona w punktach gléwnych i w punktach posrednich w odlegloédl zaleznej
od charakterystyki terenu | uksztaltowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 56 metréw.

Dopuszezalne odchylenie syluacyjne wylyczone] osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nle
moze byé wigksze niz 3 cm dla autostrad | drég ekspresowych lub 5 om dla pozostatych drég. Rzedne niwelety
punkidw osl trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 em w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowej.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzyé materialéw wymienionych w pkt 2.2,

Usunlgcle pall z osl trasy jest dopuszczalne tylko woéwozas, gdy Wykonawca robdl zaslgpi je
odpowiednimi palami po obu stronach osl, umleszczonych poza granica robét.

8. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroli Jakoéci rohét

Ogélne zasady kontroli jakosci robét pedano w GST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 6.
6.2. Kontrola jakoscl prac pomlarowych

Kontrolg Jakoscl prac pemiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy | punktéw wysokosciowych nalezy
prowadzi¢ wedtug ogdinych zasad okreslonych w Instrukcjach | wytyeznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmlarowa

Jednostka cbmiarowa jest km (kilometr) odtworzonej trasy w teranfe.

8. ODBIOR ROBOT

Odblér robot zwiazanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicoéw | dziennikdw
pomiaréw geodezyjnych Iub protokétu z kontroli geadezyjnej, ktdre Wykonawca przedkiada Inzynierowt.
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. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukeja techniczna 0-1. Cgélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obsiuga inwestycji, Gléwny Urzad Geodezji | Kartografl, Warszawa
1979,

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysckodciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techiniczna G-4. Pomiary sytuacyjne | wysokosciowe, GUGIK 1979.

Whylyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.

[N
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.01.01.
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA

WSTEP:
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] szczegdlowe] specyfikadii techniczne] SST sg wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt drogowych zwiazanych z korytowaniem | zageszczeniem podloza

1.2, Zakres stosowania SST

Specyfikacia techniczna [est stosowana jako dokument przetargowy | kontraklowany przy zlecaniu i
realizaci robot wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres rohét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robot zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczanego do ulozenia konstrukcji nawierzchni.

2. MATERIALY
Nle wystepula.
3. SPRZET
Sprzet do wykonanla rohét

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podicza powinien wykazaé sie
mozliwoscia korzystania z nastepujgcego sprzeiu:

—~ réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukosnie ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuécic wykonanie
koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszyny,

— koparek z czerpakami profilowyml (przy wykonywaniu waskich koryt),

— walcdw statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wiadciwe$ci gruntu podioza.

4, TRANSPORT
QOgblne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 4,
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Qgodine zasady wykonania robdt pedano w SST D-M-00.00.00 Wymagania cgdlne” pkt 5.
5.2. Warunkl przystaplenla do rohét

Wykonawca powinien przystgpic do wykonania koryta craz profilowania | zageszezenia podioza
bezposrednio przed rozpoozeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wezesniejsze
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przystgpienie do wykonania koryta oraz profllowania | zageszczania podloza,jest mozliwe wytacznle za zgodg
Inzyniera, w Korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycle oraz po wyprofilowanym i zaggszczonym podlozu nie moze odbywaé sle ruch
budowlany, niezwigzany bezposdrednio z wykonaniem plerwsze} warstwy nawierzchnl.

5.3. Wykonanie koryta

Paiiki lub szpilki do prawidiowego uksztattowania koryta w planie i profiu powinny byé wozeénie]
przygotowane.

Paliki lub szpllki nalezy ustawiaé w osi drogl i w rzedach réwnoleglych do osi drogi lub w inny sposéb
zaakceptowany przez inzynlera. Rozmieszczenle palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia robdt w odstepach nie wiekszych niz co 10 metréw,

Rodza] sprzelu, a w szczegélnoscl jego moc nalezy dostosowaé do rodzaju grunty, w kidrym
prowadzone sa roboty i do trudnoscl jego odspojenta.

Korylo mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokosd nie pozwala na zastosowanle maszyn, na
przykfad na poszerzeniach lub w przypadku rob6t o malym zakresie. Sposdb wykonania musi byé zaakceptowany
przez Inzyniera.

Grunt odspojony w czasle wykonywania koryla powinien byé wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentacjt projektows] i SST, fj. wbudowany w nasyp Jub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zageszczenie podioZa nalezy wykonad zgodnie z zasadami okreslonymi w pkt 5.4,

5.4. Profilowanle | zaggszczanie podtoza

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszezone ze wszelkich zanisczyszezen.

Po oczyszczeniu powlerzchni podloza nalezy sprawdzié, czy isiniejace rzedne terenu umozliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych rzednych podloza. Zaleca sle, aby rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmnlej 5 cm wyZsze niz projektowane rzedne podioza,

Jezeli powyzszy warunek nie jest speiniony i wystepuja zanizenia poziomu w podiozu przewidzianym do
profilowania, Wykanawca powinien spulchnié podicze na glebokosé zaakceptowans przez Inzynlera, dowleZé
dodatkowy grunt spelniajacy wymaganla obowigzujgce dla gorne] strefy korpusu, w ilodci konlecznej do uzyskanila
wymaganych rzednych wysokosclowych | zagedci¢ warstwe do uzyskania warfoscl wskaZznlka zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza natezy stosowad réwniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podioza nalezy przystapié do jego zageszezania. Zageszezanie pedloza
nalezy kontynuowa¢ do osiagniecia wskaznika zageszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznlk
zageszczenia nalezy okreélaé zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

W przypadky, gdy gruboziamisty material tworzacy podloze uniemeozliwia przeprowadzenie badania
zageszczenia, Kontrole zageszczenia nalezy oprzec na metodzie obciazen plytowych, Nalezy okreélié pisrwotny i
wioérny modul odksztalcenia podioza wedlug BN-64/8931-02 [3). Stosunek wtdmego | pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekraczaé 2,2.

Wilgotnosé gruntu podloza podczas zageszezania powinna byé réwna wilgotnoscl optymaine] z
tolerancig od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego | zageszczonego podioza

PodloZe (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinne byé utrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwiazanych z profilowaniem i zageszczenlem podioza nastapi przerwa w
robotach § Wykonawca nie przystapi natychmiast do ukladania warstw nawierzchnl, to powinien on zabszpieczyé
podioze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przyklad przez rozlozenie folli lub w inny sposob zaakceptowany
przez Inzyniera.

Jezell wyprofilowane | zageszczone podloze uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukiadania kolejnej
warstwy mozna przystgpié¢ doplere po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podloza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezell zawilgocenie nastapilo wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe wykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogbine zasady kontroll Jakosc| robét

Ogélne zasady kontroll jako$§cl robdét podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine® pkt 6
6.2. Badanla w czasie robét

8.2.2, Szerokosd koryta (profilowanego podloza)

Szerokos¢ koryta i profilowanego podloza nie moze réznié sie od szerokosdci projektowansj o wiecej niz
+10 emi-5cm,

6.2.3. Réwnosé koryta {profilowanego podioza) Nieréwnosci podluzne koryta i profilowanego podioza nalezy
mierzy¢ 4-metrows fata zgodnie z normg BN-68/8931-04 [4].

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrows fata.
Nieréwnoscl nis mogg przekraczad 20 mm.

6.2.4, Spadki poprzeczne,Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podloza powinny byé zgodne z
dokumentacja projektows z tolerancja £ 0,5%.
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6.2.5. Rzedne wysoko$ciowe, Roéznice pomiedzy rzednymi wysoko$ciowymi koryta lub wyprofilowanego
podioza i rzednymi projektowanymi nie powinny przekraczacd +1 cm, -2 cm.

6.2.8. Ukszialtowanie osi w planie

0O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osl projektowanej o wiece] niz £ 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub wiecej niz & 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podioza)

Wskaznlk zageszczenia koryta | wyprofilowanego podioza okreslony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinlen
byé mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrege zageszeozenla stosuje sie poréwnanie wartesci moduléw odksztalcenia, to
warto&é stosunku wtérmego do pierwotnego modulu odksztalcenia, okreslonych zgodnile z normg BN-64/8931-02
[3] nie powinna by¢ wigksza od 2,2

Wilgotnod¢ w czasie zageszczania nalezy badaé wedlug PN-B-06714-17 {2]. Wilgotnosé gruntu podioza
powinna byé réwna wilgotno$cl optymalnej z tolerancig od -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogéine zasady obmiaru robét
Qgolne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-00.00.00 ,.Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2, Jednostka obmlarowa
Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanego | edebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

COgdlne zasady odbioru robdt pedano w 88T D-M-00.00.00 Wymagania cgdlne® pki 8.
Roboty uznaje sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST | wymaganiami Inzyniera,
jezeli wszysikie pomiary | badania z zachowaniem toferancji wg punktu 6 daty wyniki pozytywne,

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczqce podstawy ptatnosci
Ogédlne ustalenia dotyczgce podstawy platnosei podano w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt

9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowiane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia
nawierzchni podatnych i pedicza przez obcigzenie piytg
4,  BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réwnoscl nawlerzehni planografem
ilatg '
5 BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.4, Przedmiot SST

Przedmiolem niniejszej ogdine] specyfikacfi technicznej (SST) sg wymagania ogélne dolyczace
wykonania | odbioru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna {SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecanlu i realizacji robét wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninlejsze] specyfikacjl dolycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywanlem podbudéw z kruszyw stabllizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] | obejmujg SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanege stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sle, zgodnie z ustalenlami podanymi w
dokumentacji projektowe|, jako podbudowe zasadnicza wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni podatnych
i polsztywnych [31)].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - procas technolegiczny, polegajacy na edpowiednim zageszczeniu w optymalnej
wilgotnosci kruszywa o wiagciwie doebranym uzlarnieniu,

1.4.2. Pozostale okreSlenia podstawowe $3 zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definlclami podanymi w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdéine” pkt 14 oraz w OST dotyczacych
poszezegdlnych rodzajow podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanlcznie:

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabllizowanego mechanicznie,

1.5, Ogdine wymagania dotyczace rohét

Ogélne wymagania dotyczgce robot podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogélne” pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogblne wymaganla dotyczace materlatéw

Ogolne wymaganla dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
~Vymagania ogélne® pkt 2.

2.2, Rodzaje materfaléw

Matertaly stosowane do wykonania podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznle podano w OST
datyczacych poszezegbinych rodzajow podbudéw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznle,

2.3. Wymaganla dla materlatéw

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna byé ciggia i nie moze przeblegaé od doinej krzywej granicznej
uziarnienia do gémej krzywej granicznej uziarnienia na sasiednich sitach. Wymiar najwlekszego ziarna kruszywa
nie moze przekraczad 2/3 grubosci warstwy uktadanej jednorazowo.
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Qgélne wymagania dotyczace sprzetu podanoc w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganla ogolne” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie powinien
wykaza¢ sle mozliwoéclg korzystanla z naslgpujacego sprzetu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny
zapewnlé wytworzenie jednorodne] mleszanki ¢ wilgotnosci optymalnej,
b) réwniarek albo ukladarek do rozkladania mieszanki,
¢) walcéw ogumionych | stalowych wibracyjnych [ub statyeznych do zageszezania. W miejscach trudno
dostepnych powinny by¢ stoscwane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub male walce wibracyjne.

4, TRANSPORT
4.1, Ogdlne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 4.
4.2, Transport materialéw

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi drodkami transporiu w warunkach zabezpieczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem | zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogdlne zasady wykonanla rohét

Cgélne zasady wykonania robot podane w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogdine” pki 5.
6.2, Przygotowanle podioza

Podloze pod podbudowe powinno speiniat wymagania okreslone w OST D-04.01.01 Koryto wraz z
profilowaniem | zageszczeniem podloza” | OST D-02.00.00 ,Roboty zlemne™.
Pcdbudowa powinna byé ulozona na podiozu zapewniajgcym nieprzenikanie drobnych czastek gruntu do
podbudowy,
Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztaltowania podbudowy powinny byé wezesniej przygotowane.,
Paliki lub szpilki powinny by¢ ustawione w osi drogi i w rzedach rdwnolegiych do osi drogi, lub w inny
sposGb zaakceptowany przez Inzyniera.
Rozmleszczenle palikéw lub szpllek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkow [ub linek do wytyczenia
robot w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.4, Whudowywanle | zageszczanie mieszanki

Mleszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowsj gruboscl, takie, aby g
ostateczna grubos$¢ po zageszczeniu byla réwna gruboéci projekiowane}, Warstwa podbudowy powinna byé
rozlozona w spostb zapewniajgoy oslagniecie wymaganych spadkéw | rzednych wysokoSciowych. Jezeli
podbudowa sklada sie z wiece] niz jedne] warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i
zageszezona z zachowaniemn wymaganych spadkéw i rzednych wysokosciowych, Rozpoczecie budowy kazdg|
nastepnej warstwy moze nastapié po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inzyniera.

Wilgotnosé mieszanki kruszywa podczas zageszczania powinna odpowiadaé wiigotnoéci optymalnej,
okreslonsj wedlug prdby Proclora, zgodnie z PN-B-04481 [1] {metcda Il). Material nadmiernie nawllgocony,
powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie i napowietrzanie. Jezeli wilgotno&é mieszanki kruszywa jest nizsza od
optymalnej o 20% jej wartosci, mieszanka powinna byé zwilzona okreslong llosclg wody 1 réwnomiernie
wymleszana. W przypadku, gdy wilgotnod¢ mleszanki kruszywa jest wyzsza od optymalne] o 10% jej wartosd),
mieszanke nalezy osuszyé.

WskaZnlk zageszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomow! wskaznika nosnodcl podbudowy wg tabiicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozenlem nastepnej warstwy, powinna by¢ utrzymywana w dobrym
stanie.  Jezell Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Inzyniera, gotows podbudowe do ruchu
budowianego, to jest obowiazany naprawi¢ wszelkle uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch.
Koszt napraw wyniklych z niewlasclwego utrzymania pedbudowy obcigza Wykonawce robdot,

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogodlne zasady kontroll jakoscl robét

Ogélne zasady kontroll Jako$ci rob6t pedano w QST D-M-00.00.00 Wymagania cgdlne” pki 6.
6.2, Badania przed przystapleniem do robét

Przed przystagpieniem do robdét Wykonawca powinien wykonaé badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t 1 przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowad wszystkie whasciwosci okreslone w pkt 2.3 ninigjszej SST.
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6.3. Badanla w czasle robét
6.3.1. Czestolliwosé oraz zakres badar i pomiaréw

Czestotliwosé oraz zakres hadan podano w tablicy 2.

Tabllca 2. Czestotliwo$¢ ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznle

Czestotliwo$é badar
Maksymaina
Mlnlg}alnggczba; powlerzchnla
. 5 badait na dzlenng} | podbudowy przy-
Lp Wyszczegéinienie badan delaica 10bocze] | padajace najono
badante (m’)
1 | Uziarnienie mieszank!
2 | Wilgoino&é mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
. . . dla kazdej partii kruszywa i
4 | Badanie wiasclwosci kruszywa wg {ab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uzlamlenie mleszanki

Uziarnienie mieszank! powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probki nalezy pobleraé
w sposdb losowy, z roziozone] warstwy, przed jej zageszczeniem. Wynikl badan powinny byé na blezaco
przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnosd mieszanki

Wilgetnosé mieszanki powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej, okresfonej wedlug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda iI), z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotno&é nalezy okreslié wedfug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszczenie kazde| warstwy powinno odbywaé sie a2 do osiggniecla wymaganego wskaznika
Zageszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalezy sprawdzaé¢ wedlug BN-77/8931-12 {30] W przypadku, gdy
przeprowadzenie badanla Jest niemozliwe ze wzgledu na gruboziarnisie kruszywo, kontrole zageszczenia nalezy
oprze¢ na metodzie obcigzer plytowych, wg BN-64/8931-02 [27] | nie rzadzie] niz raz na 5000 m?, lub wediug
zaleceni Inzyniera.

6.3.5. Wiasciwoscl kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowac oceng wszystkich wlasciwosci okredlonych w pkt 2.3.2,
Probki do badat pelnych powinny byé poblerane przez Wykonawce w sposth losowy w obecnosci
Inzyniera.

6.4. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1 Szerckosé podbudowy

Szerokoéd podbudowy nle moze rdznié sle od szerokoscl projekiowanej o wiecej niz +10 cm, -5 cm.
6.4.2 Rdéwnosé podbudowy

Nlerébwnoscei podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowg fata lub plancgrafem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nierbwnosci poprzeczne podhbudowy nalezy mierzy¢ 4-metrows lata.

Nlerdwnosci podbudowy nie mogg przekraczad:
- 10 mm dia podbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byé zgodne z dokumentacig projektowa, z
tolerancja + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosclowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosclowym! podbudowy | rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego podloza
0% podhudowy w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projekiowanej o wiecej niz+ 5 cm.
8.4.7. Grubosé podbudowy i ulepszonego podioza

Grubo$é podbudowy nie moze sie ré2nié od grubosct projektowane] o wiecej niz:
- dia podbudowy zasadnicze} * 10%,
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6.4.8. Nosnosé podbudowy
- modul odksztalcenia wg BN-64/8931-02 {27} powinien by¢ zgodny z podanym w tablicy 4,
~ ugiecle sprezyste wg BN-70/8931-06 {29] powinno byé zgodne z podanym w tablicy 4.
nosnoscl podbudowy wynikio z hiewlasclwego wykonania robdt przez Wykonawce podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogéine zasady obmlaru rohét

Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m* (metr kwadratowy) podbudowy =z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sie za zgodne z dokumentacjg projektows, wymaganiami Inzyniera, jezeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem telerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnoscl

Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnoéci podanc w OST D-M-00.00.00 ;Wymagania ogdlne” pkt
8.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane, Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obeych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badanla. Oznaczanie skladu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badanla. Oznaczanle wilgotnosel

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanle nasiakliwosci

7
8
9

PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania, Oznaczanie mrozoodpormnoesci metodg bezposrednig
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarlodcl zanleczyszczen organicznych
. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badanla, Oznaczanie zawartoscl siarki metoda bromowa

10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanle rozpadu Krzemianowego

11.  PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badanla, Oznaczanie $cieralnoéci w hebnie Los Angeles

13. PN-B-06731 Zuzel wielkoplecowy kawafkowy, Kruszywo budowlane | drogowe. Badania techniczne

14.  PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine do nawlerzchni drogowych. Zwir | mleszanka

15. PN-B-11112 Kruszywa mineralne, Kruszywa famane do nawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturaine de nawlerzchni drogowych, Plasek

17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Skiad, wymagania i ocena zgodnoécl

18. PN-B-23006 Kruszywo do betonu lekkiego

18.  PN-B-30020 Wapno

20. PN-B-32250 Materaly budowlane, Woda do betonu i zapraw

21, PN-8-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stahbilizowanych mechanicznie

22.  PN-5-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa | nawierzchnia z tiucznia kamiennego

23. PN-S5-96035 Popicly lotne

24, BN-88/6731-08 Cement. Transport | przechowywanie
25. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne lamane do nawierzchni drogowych
26. BMN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczanle wskaZnlka plaskowego

27.  BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanle modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych | podioza
przez obclgzenie pliyta
28. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomlar rawnosci nawierzchnl planografem i latg

29. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar ugieé podatnych ugieciomierzem belkowym
30. BN-77/8931-12 Oznaczanie wskaznika zageszczenla gruntu

10.2. Inne dokumenty

31. Katalog typowych konstrukeji nawierzehnl podatnych i pélsztywnych, IBRIM - Warszawa 1997.
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D - 04.04.04

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEFP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiotem niniejsze] ogdine] specyfikacji technicznej {OST) sg wymagania dotyczace wykonania |
odbioru robdt zwigzanych z wykonaniem podbudéw z ttucznia kamiennego.

1.2. Zakres stosowania OST

Ogélina specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania szczegélowej
specyfikacjl technicznej {SST) stosowanej jako dokument pizetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach krajowych | wojewddzkich.

Zaleca sle wykorzystanle OST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich | gminnych.

1.3. Zakres rohét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikaci dotyczg zasad prowadzenia robét zwlazanych z
wykonywaniem podbuddw z fiucznia kamlennego.

Podbudowe z tlucznia kamiennego wykonuje sig, zgodnie z usialeniami pedanymi w dokumentacjt
projekiowej, jako:

- podbudowe pomocnicza,

- podbudowe zasadnicza.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennege - czeéé konstrukcji nawierzchni skiadajaca sle z jedne] lub wigcej
warstw no$nych z tlucznia i klinca kamiennego.

1.4.2. Pozostale okredlenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimli normami | z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.4.

1.5, Ogélne wymagania dotyczace robot
Ogdine wymagania dotyczace robot podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogolne” pki 1.5.

2, MATERIALY
21, Ogéine wymagania dotyczace materlatéw

Ogdlne wymagania dotyczgce materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-00.00.00
~Wymagania ogéine” pkt 2.

2.2, Rodzaje materlaléw

) Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z tlucznia, wg PN-5-96023 [9], sa:
- kruszywo lamane zwykle: tuczen | klinlec, wg PN-B-11112 [8],
- woda do skropienia podczas walowania i klinowania.

2.3, Wymaganla dla kruszyw

Do wykonania podbudowy nalezy uzyé nastepujgce rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112 [8}):
-7 tuczeti od 31,5 mm do 63 mm,
- Kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— 7 kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm,
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3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Cgélne wymagania dotyczace sprzetu pedano w OST D-M-00.00.00 ;Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2, Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z Hucznia kamiennege powinien wykazaé sie
moziiwoescla korzystania z nastepujacege sprzeiu:
a) a) réwniarek lub ukladarek kruszywa do rozkiadania ttucznia i kllfica,
b} b} rozsypywarek kruszywa do roziozenia klifica,
c) ¢} walcow statycznych gladkich do zageszczania kruszywa grubego,
d) d) walcéw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek plytowych do kfinowania kruszywa grubego klincem,
e) 8} szczotek mechanicznych do usunlgcla nadmiaru klinca,
fy f) walcéw ogumionych lub stalowych gladkich do koricowego dogeszczenia,
g) g) przewoznych zblomikéw do wody zaopatrzonych w urzgdzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu

0Ogédine wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkl 4.
4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozi¢ dowolnymi §rodkami fransportu w warunkach zabezpieczajgcych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5, WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogélne zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.60 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.
6.2. Przygotowanie podioza

Podtoze ped podbudowe tluczniowg powinno spelniac wymagania okrestone w OST D-04.01.01 Keoryto
wraz z profilowaniem | zageszczeniem podioza®.

Podbudowa tluczniowa powinna byé utozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistym, pod podbudows Huczniowg powinna byé utozena
warstwa odcinajgca lub wykonane ulepszente podloza.

5.2. Whudowywanie | zageszczanie kruszywa

Minimalna grubosé warstwy podbudowy z tiucznia nie moze byé po zageszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwigkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grubosé warstwy podbudowy po zageszezeniu nie
moze przekraczac 20 cm. Pedbudowe o grubosc] powyze] 20 cm nale2y wykonywaé w dwéch warstwach.

Kruszywo grube powinno byé roziozone w warstwie o jednakows] gruboscl, przy uzyciu uktadarki albo
réwniarki. Grubodé roziozone] warstwy luznego kruszywa powinna byé {aka, aby po jej zageszczeniu |
zakiinowaniu oslagnela grubosd projekiowans.

Kruszywo grube po roziozenlu powinno byé przywalowane dwoma przej$ciami walca statycznego,
gtadklego © nacisku jednostkowym nie mnigjszym niz 30 kN/m. Zageszczanle podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpoczaé sie od krawedzi i stopniowo przesuwaé sle pasami podiuznymi, czesciowo
nakiadajgoymi sle w Kkierunku osi Jezdni. Zageszczenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym
powlinno rozpoczad sie od dolnej krawedzi i przesuwaé sie pasami podiuznymi, czesclowo nakladajacymi sie, w
kierunku jej gbrnej krawedzi,

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczej, po przywalowaniu kruszywa grubego nalezy
roztozyé kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczania nalezy
uzyé walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co najmniej 18 kN/m, albo plytowa zageszczarkq wibracyjna o
nacisku Jednostkowym co najmniej 16 kN/m? Grubosé warstwy luZnego kruszywa drobnego powinna byé taka,
aby wszystkie przesirzenie warstwy kruszywa grubego zostaly wypelnione kruszywem drobnym. Jezeli to
konieczne, operacje rozkladania i wwibrowywanie kruszywa drobnego nalezy powiarzaé az do chwili, gdy
kruszywo drobne przestanie penefrowac warstwe kruszywa grubago.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnegoe nalezy usunaé z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzchnie od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywalowana walcem statycznym gladkim o nacisku jednestkowym nie
mnigjszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumicnym w celu dogeszezenia kruszywa poluzowanego w czasie
szezotkowania.

5.3. Utrzymanie podhudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozenlem nastepnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym
stanie. Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoeda Inzynlera, gotows podbudowe do ruchu budowlanego,
to Jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wynikilych z niewtasciwego utrzymania podbudowy obciaza Wykonawce robot.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogélne zasady kontroli jakoscl robét
Ogélne zasady kontreli jako$ci rob6t pedano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 6.

6.4.2, Szerokoéé podbudowy

Szeroko&¢ podbudowy nie moze rézni¢ sie od szerckosci projektowane] o wiece] niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikow szerokosé podbudowy powinna byé wieksza od szerokosci warstwy
wyzej lezacej o co najmnie] 25 cm lub o wartosé wskazang w dokumentacii projektowej.

6.4.3. Rowno&é podbudowy

Nieréwnosci podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowa fatg lub plancgrafem, zgednie z normg BN-
68/8931-04 [11].

Nierdwno$ci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-mefrowa fata,

Nieréwnoscl podbudowy nle moga przekraczad:
- 12 mm dfa podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla pedbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i lukach powinny byé zgodne z dokumentacja projeklows z
tolerancia + 0,5 %. ‘

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Réznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy | rzednymi projektowanymi nle powinny
przekraczaé + 1 cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztattowanie osi w planie

04 podbudowy w planie nie moze byd przesunieta w stosunku do os| projektowanej o wigcej niz 3 ¢m dla
autostrad i drég ekspresowych lub o wiece] niz £ 5 cm dia pozostalych drag.

6.4.7. Grubos¢ podbudowy
Grubesé podbudowy nie moze réznié sie od grubeéci projeklowansj o wiecej niz;
- dla podbudowy zasadniczej £ 2 cm,
- dla pedbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmlaru roboét
QOgdine zasady obmiaru robét pedano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2, Jednostka obmlarowa

Jednostka cbmiarowa jest m? {metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thucznia kamiennego.

8. ODBIOR ROBOT

Qgélne zasady cdbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania cgéine” pkt 8.

Roboly uznaje sfe za zgodne z dokumentacija projeklows, SST i wymaganiami Inzyniera, [ezeli wszystkie
pomiary | badania z zachowaniem tolerancji wyg pkt 8 daly wyniki pozytywne.,
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci

Ogélne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogodlne” pkt
9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanle zawarloscl zanleczyszezen
obcych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne, Badanla. Oznaczanie skladu ziarnowego

3. PN-B-06714-18 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie ksztattu ziam

4. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasfakiiwoscl

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornoécl metoda
bezposrednig

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanle zawarlo$c] zanieczyszczen
organicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineraine. Badania. Oznaczanie $cleralnosci w bebnie Los
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