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OGOLNE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D -00.00.00

WYMAGANIA OGOLNE

1.WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej ogbinej specyfikacji technicznej (OST) sa wymagania ogblne dotyczace
wykonania 1 odbioru robét drogowych zwigzanych z modemizacjg nawierzchni drogi.

1.2. Zakres stosowania OST

Cgdlna specyfikacja techniczna stanowi obowiazujaca podstawe opracowania szezegédlowe] specyfikacii
techniczne} stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robét na drogach
krajowych.
Zaleca sig wykorzystanie OST przy zlecaniu robét na drogach wojewddzkich, powtatowych i gminnych,

1.3. Zakres robdt objetych OST . .
Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji obejmujg wymagania ogflne, wspdine dla robdt objetych
ogdlnymi specyﬁkac;ami technicznymi, wydanymi przez GDDP dla poszczegblnych asortymentéw robét

drogowych i mostowych. W przypadku braku ogélnych specyfikacji technicznych wydanych przez GDDP dla
danego asortymentu robét, ustalenia dotyczq rowniez dla SST sporzadzanych indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe

Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumieé w kazdym przypadku nastepujaco;
1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nie bedacy budynkiem, stanowigey caloéé techniczno-uzytkows
(droga} albo jego czes¢ stanowiacq odrgbny element Konstrukeyjny lub technologiczny (obiekt mostowy, korpus
ziemny, wezel).
1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas ferenu przy jezdni lub udsuniety od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych,
1.4.3. Dlugosé mosltu - cdleglosé miedzy zewnetrznymi krawedziami pomosty, a w przypadku mostéw lukowych
z nadsypkaq - odleglosc w Swielle podstaw skleplenla mierzona w osi jezdni drogowej.
1.4.4, Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wraz z
wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (montazowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczona do ruchu pojazdéw
obslugujgeych zadanie budowlane na czas jego wykonania, przewidziana do usunigcia po jego zakoiczeniu,
1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt = ponumerowanymi stronami, opatrzony pieczecig organu wydajacego, wydany
zgodnie z obowigzujgeymi przepisami, stanowigcy urzedowy dokument przebiegu robét budowlanych, sluzacy do
notowania zdarzefi i okolicznodci zachodzgoych w toku wykonywania robdt, rejestrowania dokonywanych
odbloréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji technicznej pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem
projekiu, Wykonawca i projeldantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkoda terenowg dla zapewnienta komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.8. Inzynier/Klerownik projekiu ~ osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyznaczona przez
Zamawiajacega, ¢ kidref wyznaczeniu poinfermowany jest Wykonawcea), odpowledzialna za nadzorowanie robét i
administrowanie kontraktem.

1.4.9, Jezdnia - cze&é korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do klerowania robotami | do
wystepowania w jego imieniut w sprawach realizacji kontraktu,

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju i
pasami dzielgcymi jezdnie,

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia,

1.4.13. Konstrukdja noéna (przesio lub przesia obiekiu mostowego) - czeéé obiekin oparia na podporach
mostowych, tworzaca ustréj niosacy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub fa cze5¢ wykopu, kidra jest ograniczona korong drogi | skarpami rowéw.
1.4.15. Koryto - efement uformowany w Korpusie drogowym w celu wlozenia w nim konstrukcji nawierzchni,



1.4.16. Ksigzka obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera/Klerownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, sluzacy do wpisywanla przez Wykonawce cbmiaru dokenywanych robdt w formie wyliczen, szkicow |
ew. dodatkowych zalgcznikow. Wpisy w ksigzce obmiaréw podlegaja potwlerdzeniu przez Inzynlera/Kierownika
projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub Inne laboratorium badawbze. zaakceptowane przez Zamawlajgcego,
niezbgdne do przeprowadzenia wszelkich badan i prdb zwigzanych z oceng Jakosci materialéw oraz robét,

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg projeklows |
specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkodg wodng dia zapewnlenia komunikac]i drogowsj | ruchu pleszego.

1.4.20, Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstw sluzacych de przejmowania i rozktadania obciazen od ruchu na

pedioze gruntowe | zapewnlajacych dogodne warunki dla ruchu,

a) a) Warstwa scleralna - gérna warstwa nawierzchnl peddana bezpos$rednio oddzialywaniu ruchu i czynnikéw
atmosferycznych.

b) b) Warstwa wigzaca - warstwa znajdujgca sig miedzy warstwa scieralng a podbudowa, zapewnlajaca lepsze
rozlozenie naprezen w nawierzchni | przekazywanie ich na podbudows.

c) ¢} Warstwa wyréwnawcza - warstwa sluzaca do wyréwnania nieréwnosci podbudowy lub profilu istnlejgcej
nawierzchil,

d) d} Podbudowa - dolna czed¢ nawierzchni sluzaca do przenoszenia obclazen od ruchu na podioze.
Podbudowa moze skiadad sie z podbudowy zasadniczej | pedbudowy pomocnicze).

e) &) Podbudowa zasadnicza - gérna czes¢ podbudowy spefniagjaca funkcje nosne w konstrukeji nawierzchni,
Moze ona skladaé sie z jednej lub dwboch warstw.

fy f} Podbudowa pomocnicza - doina czeSé podbudowy spelniajaca, obok funkcji nosnych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dzialaniem wody, mrozu i przenikaniem czgstek podioza. Moze zawierad
warstwe mrozoochronna, odsaczajacy lub odelnajasa.

g) g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnym zadaniem Jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dzialania mrozu.

h) h) Warsiwa odcinajgca - warstwa stosowana w celu uniemozliwienia przenikania czastek drobnych gruntu do
warstwy nawierzchni fe2acej powyzej.

Iy I} Warstwa odsgczajaca - warstwa sluzgca do cdprowadzenla wody przedostajgcej sie do nawierzchni.

1.4,21. Niweleta - wysokoéclowe | geomelryczne rozwinigcle na plaszczysnie pionowego przekroju w osi drogi lub

obiekiu mostowego.

1.4.22. Ohlekt mostowy - most, wiaduk!, estakada, tunel, kladka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio ufrzymana do przeprowadzenia
ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24, Odpowiednia (bliska) zgodnoéé - zgodno$é wykonywanych robét z dopuszczonymi toleranciami, a jesl
przedzial tolerancjl nie zoslat okre$lony - z przeclginymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowe dia danego
rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzlelony linfami granicznymi pas terenu przeznaczony do umieszczania w nim drogi 1
zwigzanych z nig urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rownlez obejmowaé teren przewidziany do
rozbudowy drogi | budowy urzadzern chronigeych ludzi i Srodowisko przed uclazliwosciami powodowanymi przez
rich na drodze.

1.4.26. Pobocze - czes¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postoju pojazdéw, umieszczenia urzgdzen
organizacji | hezpieczenstwa ruchu oraz do ruchu pieszych, sluzaca Jednoczesnie do bocznego oparcia
konsirukejl nawlerzchni.

1.4.27. Podloze nawlerzchni - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokoscl przemarzania. -
1.4.28. Podloze ulepszone nawierzchni - géma warstwa podio2a, lezgca bezpoSrednio pod nawlerzchnia,
ulepszona w celu umozliwlenla przejecia ruchu budowlanego | wiasciwego wykenania nawierzchni,

1.4.29. Polecenie InzynierafKierownika projektu - wszelkle polecenia przekazane Wykonawcy pizez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacli robét lub innych spraw
zwiazanych z prowadzeniem budowy. ‘

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentac]i projektowsj.

1.4.31. Przedsiewziecie budowlane - kampleksowa realizacja nowego polgczenia drogowego lub calkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parameiréw geometrycznych trasy w planie | przekroju podiuznym)
istniejgcego polgezenia.

1.4.32, Przepust - budowla o przekroju poprzecznym zamknletym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku,
szlaku wedrowek zwierzat dziko 2yjacych lub urzadzer technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturaina - element srodowiska naturalnego, stanowigcy utrudnienie w realizacji zadania
budowlanego, na przyklad doling, bagno, rzeka, szlak wedréwek dzikich zwierzat itp.

1.4.34, Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacjl zadania budowlanego, na
przykiad droga, kolej, rurociag, kanal, ciag pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa - czedé dokumentac|l projektowej, kiéra wskazuje lokalizace,
charakterystyke | wymiary obiekiu bedacego przedmiotem robot.

1.4,36. Przyczdlek - skrajna podpora obiektu mostowago. Moze skiadad sie z pelne| Sclany, stupdw lub Innych
form konstrukcyjnych, np. skrzyfi, komér.

1.4.37. Rekultywacja - roboly majgce na celu uporzgdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkeji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowfanego.



1.4.38. Rozpletosé teoretyczina - odlegltosé migdzy punktami podparcia (fozyskaml), przesla mostowego.

1.4.39, Szerokosé calkowita obiektu (mostu / wiadukiu) - odlegto$é miedzy zewnelrznymi krawgdzlami konstrukcli
obiektu, mierzona w linii prostopadfej do osi podiuzne], obejmuje calkowita szercko$é konstrukeyjng ustroju
nlesgcego.

1.4.40. Szerokosd uzytkowa obiektu - szeroko§d jezdni {nawierzchni) przeznaczona dla poszczegéinych rodzajow
ruchu araz szerokos$é chodnikéw mierzona w $wietle poreczy mostowych z wylaczeniem konstrukcjl przy jezdni
dotem oddzielajacej ruch kolowy od ruchu pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rebot z podaniem lch Hoscl (przedmiarem) w kolejnosel technologlezne] ich

wykonanla.
1.4.42, Teren budowy - teren udostepniony przez Zamawlajacego dia wykonanla na nim robét oraz Inne miejsca
wymienione w kontrakcle jako tworzace czeéé terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagleblony ponizej poziomu terenu dia zapewnienla komunikac)i drogowe] | ruchu pieszego,

1.4.44, Wiadukt - obiekt zbudowany nad linia kolejows lub inng droga dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej | ruchu pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - czes¢ przedsiewziecia budowlanego, stanowigca odrebna calosé konstrukeyjna lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego peinienia funkcji techniczno-uZytkowych. Zadanie moze polegad na
wykonywanlu robot zwigzanych z budowa, medernizacja/ przebudowa, utrzymaniem oraz ochrong budowli
drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Wiykonawca jest odpowiedzialny za jake$¢ wykonanych robdt, bezpieczenstiwo wszelkich czynnoéci na
terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodnoéd z dokumentacis projektowa, SST i poleceniam]
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.6. Ochrona | utrzymanie rohét

Wykonawca bedzie odpowiadat za ochrone rohoét i za wszelkie materialy i urzagdzenia
uzywane do rohét od daty rozpoczecia do daty wydania potwierdzenia zakoriczenia robét przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbiory ostatecznego. Ulrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposdb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowalajgeym stanie przez caly czas,
do momentu odbloru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie, to na polecenie Inzyniera/Kierownika
projektu powinien rozpoczad reboty utrzymanlowe nle poznlej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.7. Stosowanle sle do prawa i innych przepisdéw

Wykonawca zobowigzany jest znad wszystkie zarzadzenia wydane przez wladze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy | wytyczne, kiére sg w Jakikolwiek sposdb zwigzane z wykonywanymi robotami i
bedzie w peini odpowiedzialny za przestrzeganie tych postanowien podczas prowadzenia robot.

2. MATERIALY
2,1, Zrédta uzyskania materiatéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materialéw
przeznaczonych do robot, Wykonawca przedstawi Inzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegdlowe informacje dotyczgce proponowanego Zrodia wytwarzanla, zamawiania lub wydobywania tych
materialdw jak réwniez odpowlednie $wiadectwa badar laboratoryjnych oraz prébki materiatow.

Zatwierdzenie partil materialéw z danego Zrédla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy 2
danego Zrédia uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materialy uzyskane z
dopuszczonego 2radla w sposéb clagly spelniaja wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.4, Warlantowe stosowanle materlaléw

Jesli dokumentacja projeklowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju
materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzynisra/Klerownika projektu o swolm zamtarze co
najmniej 3 tygodnie przed uzyciem tego materialy, albo w okresie diuzszym, jesli bedzie to potrzebne z uwagi na
wykenanle badart wymaganych przez Inzyniera/Klerownika projektu. Wybrany i zaakceptowany rodzaj materialu
nie moze byé péznie] zmieniany bez zgody Inzyniera/Kierownika projekiu.

2.5, Przechowywanle | skladowanle materlaléw

Wykaonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy bedg one uzyte do robét,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly swojg Jakes$é | wladclwosci 1 byly dostepne do kontroli
przez Inzyniera/Kierownika projekiu.

Miejsca czasowego skladowania materiatow bedy zlokalizowane w ohrebie terenu budowy w migjscach
uzgodnionych z Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce | zaakceptowanycht przez Inzyniera/Kierownika projektu.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowlgzany do uzywania jedynie taklego sprzetu, kiéry nie spowoduje nlekorzystnego
wpiywu na jakosé wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien byé zgodny z oferta Wykonawcy |
powinien odpowladad pod wzgledem typow i ilosci wskazanlom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji
robot, zaakceptowanym przez Inzyniera/iKierownika projekiu; w przypadku braku ustalent w wymienionych wyzej
dokumentach, sprzet powinien byé uzgodniony | zaakceptowany przez Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowad przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami
ckreslonymi w dokumentacjl projektowej, SST | wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wlasnoécla Wykonawey Jub wynajety do wykonania robst ma byé utrzymywany w dobrym
stanie | gotowoscl do pracy. Powinien byé zgodny 2z normami ochreny $rodowiska | przepisami dotyczacymi Jego
uzytkowania.

Wykonawea dostarczy Inzynierowi/Klerownlkow! projekiu  kople dokumentdw potwierdzajgeych
dopuszczenle sprzetu do uZytkowania i badar okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykeonawca bedzie konserwowaé sprzet jak réwniez naprawiaé lub wymieniad sprzet niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidulg mozliwosé warlantowego vzycia sprzetu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi InZyniera/Kierownika projekiu o swoim zamiarze wyboru |
uzyska lego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po akceptacjl Inzyniera/Kierownlka projekiu, nie
moze byé poniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia | narzedzla nle gwarantujgce zachowanla warunkéw umowy,
zostang przez Inzynlera/KKierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowiazany do stosowania jedynie takich &rodkéw transporiu, ktére nie wplyng
niekorzystnie na jakosé wykonywanych robét | wiasciwosct przewozonych materiatow.

Liczba Srodkéw transportu powinna zapewniadé prowadzenie robdt zgodnie z zasadami okredlonymi w
dokumentacji projektowej, SST | wskazaniach Inzyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa,

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedsa spetniaé wymagania dotyczace przepisdw ruchu
drogowego w odniesleniu do dopuszczalnych naciskéw na o i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nle spelniajgce tych warunkdw mogg byé dopuszczone przez Inzyniera/Kierownika projekfu, pod
warunklem przywrécenia stanu plerwotnego uzytkowanych odcinkdw drdg na koszt Wykonawcy.

Wykonawea bedzie usuwad na blezgco, na whasny koszt, wszelkie zanleczyszcezenia, uszkodzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Whykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z warunkami umowy oraz za jakosé
zastosowanych materiatéw | wykonywanych robdt, za ich zgodnosé z dokumentacja projektowa, wymaganiami
88T, PZJ, projektem organizacji rob6t opracewanym przez Wykonawce oraz poleceniami InzynierafKlerownika
projektu.

Whykonawca jest odpowiedziainy za stosowane metody wykanywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich
elementéw robot zgodnie z wymlarami | rzednymi okreslonymi w dokumentac]i projektowef fub przekazanymi na
pismie przez InzynierafKierownlka projekiu.

Bledy popelnione przez Wykonawce w wytyczenit | wyznaczaniu robdt zostana, usunigie przez
Wykonawce na wlasny koszt, z wyjatkiem, kiedy dany blad ckaze sie skutiiem bledu zawartego w danych
dostarczonych Wykonawey na pismie przez Inzyniera/Kisrownika projekiu,

Sprawdzenie wytyczenia robdt Jub wyznaczenia wysokodcl przez Inzyniera/Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialno$ci za ich dokladnosdd.

Decyzje inzyniera/Kierownika projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw
robét bedg oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe] i w SST, a
takze w normach i wylycznych. Przy podejmowaniu decyzji inzynierfKierownik projektu uwzgledni wyniki badan
materaléw i robdt, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji | przy badaniach materialéw, doswladczenia z
przeszlosei, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestle.

Polecenia Inzyniera/Klerownika projekiu powinny byé wykonywane przez Wykonawee w czasie
okreslonym przez Inzyniera/Klerownika projekiu, ped groibg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tytutu
ponissie Wykenawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroll jakoscl robét

Celem kontreli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem | wykonaniem, aby oslagnaé zalozong
jakos&é rohot,

Wykenawca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot | jakesci materialéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system Kontroli, wigczajac personel, laboratorium, sprzef, zaopatrzenle 1 wszystkie urzgdzenia
niezbedne do pobisrania probek 1 badan materialéw oraz robét.

Przed zatwierdzenfem systemu kontroll Inzynier/Kierownik projekiu moze zazgdaé od Wykonawey
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, Ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary i badania materialébw oraz robdt z czestolliwoscig
zapewnlajacy stwierdzenle, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiaml zawartyml w dokumentac]i projektowsj |



7. OBMIAR ROBOT
Ogélne zasady obmlaru rohét

Obmiar rob6t bedzie okreslad faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacjg
projekiows 1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysis.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powfadomieniu Inzynlera/ilerownika projekiu o
zakresle obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru beds wpisane do ksigzki obmiaréw.

Jakikolwiek biad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w élepym kosztorysie lub gdzie
Indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukonczenia wszystkich robdt. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukc)i Inzynlera/Klerownika projekiu na pi$mie.

Obmiar golowych robot bedzie przeprowadzony z czesto$cia wymagang do celu miesiecznej platnosci
na rzecz Wykonawcy lub w innym czasle okredlenym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce |
Inzynlera/Kierownika projekiu,

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbloréw robdt

W zaleznosci od ustaler odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym elapom odbioru:
a) a} odbiorowl robét zanikajaoych t ulegajacych zakryciu,
b) b) ocdbiorowi czesciowemu,
¢) ¢} odbiorowi ostatecznemy,
d) d) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr rob6t zanikalaeych | ulegajaeych zakryclu

Odbidr robét zanikajgeych | ulegajgeych zakryciu polega na finalnef ccenle flodcl i jakosct wykonywanych
robdt, ktére w dalszym procesie realizaci ulegna zakryciu,

Odbiér robot zanikajacych | ulegajacych zakryciu badzie dokonany w czasie umoziiwiajacym wykenanie
eweniualnych korekt | poprawek bez hamowania ogdinego postepu robét.

Odbioru robot dokaonuje nzynier/Kierownik projektu.

Gotowosé danej czesci robdt do odbioru zglasza Whykonawea wplsem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiademieniem Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie
pdznie] jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powladomienia o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projekiu.

Jakosé | llosé robot vlegajgeych zakryciu ocenia Inzynier/Kierownik projekiu na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych | w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacjl z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odblor czesclowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilodci | jakodci wykonanych czesci robét. Odbioru czesciowego robot
dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze oslatecznym robdt. Odbioru robét dokonuje Inzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robét

Zasady odbloru ostatecznego robot

Odbidr ostaleczny polega na finalne] ocenie rzeczywistego wykonania robdt w odniesieniu do ich ilosci,
jakoscl i wartosci.

Calkowite zakonczenie robét oraz gotowoéd do odbloru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennikka budowy z bezzwlocznym powladomienfem na pismie o tym fakcie
Inzynlera/Kierownika projekiu.

Odbiér ostateczny robdt nastgpt w terminie ustalenym w dokumentach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera/Kierownika projektu zakoriczenia robdt i przyjecia dokumentdw, o kidrych mowa w
punkcie 8.4.2.

Odbloru ostatecznego robét dokona komlsja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnoscl
Inzyniera/Kierownika projekiv | Wykonawcy. Komisja odblerajaca reboly dekona ich coceny jakosciows] na
podstawie przediozonych dokumentéw, wynikéw badan i pomiaréw, ocenle wizualne] oraz zgodnoscl wykonania
robot z dokumentacjg projekiows | SST.

W toku cdbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustaleri przyjetych w trakcie
odbioréw rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania robét uzupelnigjgcych i
rohot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robdt poprawkowych lub robét uzupelniajacych w warstwie
scieralnej lub robotach wykoriczeniowych, komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku siwierdzenia przez komisje, ze jakosé wykonywanych robdt w poszczegolnych
asortymentach nleznacznle odbiega od wymagane} dokumentacja projektowa i SST z uwzglednieniem tolerancli i
nte ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpleczenstwe ruchu, kemisja dokena potracen,
oceniajac pomniejszong warto5¢ wykonywanych robdt w stosunku do wymagafh przyjetych w dokumentach
umowy.

8.5. Odblér pogwarancyjny

Odbior pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy cdbiorze ostatecznym | zaistnialych w okresie gwarancyjnym.
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Qdbiér pogwarancyjny bedzie dokenany na podstawie oceny wizualne] obiekiu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcle 8.4 ,Odbiér ostateczny robot”,

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. 1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz. U. Nr 88, poz. 414 z p&2niejszymi zmianami).

2. 2. Zarzadzenie Ministra Infrastrukiury z dnia 19 listopada 2001 r. w sprawle dzlennika budowy, montazu i
rozbidrki oraz tablicy informacyjnej {Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. 3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych {Dz. U. Nr 14, poz. 60 z pdznieJszymi zmianam}).

S$ZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-01.01.01

ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot $5T

Przedmiotem ninlejsze] szczegdlowe] specyfikacl technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania | odbloru robdt zwiazanych z cdtworzeniem trasy drogowej i jej punktéw wysokosciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegolowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacjl robot wymienionych w punkcie 1.1,

1.3. Zakres rohét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejsze} specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdi zwiazanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajacymi i majacymi na celu odiworzenie w terenie przebiegu trasy drogowej oraz polozenia
obiekiéw inzynierskich, .

1.3.1. Qdtworzenie trasy i punkiéw wysokosciowych

W zakres robét pomiarowych, zwigzanych z odiworzeniem trasy | punktéw wysokosciowych wehodza:

a) sprawdzenie wyznaczenia sylvacyjnego i wysokosciowegoe punkiébw gtdwnych osl trasy i punktéw
wysokosciowych,

b) uzupeinienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyznaczenie osi),

¢) wyznaczenle dodatkowych punkiéw wysokosciowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojdw poprzecznych,

e) zastabilizowanie punkiéw w sposdb trwaly, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdb
ulatwiajgey odszukanie | ewentualne odtworzenle.

1.4. Okreslenta podstawowe

1.4.1. Punkty giéwne trasy - punkty zalamania osi trasy, punkly kierunkowe oraz poaczatkowy | koAcowy punkt
{rasy.

1.4.2. Pozostale okreslenla podstawowe sg zgodne z cbowiazujgcymi, odpowiednimi polskimi normami § z
definicjami podanymi w SST D-M-00,00.00 ,Wymagania ocgdine” pkt 1.4

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robét

QOgélne wymagania dotyczgce robdi pedano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.5,
2. MATERIALY
2.1. Ogéine wymagania dotyczace materiatéw

Ogdélne wymagania dolyczace materialdw, ich pozyskiwania i skladowania podano w OST D-M-00.00.00
~Nymagania ogdlne” pkt 2,



2.2. Rodzaje materlaléw

Do utrwalenia punktdw gléwnych trasy nalezy stosowaé pale drewniane z gwoZdziem iub pretem
stalowym, slupki batonowe o diugosci okolo 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granicq robét ziemnych, w sasiedztwie punktéw zalamania trasy,
powinny mieé érednice od 0,15 do 0,20 m i diugesé od 1,5 do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostalych punkiéw nalezy stesowaé paliki drewniane Srednicy od 0,05 do 0,08 m |
diugoéci okoto 0,30 m, a dia punktéw utrwalanych w istniejgce] nawierzchni bolce stalowe &rednicy 5 mm §
diugoscied 0,04 do 0,05 m.

Swiadkl® powinny mieé diugosé okoto 0,50 m i przekréj prostokatny.

3. SPRZET
3.1. Ogéine wymagania dotyczace sprzetu

Qgdine wymagania dotyczace sprzeiu podano w OST D-M-00.00.00 ;Wymagania ogdine” pkt 3.
3.2. Sprzet pomiarowy

Do odiworzenia sytuacyjnego trasy i punktdw wysoko$clowych nalezy stosowac nastepujacy sprzet:
~ leodelity lub tachimetry,
- niwelatory,
— datmierze,
- tyezki,

—~ faty,
~ tadmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowe] | je] punkiéw wysokosciowych powinien gwarantowad
uzyskanie wymagane] dokladnosci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Qgdine wymagania dotyczace transportu
Qgdine wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.06 ,Wymagania cgdéine® pkt 4.
4.2, Transport sprzetu | materlatéw
Sprzet | materialy do odiworzenia trasy mozna przewozié dowolnymi srodkami transportu,
5. WYKONANIE ROBOT '
5.1. Ogéine zasady wykonania robhét
OgbIne zasady wykonania robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Odtworzenle osi trasy

Tyczenie osi trasy nalezy wykonad w oparciuy o dokumentacje projektows oraz Inne dane gecdezyjne
przekazane przez Zamawlajacego, przy wykorzystaniu sleci poligonizacii paristwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektows],

03 trasy powinna byé wyznaczona w punktach gléwnych | w punktach posrednich w odleglosci zalezne]
od charakterystyki terenu i uksztaltowania trasy, lecz nie rzadzlej niz co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenle sytuacyjne wylyczonej osi trasy w stosunku do dokumentac]l projektowej nie
moze byé wieksze niz 3 cm dla autostrad | drog ekspresowych lub 5 cm dla pozostalych drég. Rzedne niwelety
punkléw osl trasy nalezy wyznaczy¢ z dokladnoscig do 1 om w stosunku do rzednych niwelety okreslonych w
dokumentacji projektowsj.

Do utrwalenia osi trasy w lerenie nalezy uzyé materiatéw wymienionych w pki 2.2,

Usuniecle pall z osi trasy Jest dopuszczalne fylko wéwezas, gdy Wykonawca robdt zastapi Je
odpowiednimi palami po obu stronach osl, umieszczonych poza granicg robét.

6. KONTROLA JAKOSC| ROBOT
6.1. Ogdlne zasady kontroll Jakoscl robot

Ogébine zasady kontroli jakosct robdt podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 6.
6.2. Kontrola Jakodcl prac pomiarowych

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem frasy | punktéw wysckosciowych nalezy
prowadzié wedlug ogdlnych zasad okredlonych w Instrukcjach | wytycznych GUGIK {1,2,3,4,5,6,7) zgodnie z
wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa

Jednostks obmiarowa Jest km (kilometr) odtworzensj trasy w terenle.

8. 0DBIOR ROBOT

Qdbiér robdt zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na pedstawle szkicow 1 dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokéiu z kentroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiada Inzynierowl.

8



o

. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Cgélne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3, Geodezyjna dbsluga inwestyc)i, Gléwny Urzad Geodezji | Kartografii, Warszawa
1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978.

instrukcja techniczna G-2. Wysckoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne | wysokosciowe, GUGIK 1978,

Whyltyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1883,

Whytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.01.01.
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAGESZCZENIEM PODLOZA

WSTEP:
1.1, Przedmiot 88T

Przedmiotem ninigjszej szczegblowsj specyfikadii technicznej SST sg wymagania dotyczace wykonania i
odbloru robot drogowych zwiazanych z korytowaniem | zageszczeniem podioza

1.2, Zakres stosowanla SS8T

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kentraktowany przy zlecaniu i
realizacji rob6t wymienionych w pkt 1.1

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w ninlejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenla robdt zwigzanych z wykonaniem
koryta przeznaczonege do ulozenia konstrukcjt nawierzchni.

2. MATERIALY
Nie wystepuia.
3. SPRZET
Sprzet do wykonania robdt

Wykonawca przystepujacy do wykonania koryta i profilowania podioza powinien wykazaé sie
moziiwoécia korzystania z nastepujgcege sprzetu:

- réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ukoénle ustawianym lemieszem; Inzynier moze dopuscié wykonanie
koryta i profilowanie podioza z zastosowaniem spycharkl z lemleszem ustawionym prostopadle do kierunku
pracy maszymny, :

- koparek z czerpakami profilowyml (przy wykonywaniu waskich koryt),

~ walcow statycznych, wibracyjnych lub plyt wibracyjnych.

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wplywu na wlasciwoSci gruntu podioza.

4, TRANSPORT
Qgbine wymagania dotyczace transporiu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania cgélne” pkt 4,
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogéine zasady wykonania robét

Ogdlne zasady wykonania reb6t podanc w SST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienla do rohét

Wykonawca powinten przystgpié do wykonania koryta oraz profilowania | zageszczenia padioza
bezposrednio przed rozpoczeciem robdt zwigzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Wcezednlejsze
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przystapienie do wykonania koryta oraz profifowania i zageszczania podioza,jest mozliwe wylacznle za zgoda
Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycle oraz po wyprofilowanym | zageszczonym podiozu nie moze odbywaé sie ruch
budowlany, niezwiazany bezposrednio z wykonanlem plerwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanle koryta

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztatowania koryla w planie | profilu powinny byé wozesniej
przygotowane.

Paliki lub szpllk nalezy ustawia¢ w osi drogi | w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposéh
zaakceptowany przez Inzyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciagniecie sznurkéw
lub linek do wytyczenia robét w odstepach nie wigkszych niz co 10 metrdw.

Redza] sprzetu, a w szczegdlno$cl jege moc nalezy dostosowadé do rodzaju gruntu, w kiérym
prowadzone s3 roboty | do trudno$ci jego odspojenia.

Korylc mozna wykonywaé recznie, gdy jego szerokosé nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyklad na poszerzeniach iub w przypadku robdt o malym zakresie. Spos6b wykonania musi byé zaakceptowany
przez inzyniera.

Grunt odspojony w czasle wykonywania Koryta powinien byé wykorzystany zgodnle z ustaleniami
dokumentacji projektowsj | SST, ¥. wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejsce wskazane przez
Inzyniera.

Profilowanie i zageszezenie podioza nalezy wykonaé zgodnie z zasadami okreSlonymi w pkt 5.4,

5.4. Profilowanle | zageszczanle podtoia

Przed przystapieniem do profilowania podioze powinno byé oczyszczone ze wszelkich zanieczyszczeh.

Po oczyszczeniu powierzchnl podloza nalezy sprawdzié, czy Isiniejace rzedne terenu umoZliwiajg
uzyskanie po profilowaniu zaprojekiowanych rzednych podloza. Zaleca sle, aby rzedne fterenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne podloza,

Jezeli powyzszy warunek nie jest spelniony i wystepujg zanizenia poziomu w podtozu przewidzianym do
profilowanla, Wykonawca powinien spulchnié podioze na gleboko$c zaakceptowang przez Inzyniera, dowiezé
dodatkowy grunt spelniajacy wymaganla cbowigzujace dla gdrnej strefy korpusu, w llodci konlecznej do uzyskania
wymaganych rzednych wysokosciowych | zagescié warstwe do uzyskania wartoscl wskaZnika zageszczenia,
okreslonych w tablicy 1.

Do profilowania podioza nalezy stosowaé réwniarkl. Sclety grunt powinlen byé wykorzystany w robotach
ziemnych lub w inny sposob zaakceptowany przez Inzyniera.

Bezposrednio po profilowaniu podloza nalezy przystapié do jego zageszczania. Zageszczanis podloza
nalezy kontynuowad do osiagniecia wskaznika zaggszczenia nie mnigjszego od podanego w fablicy 1. Wskaznik
zageszezenia nalezy okreslaé zgodnie z BN-77/8931-12 {5].

W przypadku, gdy gruboziamisty material tworzacy podioze unlemoziiwia przeprowadzenie badania
zageszoezenia, kontrole zageszezenia nalezy oprzeé na metodzie obcigzen plytowych. Nalezy okresélié pierwotny |
wtérny modul odksztaicenia podioza wediug BN-84/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu
odksztaicenia nie powinien przekraczaé 2,2,

Wilgotnosé gruntu peodioza podczas zageszczania powinna byé réwna wilgoinodci optymalnej z
tolerancjg od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanle koryta oraz wyprofilowanego | zageszczonego podioza

Peodloze (koryto) po wyprofilowaniu | zageszezeniu powinno byé utrzymywane w dobrym stanie.

Jezell po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem | zageszezeniem podioza nastapi przerwa w
robotach | Wykonawca nie przysigpi natychmiast do ukladania warstw nawierzchni, to powinien on zabezpieczyé
podloze przed nadmiemym zawilgoceniem, na przykiad przez roziozenie folii lub w inny sposdb zaakceptowany
przez [nzynlera.

Jezell wyprofilowane | zageszezone podloze uleglc nadmiememu zawilgoceniu, to do ukiadania kolejnsj
warstwy mozna przysiapié dopiero po jego naturalnym osuszeniu,

Po osuszeniu podioza Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykonanie niezbednych napraw.
Jezeli zawilgocenle nastapito wskutek zaniedbania Wykonawey, to naprawe wykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroll jakosci robét

Ogoine zasady kontroli jakoéci robét podano w SST D-M-00.00.00 ;Wymagania ogdine” pkt 6
6.2. Badania w czasle robot

6.2.2. Szerokosé koryta (profilowanego pedioza)

Szerokost koryta i profilowanego podioza nie moze réznié sie od szerokoéc! projektowans] o wiecej niz
+10 cm i -5 cm,

6.2.3. Rownosé koryta {profilowanego podioza) Nierdbwnosci podiuzne koryta i profilowanego poditoza nalezy
mierzy¢ 4-metrows lata zgodnie z norma BN-68/8931-04 [4].

Nierownoscl poprzeczne nalezy mierzyé 4-metrowy fata,
Nieréwnoséci nies mogg przekraczaé 20 mm,
6.2.4. Spadki poprzeczne,Spadki poprzeczne koryta | profilowanego podioza powinny byé zgodne z
dokumentacja projektows z folerancjg + 0,5%.
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6.2.5. Rzedne wysokoéclowe. Roéznice pomiedzy rzednymi wysokosciowymi koryta lub wyprofiltowanego
podloza i rzednymi prejektowanymi nie powinny przekraczac +1 em, -2 om.

6.2.6. Uksztattowanle osi w planie

04 w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowanej ¢ wiece] niz + 3 cm dla autostrad
i drog ekspresowych lub wigce] niz = 5 cm dla pozostalych drég.

6.2.7. Zageszczenie Koryta {profilowanego pedioza)

Wskaznik zageszczenia koryta | wyprofilowanege podio2a ckredlony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien
byé mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zageszezenla stosuje sie poréwnanie wartosci modutéw odkszialcenia, to
wartos¢é stosunku wtdrnego do plerwotnego modulus odksztalcenia, ckreslonych zgodnie z norma BN-64/8931-02
[3] nle powinna by¢ wigksza od 2,2,

Wilgolno&d w czasie zageszczania nalezy badaé wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotnosé gruntu podioza
powinna byé réwna wilgotnosci optymalne] z tolerancjg od -20% do + 10%.

7. OBMIAR ROBOT
7.1, Ogélne zasady obmlaru robot
Ogdine zasady obmlaru robél podano w SST D-M-00.00.00 .Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa Jest m? (melr kwadratowy) wykonanego | odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT

Ogéine zasady odbioru robét podane w SST D-M-00.00.00 Wymagania cgolne” pkt 8.
Roboty uznale sle za wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, SST | wymaganiaml inzyniera,
jezell wszystkie pomiary | badania z zachowaniem folerancji wg punktu 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdine ustalenia dotyczace podstawy platnoscl
Qgdlne ustalenia dotyczace podstawy piatnoscl podanc w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt

9.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy
1.  PN-B-04481 Grunty budowiane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnosci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu  odkszialcenia
nawierzchni pedainych i podioza przez chcigzenie plytg
4, BN-68/8931-04 Drogt samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem
itatg
5. BN-77/8931-12 Oznaczanle wskazZnika zageszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE

D-04.04.00

PODBUDOWA Z KRUSZYW - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.4, Przedmiot SST

Przedmiotem niniejsze] og6line] specyfikacfi technicznej (SST) sa wymagania ogélne dotyczace
wykonania | odbloru robét zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z Kruszyw stabilizowanych mechanicznle.

1.2. Zakres stosowanla 88T

Szczegdlowa Specyfikacja Techniczna (SST) jest stosowana Jako dokument przetargowy i konfraktowy
przy zlecaniu | realizacji robdt wymlenionych w punkete 1.1.

1.3. Zakres rohét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102 [21] | obejmujg SST:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

Podbudowe z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje sle, zgodnie z ustalenlami podanymi w
dokumentac]l projektowej, jako podbudowe zasadniczg wg Katalogu typowych konstrukeji nawierzchni podatnych
| pélsztywnych [31}.

1.4. Okreélenia podstawowe

1.4.1. Stabllizacja mechaniczna - proces technologiczny, polegajacy na ocdpowiednim zageszczeniu w optymalinej
wilgotnosci kruszywa o wlagciwie dobranym uzlarnieniu,

1.4.2. Pozostale okredlenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami craz z
definicjami  podanyml w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.4 oraz w OST dolyczacych
poszczegdinych rodzajow podbuddw z kruszyw stabilizowanych mechanicznie:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa famanego stabilizowanego mechanicznie,

1.5. Ogadlne wymagania dotyczace robét

Ogdlne wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.5,
2, MATERIALY
2.1, Ogéine wymaganla dotyczace materiatéw

Ogdine wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i skladowania, podano w OST D-M-00.00.00
Wymagania agdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materialéw

Materialy stosowane do wykonania podbuddw z kruszyw stabllizowanych mechanicznie podano w OST
dotyczacych poszezegdinych rodzajéw podbuddw:
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie,

2.3. Wymaganla dla materialéw

2.3.1. Uziamienle kruszywa

Krzywa uzlarnienla kruszywa powinna by¢ ciggla i nie moze przeblegaé od dolne] krzywe] granicznej
uziarnienia do gémej krzywej granicznej vziarnienla na sgsiednich sltach. Wymiar najwiekszego ziama kruszywa
nie moze przekraczad 2/3 gruboscl warstwy ukladanej jednorazowo.

12



3. SPRZEY
3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogéine wymagania dotyczgce sprzelu podano w OST £-M-00.00.00 ;Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonania robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznle powinten
wykazad sle mozliwoscig korzystania z nastepujacego sprzglu:
a) mieszarek do wylwarzania mieszanki, wyposazonych w urzadzenia dozujace wode. Mieszarki powinny
zapewni¢ wytworzenle jednorodne] mleszanki o wilgotnosci optymalnej,
b} réwniarek albo uktadarek do rozkladania mieszanki,
¢} walcow ogumionych | stalowych wibracyjnych lub statycznych do zageszczania. W miejscach trudno
dostepnych powinny byé stosowane zageszczarki plytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.

4, TRANSPORT
4.1. Ogéine wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transportu podano w OST B-M-00.00.00 ~Nymagania ogolne” pkt 4.
4.2, Transport materiaféw

Kruszywa mozna przewozlé dowolnymi $rodkami transporiu w warunkach zabezpleczajacych je przed
zanleczyszczeniem, zmisszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszenlem | zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT
§.1. Ogélne zasady wykonania rohét

Ogéine zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 5.
6.2, Przygotowanl(e podioza

Podloze pod podbudowe powinno speinia¢ wymagania okreslone w OST D-04.01.01 Koryto wraz z
profilowaniem | zageszczeniem podloza” | OST D-02.00.00 ,Roboty zlemne”,
Podbudowa powinna byé ulozona na podiozu zapewniajacym nieprzenikanie drobnych czgstek gruntu do
padbudowy.
Paliki lub szpilki do prawidiowego uksztaltowania podbudowy powinny byé wozesniej preygotowane.
Pallki Jub szpilki powinny byé ustawione w osi drogi i w rzedach réwnoleglych de osi drogi, [ub w Inny
sposob zaakceptowany przez inzynlera.
Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno umozliwiaé naciggniecie sznurkdw lub linek do wytyczenia
robdt w odstepach nie wigkszych niz co 10 m.

5.4, Wbudowywanle | zageszczanie mieszankl

Mieszanka kruszywa powinna byé rozktadana w warstwie o jednakowej gruboscl, takle], aby e
ostaleczna grubo&é po zageszczeniu byta réwna gruboscl projektowane). Warstwa podbudowy powinna byé
roziozona w sposéb zapewniajacy oslggnigcie wymaganych spadkéw | rzednych wysokosciowych. JezZell
podbudowa sklada sie z wigce] niz jedne] warstwy kruszywa, to kazda warstwa powinna byé wyprofilowana i
zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkéw i rzednych wysoko$clowych. Rozpoczecie budowy kezdej
nastepnsj warstwy moze nastgpié po cdblorze poprzednie] warstwy przez inzyniera.

Wilgotno&é mieszanki kruszywa podczas zageszozania powinna odpowiadaé wilgotnosci optymalnej,
okre$lonej wedhug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda 1I). Material nadmiemie nawilgocony,
powinlen zostad osuszony przez mieszanie | napowletrzanie. Jezeli wilgotno§é mieszanki kruszywa jest nizsza od
oplymalne] o 20% je] wartosel, mieszanka powinna by¢ zwilzona okreslong iloscia wody | réwnomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotno$é mieszanki kruszywa jest wyzsza od optymalnej o 10% [e} wartoscl,
mieszanke nalezy osuszyd.

Wskaznik zageszczenia podbudowy wg BN-77/8831-12 [29] powinien odpowiadaé przyjetemu
poziomowi wskaznika noénoscl podbudowy wy tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed utozeniem nastgpnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym
slanie. Jezell Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgodg Inzyniera, gotows podbudowg do ruchu
budowlanego, to jest obowigzany naprawi¢ wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez len ruch,
Koszt napraw wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawce robét.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdline zasady kontroli Jakosci robét

Ogdlne zasady koniroli jakosci robdt podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogoine” pkt 6.
6.2, Badania przed przystapieniem do rohot

Przed przystaplenlem do robét Wykonawea powinten wykonad badania kruszyw przeznaczonych do
wykonania rob6t | przedstawié wyniki tych badan Inzynierowi w celu akceptacji materiatéw. Badania te powinny
obejmowaé wszystkie wladclwosdcl okreslone w pki 2.3 ninlejszej SST.
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6.3. Badanla w czasle robét
6.3.1. Czestolliwos¢ oraz zakres badari | pomiarow

Czestolliwosé oraz zakres badafh podano w tablicy 2.

Tablica 2. Czestolliwosé ora zakres badan przy budowie podbudowy z kruszyw stabllizowanych mechanicznie

Czestolliwosé badan
Maksymalna
!~4|lnlma]n2l:nzbaj powierzchnla
Al - badan na da2lenne] § podbudawy pray-
Lp. Wyszezegdlnienie badan dzlalce robocze] | hadajace na jedno
badanle (m°)
4 | Uziarnlenie mieszanki
2 | Wilgotno&¢ mieszanki 2 600
3 | Zageszczenie warstwy 10 prébek na 10000 m?
. - dla kazdej partii kruszywa |
4 | Badanie wtasciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 przy kazdejj gmianie krﬁy;gywa

6.3.2. Uzlamienie mieszanki

Uziarntenle mieszank! powinno byé zgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Prébki nalezy pobieraé
w sposdb losowy, z rozlozonej warstwy, przed jej zageszozenlem. Wyniki badarh powinny by¢ na biezaco
przekazywane Inzynierowi.

6.3.3. Wilgotnodé mleszanki

Wilgotnosé mieszanki powinna odpowiadaé wilgoinosct eptymalne, okreslonej wedlug préby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Ii}, z tolerancjg +10% -20%.
Wilgotno$é nalezy ckresiié wedlug PN-B-08714-17 [5).

6.3.4. Zageszczenie podbudowy

Zageszozenie kazde] warstwy powinno odbywad sie az do oslggniecia wymaganego wskaZnika
zageszczenia.

Zageszezenie podbudowy nalezy sprawdzaé wedlug BN-77/8931-12 {30]. W plzypadku gdy
przeprowadzenie badania jest niemozliwe ze wzgledu na gruboz:am:ste kruszywao, kontrole zageszczenta nalezy
oprzeé na metodzie obcigzen plytowych, wg BN-64/8831-02 [27] | nie rzadziej niz raz na 5000 m?, lub wediug
zalecen Inzyniera.

6.3.5. Wiasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmowaé ocene wszystkich wiadciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badan peinych powinny byé pobierane przez Wykonawce w sposdb losowy w obecnosci
inzyniera.

6.4, Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1 Szerokosé podbudowy

Szeroko$é podbudowy nie moze rozni¢ sie od szerokoscl projektowane] o wigcej niz +106 cm, -5 cm,
8.4.2 Réwnosd podbudowy

Nierdwnoécl podiuzne podbudowy nalezy mierzyé 4-metrowg latg lub plancgrafem, zgednie z BN-
68/8931-04 [28].

Nierownoéci poprzeczne podbudowy nalezy mierzyé 4-meirowa fata.

Nierdwnoécl podbudowy nfe mogs przekraczad:
- 10 mm dla pedbudowy zasadniczej,

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych | iukach powinny byé zgodne z dokumentacig projekiows, 2z
tolerancja * 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosciowe podbudowy

Roéznice pomiedzy rzednymi wysokoéciowymi podbudowy i rzednymi projeklowanymi nie powinny
przekraczad + 1 cm, -2 cm,

6.4.6. Uksztaltowanie osi podbudowy i ulapszonego podloza
04 podbudowy w planie nle moze byé przesunieta w stosunku do osi projeklowanej o wigcej niz+ 5 cm,
6.4.7. Gruboé&é podbudowy i ulepszonego podioza

Gruboéé podbudowy nie moze sie réznié od grubesci projekiowansj o wiece] niz:
- dla podbudowy zasadnicze] t 10%,
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6.4.8. Nosnosé podbudowy
- modut odksztalcenia wg BN-64/8331-02 [27] powinien byé zgodny z podanym w tablicy 4,
~ uglecie sprezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno by£ zgodne z podanym w tablicy 4.
nosnoéci podbudowy wyniklo z niewlasciwego wykonanla robot przez Wykonawce podbudowy.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rohot

Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 7.
7.2, Jednostka obmiarowa
m® (metr kwadratowy) podbudowy

Jednostka obmiarowa jest z kruszywa stabillzowanego

mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Roboty uznaje sle za zgodne z dokumentacja projektowa, wymaganiami Inzynlera, jezell wszystkie
pomiary | badania z zachowanlem toterancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogélne ustalenla dotyczace podstawy ptathosci

Ogotine usialenia dotyczace podstawy platnoscl podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogéine” pkit
9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

1.  PN-B-04481

2. PN-B-06714-12
3. PN-B-06714-15
4. PN-B-06714-16
5. PN-B-06714-17
6. PN-B-06714-18
7. PN-B-06714-19
8. PN-B-06714-26
9. PN-B-06714-28
10. PN-B-06714-37
11.  PN-B-06714-39
12.  PN-B-06714-42
13. PN-B-06731

14.  PN-B-11111
15. PN-B-11112
16. PN-B-11113
17.  PN-B-19701
18. PN-B-23006
19, PN-B-30020
20. PN-B-32250
21. PN-8-06102
22. PN-5-96023
23. PN-5-96035
24, BN-88/6731-08
25. BN-84/6774-02
26, BN-64/8931-01
27. BN-64/8931-02

28. BN-68/8931-04
29. BN-70/8931-06
30. BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Grunty budowlane. Badania prébek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanieczyszczen obcych
Kruszywa mineraine, Badania. Oznaczanie skladu ziarmowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie ksztaltu ziam

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie wilgotnoéci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie nasigkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie mrozoodpornoécl metoda bezposrednig
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawarlo&ci zanieczyszcezen organicznych
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoscl slarki metoda bromowa
Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badanla. Oznaczanle rozpadu zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cleralnoéci w bebnie Los Angeles

Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane | drogowe. Badania techniczne
Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawlerzchni drogowych. Zwir | mieszanka
Kruszywa mineralne. Kruszywa tamane do nawierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnego uzytku. Sklad, wymagania i ocena zgodnosci
Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materialy budowlane. Woda do betonu § zapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych mechanicznie
Konstrukcje drogowe. Podhudowa | nawierzchnia z ttucznia kamiennego

Popioly lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamienne famane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wskaznika piaskowege

Drogi samochodowe. Oznaczanie modulu odksztalcenia nawierzchni podatnych i podloza
przez ohcigzenie piytg

Drogi samochodowe. Pomiar rownoéci nawierzchni planografem iiatg

Drogi samochodowe. Pomiar ugleé pedatnych ugleciomierzem belkowym
Oznaczanie wskaznika zageszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawferzchnl podatnych i pélsztywnych, BDIM - Warszawa 1897.
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D - 04.04.04

PODBUDOWA Z TLUCZNIA KAMIENNEGO

1. WSTEP
1.1.Przedmiot OST

Przedmiolem niniejszej ogdlne] specyfikacji techniczne] {OST) s wymagania dotyczace wykonania |
odbloru robét zwigzanych z wykonaniem podbuddéw z Hucznia kamiennego.

1.2, Zakres stosowanla OST

Ogélna specyfikacja techniczna {OST) stanowi obowigzujacg podstawe opracowania szczegolowe)
specyfikacjl technicznej (SST) stosowanej Jako dokument przetargowy i kontraklowy przy zlecaniu | realizacjl
robdt na drogach krajowych | wojewbdzkich.

Zaleca sle wykorzystanie OST przy zlecaniu robdt na drogach miejskich i gminnych.

1.3. Zakres robét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejsze] specyfikacji dolycza zasad prowadzenia robot zwiszanych z
wykonywaniem podbudéw z ttucznia kamiennego.

Podbudowe z tlucznia kamiennege wykonuje sig, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacil
projekiowej, jako:

- podbudowe pomochiczy,

- podbudowe zasadnicza,

1.4, Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z tlucznia kamiennego - cze$¢ konstrukcji nawierzehni skladajgca sie z jednej lub wigcej
warstw noénych z Hucznia i klilca kamiennego.

1.4.2, Pozostale okreslenia sa zgodne z obowigzujacymi, odpowlednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymaganla dotyczace robot
Qgéine wymagania dotyczace robét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1, Ogdlne wymagania dotyczace materlatéw
Ogdine wymagania dotyczgce materialéw, ich pozyskiwania | sktadowania podano w OST D-M-00.00.00
~ymagania ogéine” pkt 2.
2.2, Rodzaje materialéw

_ Materialami stosowanymi przy wykonywaniu podbudowy z tiucznia, wg PN-8-96023 [9], sa:
- kruszywo tamane zwykle: tiuczen i klinlec, wg PN-B-11112 {8},

- woda do skropienia podczas walowania i klinowania.
2.3. Wymaganta dla kruszyw

_ Do wykonania podbudowy nalezy uzyé nastepujgce rodzaje kruszywa, wedlug PN-B-11112 {8]:
- tHuczed od 31,5 mm do 63 mm,
- kfiniec od 20 mm do 31,5 mm,

- kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
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3. SPRZET
3.1, Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogélne” pkt 3.
3.2. Sprzet do wykonanla robét

Wykonawca przystepujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennege powinlen wykazaé sie
mozliwosclg korzystania z nastepujgcego sprzetu:
a) a) réwniarek lub uldadarek kruszywa do rozkiadania tiucznia i klinca,
b) b) rozsypywarek kruszywa do roztozenia klifica,
¢) ¢) walcéw statycznych gladkich do zageszezania kruszywa grubego,
d) d) walcdw wibracyjnych lub wibracyjnych zageszczarek plytowych do kilnowania kruszywa grubego klificem,
e) e) szczotek mechanicznych do usuniecia nadmiaru klifica,
f)y ) walcéw ogumionych lub stalowych gladkich do koicowagoe degeszozenia,
g) g) przewoznych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w urzadzenia do rozpryskiwania wody.

4. TRANSPORT
4.1, Ogélne wymagania dotyczace transportu

Ogélne wymagania dotyczace transporiu padano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pki 4.
4.2, Transport kruszywa

Kruszywa mozna przewozlé dowolnymi $rodkami transportu w warunkach zabezpleczajacych je przed
zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi materialami, nadmiernym wysuszeniem | zawilgoceniem.,

5. WYKONANIE ROBOT
5.1, Ogdlne zasady wykonania robét

Ogdine zasady wykonania robdt podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogéina” pkt 5.
6.2, Przygotowanie podloza

Padloze pod podbudowe Huczniowa powinno spelniad wymagania okreslone w OST D-04.01.01 Koryto
wraz z profilowaniem | zageszczeniem podloza®.

Podbudowa tluczniowa powinna byé ulozona na podiozu zapewniajacym nleprzenikanie drobnych
czastek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncle spoistym, pod podbudowa tuczniowa powinna byé ulozona
warstwa odcinajaca lub wykonane ulepszenie padloza.

5.2, Whudowywanie | zaggszezanie kruszywa

Minimalna gruboéé warstwy podbudowy z tiucznia nie moze byé po zageszczeniu mnlejsza od 1,5-
krotnego wymlaru najwigkszych ziam tlucznia. Maksymalna grubo$¢ warstwy podbudowy po zaggszczeniu nle
moze przekraczad 20 cm. Podbudowe o grubosci powyzej 20 cm nalezy wykonywad w dwoch warsiwach.

Kruszywo grube powlnno byé roziozone w warstwie o fednakowej grubeéci, przy uvzyciu ukladarki albo
rowniarki. Grubosé rozlozonej warstwy luZznego kruszywa powinna byé taka, aby po je] zageszezeniu i
zakiinowanlu osiagnela grubosé projekiowana,

Kruszywo grube po rozlozenju powinno byé przywalowane dwoma przejsclami walca statycznego,
gladkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym niz 30 kN/m. Zageszczanle podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpoczaé sig od krawedzi | stopnlowe przesuwac sie pasami podiuznymi, czeéciowo
nakladajacymi sie w klerunku osi jezdni. Zageszezenie podbudowy o jednostronnym spadku poprzecznym
powinno rozpoczad sie od delnej krawedzi | przasuwaé sie pasami podiuznymi, czgsciowo nakladajacym| sig, w
kierunku je] gomej krawedzi,

W przypadku wykonywania podbudowy zasadnicze], po przywalowaniu kruszywa grubego nafezy
rozlozyé kruszywo drobne w réwne] warstwie, w celu zaklinowania kruszywa grubego. Do zageszczanla nalezy
uzyé walca wibracyjnege o naclsku jednostkowym co najmniej 18 kN/im, albo plylowa zageszczarka wibracyjng o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/m?, Grubo&é warstwy luznego kruszywa drobnego powinna byé taka,
aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszywa grubego zostaly wypetnione kruszywem drobnym, Jezeli to
konieczne, operacje rozktadania i wwibrowywanle kruszywa drobnego nalezy powtarzaé az do chwill, gdy
kruszywo drobne przestanie penetrowaé warstwe kruszywa grubego.

Po zageszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego nalezy usunaé z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaly nad powierzchnige od 3 do 6 mm.

Nastepnie warstwa powinna by¢ przywatowana walcem statycznym gladkim o haclsku jednostkowym nie
mnigjszym niz 50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu dogeszczenia kruszywa poluzowanego w czasie
szczotkowania.

5.3, Utrzymanle podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed ulozeniem nastepnej warstwy, powinna byé utrzymywana w dobrym
stanie, Jezeli Wykonawca bedzie wykorzystywal, za zgoda Inzyniera, gotowg podbudowe do ruchu budowlanego,
to jest obowigzany naprawié wszelkis uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraw
wyniklych z niewlasciwego utrzymania podbudowy obcigza Wykonawceg robdt.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogdine zasady kontroll Jakosci rohét
Ogdine zasady kontroli jakosei rebét podano w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogdine” pkt 6.

6.4.2, Szercko$¢ podbudowy

Szerokosé podbudowy nie moze réznié sle od szerokosci projeklowane] o wiecej niz +10 em, -5 cm.
Na jezdniach bez kraweznikéw szerokosé podbudowy powinna byé wieksza od szerokodcl warstwy
wyze] lezacej o co najmniej 25 cm lub o wario$¢ wskazang w dokumentacji projektowsj.

6.4.3. Réwnos¢ podbudowy

Nieréwnosci podhuzne podbudowy nalezy mierzy¢ 4-meltrows latg lub planografem, zgodnie z norma BN-
68/8931-04 [11].

Nieréwnoécl poprzeczne padbudowy nalezy mierzyé 4-meirowg tata.

Nierdwnoéci podbudowy nie mogg przekraczag:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 16 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i fukach powinny byé zgedne z dokumentacia projektows z
folerancjg + 0,5 %.

6.4.5. Rzedne wysokosclowe podbudowy

Réznice pomledzy rzednymi wysokosciowymi podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekraczaé + 1 c¢m, -2 cm.

6.4.6. Uksztaltowanie osi w planie

0% podbudowy w planie nie moze byé przesunieta w stosunku do osi projektowane]j o wigcej niz 3 cm dia
aulostrad | drog ekspresowych lub o wiecej niz + 5 cm dla pozostalych drdg.

6.4.7. Grubos¢ padbudowy
Gruboéé podbudowy nie moze réznié sig od gruboéc! projektowanej o wiecej niz:
- dla podbudowy zasadniczej + 2 cm,
- dla podbudowy pomocnicze] +1 em, -2 cm.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogdlne zasady obmiaru rohot
Ogdlne zasady obmiaru robot podanc w OST D-M-00.00.00 Wymagania ogéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowg jest m? (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z tucznia kamlennego.

8. ODBIOR ROBOT

QOgébine zasady odbioru robét podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje sle za zgodne z dokumentacja projekiowa, SST i wymaganiami In2yniera, jezeli wszystkie
pomiary | badania z zachowaniem folerancji wg pkt 6 daly wyniki pozytywns.
9, PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogélne ustalenia dotyczgce podstawy ptatnoscl podano w OST D-M-00.00.00 .Wymagania ogélne™ pkt
9.

10, PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

4.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartoici zanieczyszezed
obeych

2. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badanla. Oznaczanie skiadu ziarnowegoe

3. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne, Badanla. Oznaczanie ksztaltu ziarn

4, PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badanla. Oznaczanie nasigkliwo$c

5. PN-B-06714-19 Kruszywa mineraine, Badania. Oznaczanle mrozoodpornosci metods
bezposrednig

6. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie zawartosci zanleczyszezen
organicznych

7. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczanie $cleralno&ci w bebnie Los
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Angeles

8. PN-B-11112 Kruszywo mineraine. Kruszywo lamane do nawlerzchnl drogowych
9. PN-8-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa i nawierzchnia z tlucznia kamiennego
40. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanle modulu odksztalcenia nawierzchni
podatnych i podloza przez obelgzenie plyta
11. BN-68/8931-04 Drogl samochodowe. Pomiar réwnosci nawierzchni planografem i lata.
D-05.03.05

NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST

Przedmiofem niniejszei ogélnej specyfikacji technicznej {(OST) sg wymagania dotyczgce
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierzehni z betonu
asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania OST

Qgb6ina specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowigzujacq podstawe opracowania
szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t na drogach krajowych.

Zaleca sie wykorzystanie OST przy zlecaniu rabdt na drogach wojewddzkich powiatowych i
gminnych.

1.3. Zakres robdét objetych OST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonywaniem warstwy Scleralnej, wigzgcej, wyrbwnawcze] | wzmacniajacej z betonu asfaliowego wg
PN-5-96025:2000 {10].

Nawierzchnie z betonu asfaltowego mozna wykonywaé dla drég o kategorii ruchu od KR1 do
KRS wg ,Katalogu typowych konstrukciji nawlerzchni podatnych | potsztywnych”, IBDiM - 1987 [12] wg
ponizszego zestawienia:
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Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu
liczba osi obliczeniowych
kategoria ruchu 100 kN/pas/ dob:;w

KR1 =12
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KRS od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe

1.41. Mieszanka mineraina (MM} - mieszanka kruszywa i wypelniacza mineralnego o okreslonym
skladzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mleszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiednig iloécig asfaltu lub
pelimeroasfaltu, wytworzona na goraco, w ckreslony sposdb, speiniajaca okreslone wymagania.

1.4,3, Beton asfaitowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowa ulozona i zageszczona.

1.4.4. Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowe czynna, ktéra poprawia adhezje asfaltu do
materiaidw minerainych araz zwleksza odpomosé blonki asfallu na powlerzchni kruszywa na
odmywanie woda; moze byé dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5. Podloze pod warstwe asfaltows - powlerzchnia przygotowana do ulozenia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej.

1.4.6. Asfalt uplynniony - asfalt drogowy uplynniony lotnymi rozpuszczalnikami.

1.4.7. Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonego asfaltu w
wodzie.

1.4.8. Prdba technologiczna — wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej w celu sprawdzenia, czy
jej wiasciwosci sg zgodne z recepta laboratoryjna,

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (o dlugosci co najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zblizonych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia pracy sprzetu i uzyskiwanych
parametréw technicznych robét.

1.410, Kategoria ruchu (KR) — obciazenie drogi ruchem samochodowym, wyrazone w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruchu na dobe.

1.4.11. Pozostale okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi polskimi normami i z definiciami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogéine wymagania dotyczgce robét
QOgbine wymagania dolyczace robdt podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materiatéw

Ogoine wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania | skladowania, poedano w OST D-
M-00.00.00 Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2, Asfalt

Nalezy stosowa¢ asfalt drogowy speiniajgcy wymagania okreglone w PN-C-86170:1865 [6].
W zaleznosci od rodzaju warstwy | kategorii ruchu nalezy stosowaé asfalty drogowe podane w
tablicy 11i 2.

2.3. Polimeroasfait

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje stosowanie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi spetniaé¢ wymagania TWT PAD-97 I1BDiM {13] i posiadac aprobate
techniczng,

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zaleznoéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu
podano w tablicy 11 2,
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2.4, Wypetniacz

Nalezy stosowaé wypelniacz, spelniajacy wymagania okredione w PN-S-86504:1961 [9] dla
wypelniacza podstawowego i zastepczego.
Przechowywanie wypelniacza powinno byé zgodne z PN-8-86504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warstwy $cleralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materialéw

Lp. Rodzaj materialu w zaleznosci od kategorii ruchu

nr normy KR1ubKR2 jodKR3doKRE&
1 {Kruszywo famane granulowane wg
PN-B-11112:1996 [2], PN-B-
11115:1998 [4) KL L, I gatt, 2 | KL 1™ gat.1
a) ze skal magmowych i
przeohrazonych
b) ze skal osadowych w. jw.?
¢) z surowca sziucznego (zuzle
pomiedziowe i stalownicze) jw. kl. ; gat.1
2 | Kruszywo lamane zwykle
wg PN-B-11112:1996 2] Kl.1 H;gat.1, 2 -
3 | Zwiri mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] ki |, Il -
4 |Grys i zwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnego wg | ki. |, il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WTIMK-CZDP 84 [15]
5 |Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
6 |Wypelniacz mineralny:
a) wg PN-5-96504:1961{9] podstawowy, podstawowy
zastepoczy -
b) innego pochodzenia  wg pvly z -
orzeczenia laboratoryjnego odpylania, -
popioly lotne
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50%, D 70
wg PN-C-96170:1965 {6] D 100
8 | Polimeroasfait drogowy DES89 AB,C, DE80 AB,C,
wg TWT PAD-97 {13] DP80 DP8)

1) 1) tylko pod wzgledem $cierainosci w bebnie kulowym, pozostale cechy jak
dlakl I
gat. 1

2) 2) tylko dolomity ki. i, gat.1 w ilodci < 50% m/m we frakcji grysowej w
mieszance z  innymi kruszywaml, w llogci £ 100% m/m we frakeli piaskowej
oraz kwarcyty | piaskowce bez ograniczenia ilosclowsgo

1 3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materialéw do warstwy wiazacej, wyrbwnawczej | wzmacnhiajacej z
betonu asfaltowego

] . Wymagania wobec materialéw w
Lp. Rodzaj materiatu zalezno$ci od kategorii ruchu

nr normy KR1iubKR 2 KR3doKR#6

1 | Kruszywo tamane granulowane wg PN-
B-11112:1996 (2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego ki L, H:gatt, 2 | kL1, 1Y gatt,
2

b) z surowca sztucznego (zuzle

pomiedziowe 1 stalownicze) jw. ki. I; gat. 1
2 | Kruszywo famane zwykle
wg PN-B-11112:1996 {2} ki 1, 1l; gat.1, 2 -
3 | Zwirimieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] ki1 I -
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