SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad wykonania i odbioru rob6t drogowych

1.2. Zakres stosowania SST

Szczeg6lowa specyfikacja techniczna jest stosovaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zldoan realizacji robét
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuj
D 00.00.00 Wymagania ogoélne
D 01.01.01 Odtworzenie trasy i punktéw wyséiowych
D 01.02.04 Rozbiérka elementéw drég, ogradizerzepustow
D 02.00.01 Roboty ziemne, Wymagania ogélne
D 04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zszczeniem podia
D 04.02.01 Warstwy odszapce
D 04.04.00 Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoélne
D 04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiimego mechaniczne
D 05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D.05.03.23. Nawierzchnia z betonowej kostki brukpwe
D-10.03.01A Nawierzchnia z prefabrykowanyedtbetowych ptyt wielootworowych (typu jomb)
D-08.0.01. Krawzniki betonowe

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poigj okrelenia naleéy rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedacy budynkiem, stanowty cata@¢ techniczno-iytkowy (droga) albo jego €&¢é
stanowica odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, ¢zet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubumitty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtée migdzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych zsyaé - odlegtaéé w
swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnoej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszelkimi urzdzeniami
technicznymi zwizanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5 Droga tymczasowa (mor#@wa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmmaruchu pojazdéw obstugigych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidzianasdoicia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowizujagcymi przepisami, stanoaty urzdowy dokument przebiegu robdt budowlanychzgty do notowania zdarael okolicznaci
zachodacych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeagpych odbioréw robét, przekazywania poledeinnej korespondencji
technicznej pomdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawa projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenowy dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pesz

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danhy&ontraktowych (wyznaczona przez Zamawéego, O ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiaitha za nadzorowanie rob6t i administrowanie kadem.

1.4.9. Jezdnia - ag¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do wygbwania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lulbahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apagiziehcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych, tweazustroj
niosycy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.
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1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnbnami, stuacy do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych rob6t w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zgiznikéw. Wpisy w ksizce obmiaréw
podlegag potwierdzeniu przez hyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badesyczaakceptowane przez Zamawéago, niezkdne do przeprowadzenia
wszelkich badai préb zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezline do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektowy i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgeych do przejmowania i rozktadania of¥@n od ruchu na podi® gruntowe i

zapewniajcych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwacieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bigedaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferypam

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga sé miedzy warstwy $cieralp a podbudow, zapewniajca lepsze rozi@enie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyrdwnawcza - warstwa sfga do wyréwnania nieréwioi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e& nawierzchni stica do przenoszenia obgén od ruchu na podi®. Podbudowa me sktada sic z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornesépodbudowy spetiaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasie z jednej lub
dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnacéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniemgstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinajcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnyadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkanaitaizia mrozu.

h) Warstwa odcingfa - warstwa stosowana w celu uniefiwienia przenikania cgtek drobnych gruntu do warstwy nawierzchipéej
powyzej.

i) Warstwa odsczapca - warstwa stigca do odprowadzenia wody przedogtaj st do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwiggie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu teegego.
1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunelgka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowandpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchuigarego na okres
budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgoddé - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamjesi przedziat tolerancji nie
zostat okrélony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju robét budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pagetes przeznaczony do umieszczania w nim drogi azaviych z nj urzadzen
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy meadwnie. obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadzah chronicych ludzi
i srodowisko przed uekliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - gg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazidw, umieszczenia wdzeir organizacji i bezpiecastwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, gfoa jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podiaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;gley pod nawierzchgido gkbokdsci przemarzania.

1.4.28. Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa paaltdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu unabiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezziyniera/Kierownika projektu, w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji rob6t lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgdada autorem dokumentacji projektowej.

1.4.31. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoaqreinia drogowego lub catkowita modernizacja/przebad
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w plapieekroju podhanym) istniejcego padczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zaetmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, sziadréwek zwierzt
dziko zyjacych lub uradzea technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elemeénbdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,praykiad
dolina, bagno, rzeka, szlakdréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagogviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmzgktad droga, kolej, rurogi,
kanat, ciyg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacharakterystyk i wymiary
obiektu kzdagcego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozéviektadd sic z petnejsciany, stupdw lub innych form konstrukcyjnych, np.
skrzyh, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzlkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenmaruszonym w czasie realizaciji
zadania budowlanego.
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1.4.38. Rozpktosc teoretyczna - odlegid migdzy punktami podparcia @yskami), przsta mostowego.

1.4.39. Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w
linii prostopadtej do osi podimej, obejmuje catkowitszerokeé konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40. Szerokd¢ uzytkowa obiektu - szeroko jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajow ruchu oraz szerdko
chodnikdéw mierzona wéwietle poreczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzietaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ichdiaprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udggniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robdét oraz inne miejsgmignione w kontrakcie
jako tworzce cz:s¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inmy drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpiweuchu
pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - e& przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebng catas¢ konstrukcyja lub technologiczay zdolry do
samodzielnego petnienia funkcji technicznogAliowych. Zadanie mi@ polegd na wykonywaniu robot zwkanych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgioudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdine wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkowvykonanych robét, bezpiearswo wszelkich czynnimi na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodt@ dokumentagj projektows, SST i poleceniami lryniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajicy w terminie okrdonym w dokumentach kontraktowych prze&awykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymylokalizacg i wspétrzdne punktéw gtéwnych trasy

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziai@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbiostatecznego
rob6t. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjgkoNawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaebzie zawieré rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w szczegdtowych
warunkach umowy, uwzegtiniagcym podziat na dokumentagcprojektows:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektows oraz projektow dokumentag wykonawcz
(techniczn) i zosta przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnda¢ rob6t z dokumentagjprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkawkumenty przekazane Wykonawcy przezyhiera/Kierownika projektu
stanowj cze$¢ umowy, a wymagania okdlene w chaby jednym z nich g obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w catej
dokumentac;ji.

W przypadku rozbiemoici w ustaleniach poszczegoélnych dokumentéw obpwe kolejnéé ich waznosci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogdinych” (,0gélnych wakath umowy”).

Wykonawca nie mze wykorzystywd btedéw lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu weiminatychmiast
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu, ktoéry podejmie deayz wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie $ wazniejsze od wymiarow okéeonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigtiglzgodne z dokumentagcprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSEda uwazane za wartci docelowe, od ktérych dopuszczalrgosichylenia
w ramach okrdonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow inedatow budowli musg wykazywa& zgodnd¢ z okre&lonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie meyzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materialy lub roboty niedsa w pemni zgodne z dokumentacprojektowy lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostamasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykes@onownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed,,paichem”)

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymésthiegcych obiektow (jezdnigiciezki rowerowe,
ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akréisvania realizacji kontraktuzalo
zakaiczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przysipieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, gadniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zaj@zapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpia@eobdt w okresie trwania budowy.
W zaleznosci od potrzeb i pogpu robot projekt organizaciji ruchu powinienchya biegaco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana,
w stosunku do zatwierdzonego projektu organizagjhu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy,nstaiuje i lgdzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe adzenia
zabezpieczage takie jak: zaporjiwiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp., zapewguay ten sposob bezpiecdmwo pojazdow i pieszych.
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Wykonawca zapewni stale warunki widoczciow dzieh i w nocy tych zapdr i znakdw, dla ktorych jest n@odzowne ze
wzgledéw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczge lxda akceptowane przeziyniera/Kierownika projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpoezem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeenv miejscach i iléciach okrélonych przez Inyniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktorych té€ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovd.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowtany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienten@alizacji kontraktuzado zak@czenia i odbioru
ostatecznego robét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢daie utrzymywa tymczasowe ugglzenia zabezpieczgje, w tym: ogrodzenia, pgze,
oswietlenie, sygnaty i znaki ostrzegawcze oraz wsdeehnesrodki niezlgdne do ochrony robét, wygody spotecgcia innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddbi wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z Inynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazldw i maszyn pracgych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodnionyzyiierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robdot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéeem miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych té€ bedzie zatwierdzona przez dyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cern kontraktovy.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowkek zn& i stosowé w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy dmtye ochronysrodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawceatizie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowaniessio przepisdw i norm dotygeych ochronyrodowiska na terenie
i wokot terenu budowy orazebzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla osob lub débr publicznych i innych, a wynilach z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenianaich przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczeg6iny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopérogdiojazdowych,

2) srodki ostranaosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekéw wodnychapyitlub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
¢) maziwoscig powstania pgzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOwvapyasprzt przeciwpgarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne &g skladowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed dgsem osob
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowamirem wywotanym jako rezultat realizacji robot afiraez
personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materialdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oe¢géniu wickszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do rob6t bdg miaty aprobag technicza wydamy przez uprawniomjednostk, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsraowisko.

Materialy, ktére g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azakaiczeniu robét ich szkodlivéé zanika (np. materiaty
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymageachnologicznych wbudowania. z&8 wymagaj tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzytagod: na wycie tych materiatow od wkgiwych organdéw administracji patwowe;.

Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ich zycie spowodowato jakiekolwiek
zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8.0chrona wiasrii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne, takie jak ruragi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wtadzdacych wigcicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiapcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewnisetae oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieiminstalacji i urgdzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢c w swoim harmonogramie rezegwzasow dla wszelkiego rodzaju robét, ktére mdjy¢
wykonane w zakresie przeenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadénmzyniera/Kierownika projektu i
wiadze lokalne o zamiarze rozpeca robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tystalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi
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Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wladrzaz lgdzie z nimi wspétpracowat dostarczajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadé za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uwizkua instalacji na powierzchni
ziemi i uradzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyelprzez Zamawiagego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglovieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb powodigy
minimalne niedogodrici dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenkudawy mieszkaniowej wasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadnia.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych paolzy Wykonawg a
wiascicielami nieruchomi i dotyczcych korzystania z wlashoi i drdg wewrtrznych. Jednaie, ani Irzynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajcy nie lpdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waacnkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgien osi pojazdow

Wykonawca kdzie stosowaé si¢ do ustawowych ogranicaenaciskw osi na drogach publicznych przy transpomateriatow i
wyposa&enia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszeliézlzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wladz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kaadym takim przewozie dulzie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mge polecté, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkéw zostaty usgté z terenu budowy. Pojazdy
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w ollsie terenu budowy i
Wykonawca bdzie odpowiadat za naprawwszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnmoleceniami Iiyniera/Kierownika
projektu.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcedbie przestrzegaprzepiséw dotycrych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegllnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywal pracy w warunkach emgiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehai@jch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez dla
ochronyzycia i zdrowia oséb zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrgbnej zaptacie i$
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i wdzenia uywane do robét od daty rozpacza do

daty wydania potwierdzenia zalkezenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaawiqmo by prowadzone w taki sposob, aby
budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowatgm stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymeg to na polecenie hgniera/Kierownika projektu powinien rozpagz
roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie sido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowse anne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktéregsw jakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi robotami ietizie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedgapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikigymaga prawnych
odnasnie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgtai, materiatéw lub urdzen uzytych lub zwizanych
z wykonywaniem rob6t i w sposobagty bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawiajc kopie
zezwolé i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13.R6wnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotagd&ankretne normy i przepisy, ktére spethiaag materiaty, spra i inne
towary oraz wykonane i zbadane robotyddobowihzywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu niestamowiono inaczej. W przypadku gdy powotane normyzepisy § paistwowe lub
odnosz sie do konkretnego kraju lub regionu, mpoby¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewo@jréowny lub wyszy
poziom wykonania @i powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich asmlzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Ranice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musz by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawe i przediaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&d o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowydg uwazane za whlasngé Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadoni
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.z& w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystgpia op&nienia w robotach, bkynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawa ustali wydhzenie czasu
wykonania robo6t i/lub wysoké kwoty, o ktdg nalezy zwigkszy¢ cerg kontraktova.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidgijrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpiecZzyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirztransport oraz inne wdzenia
towarzysace, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B4&plecze Zamawiagego”.



2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wg¥staniem jakichkolwiek materiatbw przeznaczonydt robét,
Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacje dotygze proponowanegarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwnie odpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki
materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegmdta nie oznacza automatycznies wszelkie materialy z danegwoddia uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialty uzyskane z dopuszczonegimita w sposéb
ciagly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozvirad wiacicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatowzédet miejscowych
wigczapc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowrzany dostarczy Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentags zawierajcg raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowamzez siebie met@dwydobycia i selekcji, uwzgtiniagc aktualne decyzje o eksploatacii,
organ6w administracji gistwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych materialtow pochodeych zezrddet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatéw, dzierawy i inne jakie okay sie potrzebne w zwizku z
dostarczeniem materiatéw do robét.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskaniaematéw miejscowych g formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacietau po ukéczeniu robét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@awterenie budowy lub z innych miejsc wskazanycldokumentach
umowy keda wykorzystane do robdt lub odwiezione na odkiad avdpdnio do wymaga umowy lub wskaz@ Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olsbie terenu budowy poza tymi, ktdre zostaly wyszéisgne w
dokumentach umowy, chybze uzyska na to piserprzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obganjgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zione w miejscu
wskazanym przez #yniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materialtdbw do
innych robdt, ni te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tycharialéw zostanie odpowiednio przewadmwany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykoaamykonuje na wtasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglmozliwo$¢ wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wyk@nych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co naigy 3 tygodnie przedayciem tego materiatu,
albo w okresie diszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adeymaganych przez #yniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane na#yerilo czasu gdyeda one wyte do roboét, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty swigkos¢ i wtasciwosci i byty dostpne do kontroli przez lyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéwdab zlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglov miejscach zorganizowanych przez Wykonawzaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materialtow mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia zgoin
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probitarialdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §eavosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowé podstaw do akceptacji okidonej partii materiatow pod wzgllem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz byé spetnione naspujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspéiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatdbw wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa eiprodukcja
materiatow przeznaczonych do realizacji robot,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i Wawletych miejscach.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowrany do uywania jedynie takiego spyti, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu n&ofg
wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien ldyzgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji robot, zaakceptowanym przezyniera/Kierownika projektu; w
przypadku braku ustale w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajné¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stdmgmi w dokumentacii
projektowej, SST i wskazaniachzymiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowa do
pracy. Powinien b§zgodny z nhormami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy ynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie sgtm do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawig lub wymienia& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjazliwosé wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi kryniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboueyska jego akceptacprzed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji lzyniera/Kierownika projektu, nie me by pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkOéw umowy, zostaprzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowtany do stosowania jedynie takignodkéw transportu, ktére nie wplynniekorzystnie na jako
wykonywanych rob6t i wisciwosci przewa:onych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewiprowadzenie robét zgodnie z zasadami direymi w dokumentacii projektowe;j,
SST i wskazaniach kyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumow.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagadspetnid wymagania dotyere przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw na idnnych parametréw technicznycérodki transportu nie spetnigie tych warunkéw magbyé dopuszczone
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na biegco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenigkagzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie radgitdnie z warunkami umowy oraz za jéka@astosowanych materiatow i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rotydtacowanym
przez Wykonawe oraz poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytycegemiplanie i wyznaczenie wysad@ wszystkich elementéw robdét zgodnie
z wymiarami i rzdnymi okr&lonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgmie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zosgamsunete przez Wykonawgna wiasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem b¢du zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraipiprzez layniera/Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysckprzez Irzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadng.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotyaze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i element@b6t keda oparte na
wymaganiach okigonych w dokumentach umowy, dokumentacji projekfowew SST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji trynier/Kierownik projektu uwzgdni wyniki bad& materiatéw i robot, rozrzuty normalnie wgstijace przy
produkgiji i przy badaniach materiatéw, sldadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wplyvaae na rozwzamn
kwestk.

Polecenia layniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawc w czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gibg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfodmiesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacji layniera/Kierownika projektu program zapewnienia jado
W programie zapewnienia jaé@ Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania robot,ztheosci techniczne, kadrowe i
plan organizacji rob6t gwaranggly wykonanie rob6t zgodnie z dokumeniggjojektowy, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&
a) czs$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadaawibot,

— organizac} ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robot,

— sposéb zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygeoanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robot,

— system (sposob i proced)iproponowanej kontroli i sterowania jaky wykonywanych robot,
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— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca
zamierza zle¢i prowadzenie baad,

- sposoéb oraz foremgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizrsterugcych, a take
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@hiologicznym, proponowany sposob i ferprzekazywania
tych informacji Irzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegobtow opisujca dla kazdego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i uedzer stosowanych na budowie z ich parametrami techginzmmraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskezy, kruszyw itp.,

— sposoéb zabezpieczenia i ochrony tadunkow przedgtitita wtasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i procedarpomiaréw i bad& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzanieadeen, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatow, wytwarzamégzanek i wykonywania poszczegoélnych elementht;

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatazong jakosé robét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelkontrok robot i jakgci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtroli,
wigczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezédne do pobierania probek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliynier/Kierownik projektu mee zagdat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowataj.

Wykonawca hdzie przeprowadZapomiary i badania materiatbw oraz robot zstatliwoicia zapewniajca stwierdzenie,ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiokuimentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badéh czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, goy
zostaly one tam oké®ne, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontr@gst konieczny, aby zapewniykonanie robét zgodnie z
umowg.

Wykonawca dostarczy mynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane ydzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiagi@jymaganiom norm okééjacych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnicciach dotyczcych
urzadzen laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurhgiod badawczych. e niedocigniccia te kda tak
powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymazyaie do robdt badanych
materiatow i dopgci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagjniccia w pracy laboratorium Wykonawcy zosjamsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatow.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem lagtateriatdw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek

Prébki kxdg pobierane losowo. Zaleca Stosowanie statystycznych metod pobierania prébeditych na zasadzige wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mphy¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do bagla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi&€ zapewnion mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu prébek.

Pojemniki do pobierania probekdy dostarczone przez Wykonawizatwierdzone przez hyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo badéa wykonywanych przez byniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcastizie przeprowadZadodatkowe badania tych materiatéw, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistewek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetls przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dip, gdy normy nie obejmuyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceate przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przysfpieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi hyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomidub badania, Wykonawca przedstawi nanpe ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bkdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportdw z wi@ami bada jak najszybciej, nie
p&zniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod.

Wyniki bada (kopie) kzda przekazywane krynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matérialv miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatematéw powinien udzielimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonag weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegazgz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,gozie ocenia zgodné¢ materiatow i robot z wymaganiami SST na podstamiaikéw wtasnych badakontrolnych
jak i wynikéw badé dostarczonych przez Wykonagvc



9

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobiefgrébki materiatow i prowad&ibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to liynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodabmateriatow i rob6t z dokumentagprojektows i SST. Maze rownie zleci, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych lhadeezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsgowtornych lub
dodatkowych badai pobierania prébek poniesione zostanzez Wykonawg

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopuci¢ do wycia tylko te materiaty, ktére posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieamwa wykazuicy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi okéonymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz ¥davych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarag} zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
- Polsky Normg lub
- aproba4 technicza, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy
okreslong w pkt 1
i ktdre spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatow, dla ktérych ww. dokumeniywymagane przez SST,4da partia dostarczona do rob@tlhie posiada
te dokumenty, okéajagce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugzposiadé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raaiezpby poparte wynikami balla
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badedg dostarczone przez Wykonagvimzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetniaych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy (w przypadku realizacji robét nadp@mwie pozwolenia na budewjest wymaganym dokumentem prawnym
obowizujacym Zamawiaicego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialné¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obpugicymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyebla dokonywane na higco i beda dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpieggiva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebtzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatisaag podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska @owego. Zapisy dla czytelne, dokonane trwattechniky, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelndda oznaczone kolejnym numerem g#nika i opatrzone dati
podpisem Wykonawcy i lryniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolngci:

- dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnienisofgk i harmonograméw robot,

- terminy rozpocgcia i zakdiczenia poszczeg6inych elementéw robdét,

— przebieg robdt, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogzyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liyniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robdt zanik@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggeh ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakdci materiatdw, pobierania prébek oraz wyniki praepadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z podm, kto je przeprowadzat,

- - inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydab przedi@one Irzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowanizasi

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika twgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pcgjlub
zajciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. $trojektant nie jest jednak
strory umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robét.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiaréw stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pgsti kazdego z elementéw robot. Obmiary
wykonanych robét przeprowadzag s sposéb eigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiarow.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodngi materiatdw, orzeczenia o jad@ materiatdw, recepty

robocze i kontrolne wyniki badawykonawcy ledag gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa jakdéci. Dokumenty te
stanowj zakczniki do odbioru robét. Winny iyudostpnione na kade zyczenie Irtyniera/Kierownika projektu.
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(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczacsbprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rastiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondenejna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy &la przechowywane na terenie budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym.

Zaginiccie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugnj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzigmawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do yeyl nazyczenie
Zamawiajicego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokatacy projektovg i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiaiéniu Irzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyohot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tygrminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvialn
Wykonawcy od obowszku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostampoprawione wg instrukcji kryniera/Kierownika projektu na
pismie.

Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztascia wymagarn do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okrgonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci robot i materiatow

Dtugosci i odlegtcici pomigdzy wyszczegodlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osiowej.

Jeli SST wiasciwe dla danych robét nie wymagaiego inaczej, obfosci beda wyliczone w ni jako diugéé pomnaona przez
sredni przekrd;j.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢bda wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagania8i.

7.3. Urzadzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprg pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przezziyniera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonawcJeeli urzzdzenia te lub sper wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcaduzie posiadawazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddls przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST d8lzie utrzymywa to
wyposaenie zapewniaf w sposob aiglty zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgda przeprowadzone przedgeiowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotalkee w przypadku wygpowania
dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliezbgta wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebgsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie ksizki
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice rpdy¢ dolgczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki obmiardéw, ktérego wzoér zostanie
uzgodniony z Iaynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznoéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbidr robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robo6t, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegrzakryciu.

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie urdiwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania ogdinego ppstrobét.

Odbioru robét dokonuje kynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwilocznie, niezpi@j jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyfcfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia kynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentowviezajacych komplet
wynikoéw bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagjprojektova, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgici robot. Odbioru ogciowego robdt dokonuje siwg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru radadtonuje Izynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego roboét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeetpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdio jakasci i wartaci.

Catkowite zakéczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvarpisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem ngngie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.

Odbioér ostateczny rob6t napt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakezenia rob6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznagzmzez Zamawiagego w obecnii Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jakidowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikoéw bafia
pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodoiovykonania robdt z dokumentagprojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozea sealizac) ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajych i
ulegajicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniagcych i rob6t poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekeavych lub robét uzupetiagych w warstwiescieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jakd¢ wykonywanych robdt w poszczegoélnych asortymentaelznacznie odbiega
od wymaganej dokumentacprojektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona pgten, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtaggm robot jest protokédt odbioru ostatecznego trapdrzdzony wg

wzoru ustalonego przez Zamavyicggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohpany przygotow&nastpujace dokumenty:
dokumentagj projektovg podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,
szczegobtowe specyfikacje techniczne (podstawodakmmentéw umowy i ew. uzupetriag lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz balaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
opink technologicza sporadzory na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiarow zadczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towszzgych (np. na przefenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowsjyietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych dblvascicielom urzdzea,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopke mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnejintaryzaciji powykonawcze;.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego ngegogotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnagp lkeds zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajicego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupehtych wyznaczy komisja.

Nookrwdbr

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychérozwizanych z usumtiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dazie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,Odbidr ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaxa jednost obmiarows ustalor dla danej pozycji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowodgstavy ptatngci jest wartéé (kwota) podana przez Wykonagvav danej
pozyciji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgtowe] lzdzie uwzgédniac wszystkie czynnii, wymagania i badania
sktadajce st na jej wykonanie, okétone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projekéj.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
- robocizrg bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdow wraz z kosztami zakupu, magazymoagewentualnych ubytkow i transportu na terendoud
- wartas¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z oba@iujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wsziestk
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione wkagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdéw i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projdkttynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i uzgodnie
wynikajagcych z postpu robét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst®va ruchu,

(c) optaty/dziezawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikéw, barier, oznakowgi drenau,

(f) tymczasowy przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaejihu obejmuije:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet,
(b) utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjichu obejmuje:
(a) usun¢cie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowld® . Nr 89, poz. 414 z paiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@801 r. w sprawie dziennika budowy, montai rozbiérki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publaziiDz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH (CPV 45111000--8)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punki@ysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dogyzasad wykonania i odbioru rob6t i obejguj
- roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktow wysodmowych

W zakres rob6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysédiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wyscikavego punktow gtéwnych osi trasy i punktéw wiséciowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wg@zenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochracta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okigenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjaqpodanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycece materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00 ,Wymagania ogdine” pkt 2.
3.SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysakmwvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej fidw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandane] pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy @ przewozi dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdine zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000Vymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z oboyziujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i wspétrzdne
punktow gtownych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawegjo, Wykonawca powinien przeprowadnbliczenia i pomiary geodezyjne
niezkxdne do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny &byvykonane przez osoby posiagtag odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robét. ddi znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawgago zostanzniszczone przez Wykonagéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robo6t, $tampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne diaigtowej realizacji rob6t naig do obowizkéw Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robdt podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoioiet’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwkanych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@owych naley prowadzé wedtug
ogdinych zasad okémnych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.08\3@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢stza obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00Ad@nmagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposodb odbioru robot

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gagje na podstawie szkicow i dziennikbw pomiaréw dgzyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjne;j.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatygaej odszukanie i ewentualne
odtworzenie.
Platna¢ rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauy koszcie rob6t mostowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykomyav@rac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastyeiji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmaj GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsekaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfBdGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjndGiK 1983.

NoohrwbdE
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 01.02.04 ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZEN | PRZEPUSTOW (CPV — 45111000-8)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z rozbiorkelementéw drég, ogrodie przepustéw.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad wykonania i odbioru robébbejmuj:
- rozebranie podbudowy z gruntu stabilizovgangr 10 cm mechanicznie;
- rozebranie kragznikow i obrzey

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane ok#tenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji podanymi w
SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczce robot
Ogdlne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopieL.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycece materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pamlev SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3
3.2. Sprat do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwizanych z rozbiérk elementéw drog przepustéw by wykorzystany sprg podany poriej, lub inny
zaakceptowany przezdyniera:
— spycharki,

- fadowarki,

- zurawie samochodowe,
- samochody eizarowe,

- zrywarki,

- mioty pneumatyczne,

— pity mechaniczne,

- frezarki nawierzchni,

- koparki.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandne] pkt 4.
4.2. Transport materiatéw z rozbiorki

Materiat z rozbiérki mgna przewoz dowolnymsrodkiem transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000Q0/Vymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie rob6t rozbiérkowych

Roboty rozbiérkowe elementéw drég obejmupungcie z terenu budowy wszystkich elementow wymienamw pkt 1.3, zgodnie z
dokumentagj projektovs, SST lub wskazanych przezzimiera.

Jeli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentasjientaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, ignier maze polecé Wykonawcy
sporadzenie takiej dokumentacji, w ktorej zostanie ékiey przewidziany odzysk materiatow.

Roboty rozbiérkowe mma wykonyw& mechanicznie lubecznie w sposéb okény w SST lub przez liyniera.

Wszystkie elementy nitiwe do powtdrnego wykorzystania powinny doysuwane bez powodowania¢dbych uszkodze O ile
uzyskane elementy nie sfagic wlasndcia Wykonawcy, powinien on przewié je na miejsce okéone w SST lub wskazane przez
Inzyniera.

Elementy i materialy, ktére zgodnie z SST st wiasndciag Wykonawcy, powinny by usunéte z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw dragrodzé i przepustdw znajdgge seé w miejscach, gdzie zgodnie z
dokumentagj projektows beda wykonane wykopy drogowe, powinny dyymczasowo zabezpieczone. W szczegénoalezy zapobiec
gromadzeniu siw nich wody opadowe;j.

Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje svykonania wykopow drogowych nalewypetnic, warstwami, odpowiednim gruntem do
poziomu otaczafego terenu i zagci¢ zgodnie z wymaganiami olglenymi w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiol’6.
6.2. Kontrola jakosci rob6t rozbiérkowych

Kontrola jakadci rob6t polega na wizualnej ocenie kompldtiowykonanych robét rozbidrkowych oraz sprawdzestopnia
uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérvegmrzystania.

Zagzszczenie gruntu wypetnigjego ewentualne doly po usetyich elementach nawierzchni, ogrofiz@orzepustéw powinno spetrtia
odpowiednie wymagania oklene w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@06nagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarov rob6t zwigzanych z rozbidrkelementow drég i ogrodagest:
dla nawierzchni - m2 (metr kwadratowy),
- dla kraveznikbw - m (metr ),
dla przepustoéw i ich elementow

a) betonowych, kamiennych, ceglanych®(metr szécienny),

b) prefabrykowanych betonowyckelbetowych - m (metr).

8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania rob6t obejmuje:
a) dla rozbiérki nawierzchni, kraynikow:
- rozebranie nawierzchni, krganikow,
- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyroéwnanie podiea i uporadkowanie terenu rozbiorki;

b) dla rozbiorki przepustu:
— odkopanie przepustu, fundamentow, taw, umatcitie,
— ew. ustawienie rusztouid ich p&niejsze rozebranie,
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— rozebranie elementéw przepustu,

— sortowanie i pryzmowanie odzyskanych materiatéw,

— zatadunek i wywiezienie materiatéw z rozhbidrki,

— zasypanie dotéw (wykopow) gruntem z gszczeniem do uzyskaniallsl,00 wg BN-77/8931-12 [9],
- uporzidkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartacznesigla

2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia

3.  PN-D-96002 Tarcicadciasta ogolnego przeznaczenia

4. PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane nacgong6lnego stosowania

5.  PN-H-74220 Rury stalowe bez szwuwgsiione i walcowane na zimno ogdélnego
przeznaczenia

6. PN-H-93401 Stal walcowanagtowniki rownoramienne

7. PN-H-93402 Ktowniki nieréwnoramienne stalowe walcowane nagor

8. BN-87/5028-12 Gwidzie budowlane. Gwaizie z trzpieniem gtadkim, obglym i
kwadratowym

9. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE (CPV 45111000-8)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikacigthtécznej (SST) $ wymagania dotycze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wykopéw i nasypow.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumperetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaob6t wymienionych w
p.1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dogyzasad wykonania i odbioru rob6t i obejguj
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kat),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 .Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lubrungu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowycletrspjgca warunki
statecznéci i odwodnienia.

1.4.2 Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktora jest ograniczona koeodrogi i skarpami rowow.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - rénica rzdnej terenu i radnej robdt ziemnych, wyznaczonych w osi nasypuiykopu.
1.4.4 Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakdest mniejsza @il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakqrzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wgpd matej nénosci, charakteryzuicy sii znacznym i diugotrwatym osiadaniem pod
obcizeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesusgtych blokach, ktérego prébki nie wykazugmian obgtosci ani nie
rozpadaj sie pod dziatlaniem wody destylowanej; majvytrzymatdg¢ na $ciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow
wybuchowych albo naezizi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania néaygpotazone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@one poza pasem robd6t drogowych.

1.4.14. Odkilad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odigiez) gruntdéw pozyskanych w czasie wykonywania epdw, a nie
wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych pmaigzanych z trasdrogowvs.

1.4.15. Wskanik zag:szczenia gruntu - wiellko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélna wg wzoru:

| = Py
e
IOdS
gdzie:
Ps - Qestcs¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (Mghin
pss - maksymalna eptos¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotod optymalnej, okrdona w normalnej probie Proctora,

zgodnie z PN-B-04481 [2], staca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadniwny BN-77/8931-12
[7], (Mg/n?’).

1.4.16.Wskaznik rdznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalné¢ gruntdéw niespoistych, ok§lena wg wzoru:

5 2t
le
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gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgry(mm),
do - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 10%tgry(mm).

1.4.17. Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowkiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotycgce robot
Ogoblne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdélne wymagania dotycrce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, paev SST D00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.
2.2. Podziat gruntéw

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatdbw na kategoped wzgkédem trudnéci ich odspajania podaje tablica 1. W
wymienionej tablicy okrédono przecitne wartéci gestasci objetosciowej gruntéw i materiatdw w stanie naturalnym ovespétczynnikéw
spulchnienia.

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinow&zi podaje tablica 2.

Podziat gruntow pod wzetlem przydatnéi do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01, pkt 2

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopéw powinny ipyzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy
nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow arimg wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, gdnetvia nadmiar objtosci
rob6t ziemnych i za zezwolenienzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykap nie kedac nadmiarem okjosci robét ziemnych, zostaty za zgpd
Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innyminidowa nasypéw lub wykonanie prac ghipgh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnoiwmeej obgtosci gruntdw przydatnych zezrodet wiasnych,
zaakceptowanych przezzyniera.

Grunty i materialy nieprzydatne do budowy nasyp@kreslone w SST D-02.03.01, pkt 2.4, powinnyébwywiezione przez
Wykonawe na odktad. Zapewnienie terenéw na odklad ijaldo obowizkéw Zamawiajcego, o ile nie okigono tego inaczej w
kontrakcie. Imynier maze nakazé pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktoryzasowa nieprzydatdé wynika jedynie z powodu
zamarzngcia lub nadmiernej wilgotrici.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatéw radgorie wg [8]

Gestas¢ Przecétne
objetosciowa | spulchnienie pg
Kate Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu w stanie odspojeniu w 9
- naturalnym | od pierwotnej
gori kN/m? objetosci®

a

Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do 15
1 | Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15

Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30

Popioly lotne niezlgate 11,8 od 5do 15

Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25

Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardopiazne i 17,7 od 15 do 25

plastyczne 12,7 od 15 do 25
2 | Gleba uprawna z darniriub korzeniami grub&i do 30 mm 10,8 od 20 do 30

Torf z korzeniami grubizi do 30 mm

Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzemszttiem 16,7 od 15 do 25

lub odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25

Zwir bez spoiwa lub matospoisty

Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, pétztear 18,6 od 20 do 30

Gleba uprawna z korzeniami grdlsoponad 30 mm 13,7 od 20 do 30

Torf z korzeniami grubizi ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 [ Nasyp zleaty z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzem,

tluczniem lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30

Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarp

do 40 mm 17,7 od 20 do 30

Glina, glina cézka i ity wilgotne, twardoplastyczne |i

plastyczne, bez gtazéw 19,6 od 20 do 30

Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30

19,6
Popioty lotne zleate 17,7 od 20 do 30
19,6
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Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlealy z gliny lub itu z gruzem, tluczniem|i
odpadkami drewna lub gtazami o masie do 25 |kg,
stanowicymi do 10% ohjtosci gruntu 19,6 od 25 do 35
4 | Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, pétzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z gltazami do 50 kg stangeyimi do 10%
objetosci gruntu 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami dkg§0 16,7 od 25 do 35
ltotupek miekki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm b
gtazami o masie do 10 kg 19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwalowa z gtazami do 50 kg stangeyimi 10-30%
objetosci gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 m 17,7 od 30 do 45
5 [ Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scemeatosy
lub w blokach ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
Margle mikkie lub $rednio twarde stabo gkane 16,7
22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa mkka lub zbita 16,7
22,6 od 30 do 45
Tablica 1. cd. Podziat gruntéw i innych materiatdavkategorie
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czsciowo sypki 15,7 od 30 do 45
ltotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty niegkany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 | Wapier marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakéw gtéwnie skat osadowych o spojwie
7 | krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapiai niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
tupek plastyczny twardy niegiany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
8 | Wapier twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec  kwarcytowy lub o spoiwie ilasfo- 25,5 od 45 do 50
krzemionkowym
Zlepience z otoczakow skat gtéwnie krystalicznych| o 25,5 od 45 do 50
spoiwie wapiennym lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
9 [ Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 24,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapia bardzo twardy 25,5, od 45 do 50
Gnejs
Granitsrednio i drobnoziarnisty %gg od 45 do 50
Sjen_itérednioziarnisty %gg gg 22 gg 28
Gnejs twardy 24,5 od 45 do 50
Porfir 26,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaty pokruszone 25,5 od 45 do 50
10 | Granitognejs 27,4 od 45 do 50
Wapien krzemienisty i rogowy bardzo twardy %gg gg 212 gg gg
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach 57’4 od 45 do 50

Gabro
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Gabrodiabaz i kwarcyt 25,5 od 45 do 50
Bazalt 27,4

1) Mniejsze wartéci stosowd przy obliczaniu iléci materialtdbw na warstwy nasypow przed jch
zag:szczeniem, wgksze wartéci przy obliczaniu olgitosci i ilosci srodkow przewozowych.

Tablica 2. Podziat gruntéw pod wzdem wysadzinowdzi wg PN-S-02205 [4]

Lp. | Wyszczegélnien| Jed- Grupy gruntéw
e
wihasciwosci nostki Niewysadzinowe \itpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz - piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty - zwietrzelina |- glina piasz-

- ZWir gliniasta czysta zwgzia,
- pospotka - rumosz gliniasty  glina zwkzta,
- piasek gruby |- zwir gliniasty glina pylasta
- piasekiredni |- pospétka zwigzta
- piasek drobny gliniasta - it it piaszczys-ty,
- uzel it pylasty

bardzo
wysadzinowe

- piasek gliniasty
- pwi, pyt piasz-

nierozpadowy

czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartdg¢
czastek %
<0,075 mm <15 od 15 do 30 >30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarnaé
bierna Hy m <10 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” $kt
3.2 Sprat do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robdt ziemnych powinien wykéz mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu
do:
- odspajania i wydobywania gruntéw (nguizia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki, wiertarki mechaniczne
itp.),
— jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, réwniarki, wydzenia do hydromechanizacji itp.),
— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, samdglskrzyniowe, tamociagi itp.),
- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandane]j pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powarbg dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jedgtosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlggtvansportu. Wydajnig srodkéw transportowych powinna byonadto dostosowana do
wydajnaci sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntudrizu).

Zwickszenie odlegkri transportu ponad wada zatwierdzone nie mie by podstaw roszczé Wykonawcy, dotycgcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkizone odlegkzi nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000QVymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Doktadn@¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinnydwicksze nk + 10 cm. Rénica w
stosunku do projektowanychednych rob6t ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi-3 cm.

Szerokd¢ korpusu nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawdzie korony drogi nie
powinny mi€ wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno zti¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem aka.
Maksymalna gibokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekr@ct@ cm przy pomiarze &aB-metrove, albo powinny by
spetnione inne wymagania dotyce rowndci, wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i roweicskarp, powinny bg
okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowacych elementy systemow odwadg@jch, ugtych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajego warunki terenowe, wykofairzzdzenia, ktére zapewniodprowadzenie wdd gruntowych i
opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby rabez¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wydkwna ma obovazek
takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby powidmiom gruntu nadawaw calym okresie trwania robot spadki, zapevguaj
prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktére spowoduje ich dlugotravahieprzydatnéc,
Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt Jaéachkolwiek dodatkowych
optat ze strony Zamawigego za te czynioi, jak réwnie za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnggjych zbiornikéw naturalnych i usdzen odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi u#ivia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie trveamobot ziemnych.
Wykonanie wykopow powinno pagtowa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie robét ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podtoy i nad@ przekrojom poprzecznym spadki, ufiwiajace
szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentacjiojgktowej nie zawarto innego wymagania, spadek zegany nie powinien gy
mniejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 206 w przypadku gruntdw niespoistych. Ngleiwzgkdni¢ ewentualny
wplyw kolejnasci i sposobu odspajania gruntdw oraz termindw wykeemia innych robo6t na spetnienie wymagaotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gpstrobét ziemnych.

Zrédia wody, odstorie przy wykonywaniu wykopéw, nale uja¢é w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigle
odprowadzé poza teren pasa robo6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnyc¢byykonane zgodnie z dokumentagrojektows i SST. Szerok& dna i gtbokas¢
rowu nie mog rozni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wdej niz £ 5 cm. Doktadné¢ wykonania skarp rowow powinna bygodna z
okreslong dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiid’6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania rob6t eimnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polede@ntoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okilenymi w pkt 5 oraz z
dokumentagj projektows.
Szczegdblp uwag: nalery zwrdck na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wdd opadowych,
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wysgkow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakai wykonania robot

Czynndici wehodace w zakres sprawdzenia jékowykonania robo6t ok&ono w punkcie 6 SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajeicals.
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Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokmi korpusu Pomiar tdma, szablonem, tgto diugdci 3 m i poziomig
ziemnego lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerokiei dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku,16® m na tukach o
R =100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m

3 | Pomiar rednych powierzchni | oraz w miejscach, ktére bugwatpliwosci
korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci powierzchni
korpusu

6 | Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem ezinych w odspach co 200 m oraz w
powierzchni korpusu lub dna | punktach wtpliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrga¢ dla kazdej utazonej warstwy

lecz nie rzadziej tiraz na kade 500 rinasypu

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Szerokéc¢ dna rowéw

Szerokd¢ dna rowdw nie mze r&nié¢ sie od szerokéci projektowanej o weicej niz + 5 cm.
6.3.4.Rz¢dne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wtej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r@&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego ogej niz 10% wartdci pochylenia wyraonego tangensem
kata.

6.3.6.ROwWNG¢ korony korpusu

Nieréwndaici powierzchni korpusu ziemnego mierzone dmetrov, nie mog przekracza 3 cm.
6.3.7.RO6wnai¢ skarp

Nieréwndici skarp, mierzone tat3-metrovg, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez pomiar niwelatoremgdnych wysokéciowych,
nie maze dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zag:szczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien dygodny z zaleonym dla odpowiedniej
kategorii ruchu.

6.4. Zasady posgfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetnigie wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjita@sodrzucone. 3 materiaty
nie spetniajce wymagéa zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecenigniara Wykonawca wymieni je na vgdawe, na wiasny
koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwicksze odchylenia cech od oklenych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydpgonownie
wykonane przez Wykonawma jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad: za nie majca zasadniczego wptywu na cechy eksploatacyjne
drogi i ustali zakres i wielki@ potrcen za obniong jakosé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.08\3@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiaramiest ni (metr szécienny) wykonanych rob6t ziemnych.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robo6t podano w SST D-00.00@nmagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje¢siza wykonane zgodnie z dokumengaprojektows, SST i wymaganiami ktyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&a6/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01, oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntéw

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikaiigiernej

4, PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagdadania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie mooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgki#ka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8.  Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA (CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanieragszczaniem podi@a gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dogyzasad wykonania i odbioru rob6t azsanych i obejmu:

- koryta wykonane mechanicznie gt. 55,00 cm w grukatell-IV

- profilowanie i zagszczanie podim pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, wykonanectmnicznie przy ayciu réwniarki
samojezdnej i walca statycznego w gruncie kaw/II-I

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykaz& sig mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z frkie ustawianym lemieszem;Zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie
podiaza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmpstopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),
- walcéw statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracygh.
Stosowany spkz nie mae spowodowéaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandane]j pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotyczce transportu materiatdw podano w SST D-04.02.004MD2.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000Vymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robo6t

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio przed rozpogeiem
robét zwhzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WitEejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania
podtaza,jest maliwe wytacznie za zgodg Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
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W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podizu nie mae odbywa sig ruch budowlany, niezwzany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ezinych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmnignd wyzsze ni projektowane
rzedne podica.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystja zanienia poziomu w podia przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetiggy wymagania
obowizujace dla gornej strefy korpusu, w b koniecznej do uzyskania wymaganyclkdizych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania warteci wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowé réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposéb zaakceptowany przezyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowg do
osiggniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy 1kaiviik zagszczenia nalg okreslaé zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wart@i wskanika zagszczenia podta (I

Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa Autostrad i drog Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ciezkiego
i bardzo cgzki

Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokdasci od 20 do 50 cm od

powierzchni podtga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgryg podiaze uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zag:szczenia nale/ oprze€ na metodzie obgren plytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozdowedtug BN-
64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego mloddksztatcenia nie powinien przekrac2a2.

Wilgotnos¢ gruntu poditéa podczas zggzczania powinna lByréwna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podia

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno yutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu rob6t zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptiwinien on zabezpiecgzypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozizenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezihera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakddejnej warstwy ména
przystpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiid’6.
6.2. Badania w czasie robét
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i wyprofilowanego podéo
podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w wykonanego koryta i wyprofilowanego fimig
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podiuzna co0 20 m na kalym pasie ruchu
3 | R6wnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
. co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég
5 | Rzdne wysokeciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
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6 Uksztattowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zaggszczenie, wilgotn@ gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzaelziej ni
poditaza raz na 600 h

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w punktach
gtownych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokéc¢ koryta (profilowanego podi@)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.ROwna¢ koryta (profilowanego podi@)

Nierowngsci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrovy tata zgodnie z normp BN-68/8931-04 [4].
Nierobwndgici poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovy tatg.
Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektow z tolerancj + 0,5%.
6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczé +1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej azeej niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub
wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéo okr&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bymniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego z@gzczenia stosujeesporéwnanie wartei modutéw odksztatcenia, to wagtostosunku wtérnego
do pierwotnego modutu odksztatcenia, gkvaych zgodnie z norsmBN-64/8931-02 [3] nie powinna Bywigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badd& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiga powinna by rowna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podtaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie 6.2 powinny by
naprawione przez spulchnienie delglkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gsarzenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.08\3@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryte @aagszczenia

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00A0@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami bkyniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 dajgile pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy platnéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykonania i zagszczenia lub tylko zagzczenia koryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- wykonanie koryta,
— profilowanie dna koryta lub podia,
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- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndeaaitgotnaci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moodksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie piyt
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$enoawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.02.01 WARSTWY OD3,CZAJACE (CPV - 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstw egzapcych i odcinajcych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktumezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dogyzasad wykonania i odbioru rokidbejmujp:
- warstwy odsgczapce wykonane i zagzczane mechanicznigmedniej grubéci 8 cm;
- warstwy odsgczapce wykonane i zagzczane mechanicznie o grétic?Ocm;

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okdeniami podanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotycgzce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycece materiatow
Ogo6lne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw gidspcych g
- piaski,
- zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agizapcych i odcinagcych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelnéxi, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsti@y odcinagcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu podiaa.
Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warsigczapcych warunek szczeldoi musi by spetniony, gdy warstwa ta
nie jest ukladana na warstwie odcijtagj.
b) zagszczalnéci, okreslony zaleznoscia:

dGO

uU=—>
le

=25
gdzie:
U - wsk&nik réznoziarnistgci,
dso - Wwymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwasdapcych i odcinaicych powinien spetniawymagania normy PN-B-11113 [5] dla
gatunku 1i 2.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaezicych i odcinajcych powinny spetniawymagania normy PN-B-
11111 [3], dla klasy 1 Il.
Miat kamienny do warstw ogszapcych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].

2.5. Sktadowanie materiatow

2.5.1.Sktadowanie kruszywa
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Jeeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy aczisacej lub odcinajcej nie jest wbudowane beZpednio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego skladowanid)ykonawca rob6t powinien zabezpie€aruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi materiel@miennymi. Podige w miejscu sktadowania powinno dydwne, utwardzone i
dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogoblne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgiej lub odgczapcej powinien wykaza sig mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- réwniarek,
- walcéw statycznych,
- piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuogam i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000Vymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04001,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposéb umliwiajacy wykonanie ich zgodnie z dokumentacj
projektow, z tolerancjami okrgonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposélakceptowany
przez Iryniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ufiwia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie
wigkszych nik co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by rozktadane w warstwie o jednakowej grétio przy wyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych. Grubé¢ roziozonej warstwy ldnego kruszywa powinna byaka, aby po jej zggzczeniu ogignigto
grubai¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubéci powyzej 20 cm,
to wbudowanie kruszywa nale wykona& dwuwarstwowo. Rozpogeie ukitadania kadej nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze
przez Irkyniera warstwy poprzednie;.

W miejscach, w ktdrych widoczna jest segregacjaskywa nalgy przed zagszczeniem wymieki kruszywo na materiat o
odpowiednich wtéciwosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przysypi¢ do jej zagszczania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od krawdzi i stopniowo przesuwapasami podiznymi
czgéciowo naktadajcymi sig, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzgaiezpoczyné od dolnej krawdzi
i przesuwd pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sig, w kierunku jej gérnej krapazi.

Nierowndgici lub zagtbienia powstate w czasie zmgczania powinny ywyréwnywane na bigco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub uswaie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczapca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie naley kontynuowd do osjgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalndyypRroctora,
przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wahik zag;szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontmdgszczenia naly oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia warstwy wwey BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwgimemodutu
odksztalcenia nie powinien przekraéza2.
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Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj od -20% do +10% jej
wartcsci. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgoftdruszywa jest risza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia
wody i rbwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed utniem nasipnej warstwy powinny hyutrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwiegodapcej z geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarach pojazdow koniecznych dla wykonaniazeylezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania warstwy ohga Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiid’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropigtedstand
wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoévarszystkie wtaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia warstwy odszajcej podaje tablica
1.

Tablica 1. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej

Lp. Wyszczeg(’)l_nielnie bada Minimalna cas?otljwoéc’ bada
pomiaréw i pomiaréw
1 | Szerokéc¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwnd¢ podtuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drég

5 | Rzdne wysoksciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztaltowanie osi w planie co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Grubd¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej raz
na 400 M

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejnmiaz na 2000 fn

8 | Zagsszczenie, wilgotn@ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecaraglziej ni
kruszywa raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nierowngsci podiwzne warstwy odgczapcej naley mierzyé
4 metrowy fata, zgodnie z norsmBN-68/8931-04 [7].

Nierowngici poprzeczne warstwy oglszapcej naley mierzy
4 metrowy tatg.

Nieréwndici nie mog przekraczé& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigegj i odgczapcej na prostych i tukach powinny dygodne z dokumentacprojektovy z
tolerancy + 0,5%.

6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe
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Raéznice pomgdzy rzdnymi wysokgciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraézgal cm i -2 cm.
6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej cegj niz = 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub o
wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z toleragefl cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgboéw technologicznych, zostata wykonana w dwéch twash, naley mierzy¢ taczrg grubaé tych
warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod weigm grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez spulchnienie
warstwy na gibokos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialenodpowiednich wiéciwosciach, wyréwnanie i ponowne
zag:szczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkaun tych robét nagpi ponowny pomiar i ocena grusim warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zag:szczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odszapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujez poréwnanie wartei modutdw odksztatcenia, to wagtostosunku
wtdérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, @&rgch zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna bywicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé kruszywa powinna kyréwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9.Badania dotyczre warstwy odgczajcej z geowtdknin

W czasie uktadania warstwy i agtigapcej z geowtdknin nalg/ kontrolowa:
a) zgodné¢ oznaczenia poszczegoélnych bel (rolek) geowtdkrikreslonym w dokumentacji projektowej,
b) réwnai¢ warstwy,
c) wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposéb igbzenia,
d) zamocowanie warstwy do podégruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpagjijektowe;.
Ponadto naley sprawdzt, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtékniny (rozereiapizebicie). Pasma geowtokniny
uzyte do wykonania warstwy odcinggj i odaczapcej nie powinny mié takich uszkodae

6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujvicksze odchylenia cech geometrycznych od dargech w p. 6.3, powinny liy
naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gsgrzone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.08\3@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest n (metr kwadratowy) warstwy ogiszajce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00Ad@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami byniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy platnéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fiwarstwy odgczapcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym paodiowarstwy materiatu o gruboi i jakosci okreslonej w dokumentacji
projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyréwnanie utagonej warstwy do wymaganego profilu,
— zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.



34
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezaiigotnaci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalpendwierzchni drogowychZwir i
mieszanka

4.  PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane awiarzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturala@awierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moodksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ro$enoawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
9. Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stalpgdtazu z zastosowaniem  geotekstyliéw, IBDiM, Warsza®waél
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 04.04.00 PODBUDOWY Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE ( CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtecznej (SST) gwymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stahilizoych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad wykonania i odbioru robébbejmuj:
- Podbudowa z tlucznia kamiennego stabilizowamagohanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgktowej,
jako podbudow pomocnicz i podbudow zasadnicg wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologicziojegahcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej wilgot§oi kruszywa o
wihasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiminji podanymi w SST
D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4 oraz w SSTydmcych poszczegélnych rodzajow podbudéw z kruszyvbilstawanych
mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalitinego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibo@go mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. OgdIne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycece materiatow
Ogo6lne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbuddéw z kruszgtabilizowanych mechanicznie podano w SST dayzh
poszczegdinych rodzajéw podbudéw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stahitinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabibkm@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaz& miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy wykonywane meiatibilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicg (gérrg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@vpomocnicz (dolrng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dyiagta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gornej
krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najgkszego ziarna kruszywa nie ooprzekracza 2/3 grubdci warstwy
uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
P Kruszywa Kruszywa .
Lp. Wyszczegolnienie naturalne lamane Zuzel Badania
wihasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-| zasad{ pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza| nicza

1 | Zawartd¢ ziarn mniejszych il od2do|] od2 |od2do| od2 [ od2 | od2 PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) 10 do 12 10 do12 [ do 10| do 12 -15 [3]

2 | zawarta¢ nadziarna, % (m/m), nig PN-B-06714
wiccej niz 5 10 5 10 5 10 .15 [3]

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
9%(m/m), nie wicej niz 35 45 35 40 - - .16 [4]

4 | Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie wgej 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
niz

5 | Wskanik piaskowy po mcio-| 4 a0 | 430 | 0430 | od 30 BN-64/8931
krotnym zagszczeniu metagd! lub 4070 | do70 | do70 | do 70 - - 01126
Il wg PN-B-04481, % 0 0 0 0 -01 [26]

6 | Scieralng¢ w bebnie Los Angeles
a) scieralng¢ catkowita po peingj
liczbie obrotéw, nie wicej niz 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
b) $cieraln@g¢ czsciowa po 1/5 -42 [12]
petnej liczby obrotéw, nie wcej| 30 40 30 35 30 35
niz

7 Ngsqkhwmc, Yo(m/m), nie wgcej 25 4 3 5 6 8 PN-B-06714
niz -18 [6]

8 | Mrozoodporné¢, ubytek masy po PN-B-06714
25 cyklach zamrea- 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz
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9 . . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- 37 [10
ie, % (m/m), nie wicej| - - - - 1 3 37110]
zawy keznie, , PN-B-06714
niz -39 [11]
10 | Zawarté¢ zwigzkow siarki w|
przeliczeniu na S§ %(m/m), nig 1 1 1 1 2 4 PN-2|38-0§714
wiecej ni -28 [9]

11 | Wskanik nosnosci whe mieszank
kruszywa, %, nie mniejszy ni
a) przy zagszczeniud (] 1,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102

b) przy zagszczeniud (11,03 21
) przy zag d 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Materiatl na warste odsiczapca

Na warstw odsiczapcs stosuje i
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warste odcinajca

Na warstwe odcinajca stosuje i
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowtoknire 0 masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty techniczne;j.

2.3.5.Materiaty do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wiiwosci kruszyw stosuje &i
- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lothe wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskanianazdnych efektéw ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przeziyniera.
Rodzaj i iléi¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyetechanicznie powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypmsg/ch w uradzenia dozujce wodt. Mieszarki powinny zapewéi wytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotéd optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

¢) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtamnych do zagszczania. W miejscach trudno dgstych powinny by
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyegce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuogam i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyissic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materialéw powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000QVymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Poditaze pod podbudogw powinno spetlni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
zag:szczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna Byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania nafg sprawdzé wzorem:

D15

des 05 1)
w ktorym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodoIarn warstwy podbudowy lub warstwy @dgagcej, w milimetrach,
dss - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechod2o&arn gruntu podia, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie ma@ by spetniony, nalgy na podiau utazy¢é warstwe odcinajca lub odpowiednio dobrangeowtéknire.
Ochronne wiéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychastek gruntu, wyznaczagst warunku:

dso

Ow 12 )
w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥®@iarn gruntu podéa, w milimetrach,
Og - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadeq wymiarom frakcji gruntu zatrzymyga seé na geowtékninie w iléci 90% (m/m);
wartas¢ parametru § powinna by podawana przez producenta geowtdkniny.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposélakceptowany
przez Iryniera.
Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ufiwia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w agstch nie
wigkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oicisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszarkach gwarantgych
otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzityl na konieczni@ zapewnienia jednorodéa nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegOlnych frakcji na drodze. Miekagro wyprodukowaniu powinna byd razu transportowana na miejsce wbudowania
w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu iyelyaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byrozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej ostateczna gruidopo
zag:szczeniu byta réwna gruba projektowanej. Grukig pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracz& 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna dyoztozona w sposéb zapewrniay osigniecie wymaganych spadkéw ieanych wysokéciowych. Jeeli
podbudowa sktada gz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna kywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i¢gdnych wysokéciowych. Rozpoogeie budowy kadej nasgpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okréonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda II). Miate nadmiernie nawilgocony, powinien zost@msuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jest 2sza od optymalnej o 20% jej wadtd, mieszanka powinna Byzwilzona
okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigatnos¢ mieszanki kruszywa jest vigza od optymalnej o 10% jej
wartaici, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniepasiad& przyjetemu poziomowi wskanika na@nosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 8 phzed rozpoocgiem robot,
Wykonawca powinien wykorgaodcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spgzbudowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa jest weawy,
- okreslenia grubdéci warstwy materiatu w staniednym, koniecznej do uzyskania wymaganej giabwarstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniepyd takich materiatdw oraz spt do mieszania, rozktadania i zagczania, jakie
beds stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaasi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpkénego przez hyniera.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagoiem nasfpnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w dobrym stanie. zé8 Wykonawca
bedzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napraviktych z niewtdciwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoipid’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do wykonania rabot
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialéw. Badania tevipmy obejmowd wszystkie whaciwosci okreslone
w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badeprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyabchranicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna Maksymalna
Lp. Wyszczeg0lnienie bada liczba bada na powierzchnia
dzi dziat | podbudowy
Z|engej Z1aiC¢ hrzy-padajca na
robocze) jedno badanie
(m?)
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagsszczenie warstwy 10 prébek na 10000
. o dla kazdej partii kruszywa i przy
4 | Badanie wiciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno éyzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkezyapobierg w sposéb losowy, z
roztozonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco przekazywane kynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04441 [1
(metoda Il), z tolerangj+10% -20%.
Wilgotnos¢ nalezry okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagszczenie podbudowy

Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przepadzenie badania jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontrabg:szczenia nalg/ oprze na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-
02 [27] i nie rzadziej iraz na 5000 A lub wedtug zaleaelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalezna za prawidlowe, gdy stosunek wtérnego modiu do
pierwotnego modutu odksztatcerliajest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ez
Sy

6.3.5.Wilasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad& petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow
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Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyrz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w dglli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow

1 Szeroké¢ podbudowy 10razy na 1l km

w sposob cigly planografem albo co 20 m 4atma

2 Rownd¢ podiwna kazdym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadZziej
niz raz na 400 /
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziejnmiaz na 2000

8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazka 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach nade 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mie r&nic sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez krayxmikow szeroké¢ podbudowy powinna léywicksza od szerokoi warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25
cm lub o warté¢ wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.RO6wna¢ podbudowy

Nierowngsci podiwzne podbudowy naiy mierzy¢ 4-metrowg tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowvy tatg.
Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetinoy byt zgodne z dokumentacprojektovs, z tolerancgj + 0,5 %.
6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Rdéznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekra¢zal cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto

O$ podbudowy w planie nie mie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej cegéj niz + 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéi

Grubai¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinigrt kgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa
z kruszywa o|  Wskaznik Minimalny modut odksztal-cenig

wskaniku | zagszczeniad Maksymalne ugicie sptzyste | mierzony plys o srednicy 30 cm,
pod kotem, mm
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Wi Ni€ nie
mniejszym | mniejszy n MPa
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszegq  od drugiego
obcigzenia B obcigzenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny Bynaprawione
przez spulchnienie lub zerwanie delglkasci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtornie gszrzone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

Jezeli szerokéé podbudowy jest mniejsza od szerééioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom
wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszemrydbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubd¢ do potowy
szerokdci pasa ruchu, do#@nie materiatu i powtdrne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wagm grubéci, Wykonawca wykona naprgwpodbudowy. Powierzchnie
powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni giebokas¢, zgodnie z decyzjInzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich d&avosciach, wyréwnane i ponownie zggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wighkdu tych robot nagbi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa négnos¢ podbudowy

Jezeli nosnosé podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelisz roboty niezbdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcalpalowy tylko wtedy, gdy zarenie nénosci podbudowy wynikio z
niewtaciwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M@@nagania ogoéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00f@nmagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyerce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrioi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechaniczrodano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stahitinego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikm@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezzawartéci zanieczyszczeobcych
3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezsktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezesztattu ziarn
5.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezaailgotngci



6.
7.
8

9.
10.
11.
12.
13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24,
25.
26.
27.

28.
29.
30.

PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26

PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty
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Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezaasikliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Oznd@ezarozoodporngi metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. Ozndeza zawartéci zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozraezezawartéci siarki metod bromovg

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezazpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezazpaduwelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. OznaezZareralngci w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe. Badania
techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturatite nawierzchni drogowychZwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamanealsierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturdlo@awierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betorapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z krustgilizowanych mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i naefaia z thucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamiefamane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie wska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiakégiodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANE GO MECHANICZNIE (CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtecznej (SST) gwymagania ogolne dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktumezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dogyzasad wykonania i odbioru rob6t i obejguj
- warstwa podbudowy z kruszywa tamanego stabilizog@ameechanicznie, grukbwarstwy po zagszczeniu 30 cm;

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méchd@e - jedna lub wicej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi
warstwe nasng nawierzchni drogowej.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiminji podanymi w SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojud”1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kmsgVymagania ogolne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycece materiatow

Ogblne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw faméngtabilizowanych mechanicznie powinnoébkruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalneggkémieni narzutowych i otoczakéw albo ziamiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazebcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.08dfRidowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawvymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymémagolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotyczce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmaftyania ogoéine” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwaszyw. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0d004L odbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyardg
ogolne” pkt 5.2.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04B0dpudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP odd@®B0% lub
powyzej 70%, szczegbtowe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Poolvadz kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyardg
ogolne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsxVymagania ogéine” pkt 6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robdét Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-08M4
+Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w S3D4.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddlva z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.4.
6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-04.0£6068budowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarov jest nf (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudamvkruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.0408budowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy platnéci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywméfgania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozlozenie mieszanki,
— zagszczenie rozteonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robét.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymnagania ogoélne” pkt 10.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 05.03.05 NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO (CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcji nawierachbetonu asfaltowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako doktmezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad wykonania i odbioru robéobejmuj:

- nawierzchnie z mieszanek mineralno-asfaltowychdstahl, grubé¢ w-wy wiazacej po zagszczeniu 4 cm, z transportem mieszanki
samochodami samowytadowczymi;

- nawierzchnie z mieszanek mineralno-asfaltowychdstahl, grubé¢ w-wy scieralnej po zagszczeniu 4 cm, z transportem mieszanki
samochodami samowytadowczymi;

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot aw@nych z wykonywaniem robot wg PN-S-
96025:2000 [10].

Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego mma wykonywa dla drég o kategorii ruchu od KR1 do KR6 wg ,Kalo
typowych konstrukcji nawierzchni podatnych i p&ysmych”, IBDIM - 1997 [12] wg poriszego zestawienia:

Klasyfikacja drog wg kategorii ruchu
kategoria ruchu "Cbeogsll(ﬁ?;;SZgggwyCh

KR1 12
KR2 od 13 do 70
KR3 od 71 do 335
KR4 od 336 do 1000
KR5 od 1001 do 2000
KR6 > 2000

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa peiacza mineralnego o oklenym sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2. Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszankanenalna z odpowiedaiiloscig asfaltu lub polimeroasfaltu, wytworzona na
gorgco, w okrdélony sposob, spetnigga okrélone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA) - mieszanka mineralno-asfaltowezona i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czymtéra poprawia adhegjasfaltu do materialéw mineralnych oraz gheiza
odporng¢ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywanody; moze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podlae pod warstw asfaltow - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki mineralno-asfaltowe;.
1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lgimi rozpuszczalnikami.
1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa - asfalt drogowy wtposzawiesiny rozproszonego asfaltu w wodzie.

1.4.8.Proba technologiczna — wytwarzanie mieszanki minerasfaltowej w celu sprawdzenia, czy jej $diavosci 3 zgodne z recept
laboratoryjrn.

1.4.9. Odcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (agdéci co najmniej 50 m) wykonany w warunkach zbhych do warunkéw
budowy, w celu sprawdzenia pracy spuzi uzyskiwanych parametréw technicznych robot.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obgienie drogi ruchem samochodowym, wyogae w osiach obliczeniowych (100 kN) na obliczeniquas
ruchu na dob

1.4.11. Pozostate okiéenia podstawowe aszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaioi podanymi w OST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.4.
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1.5. Ogdine wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotycrce materiatow
Ogo6lne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96170:1965 [6].
W zaleznoéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w tablicy 1 i 2.

2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje eiemie asfaltu modyfikowanego polimerami, to poliossfalt musi
spetigd wymagania TWT PAD-97 IBDIM [13] i posiadaprobagt techniczi.
Rodzaje polimeroasfaltow i ich stosowanie w zat8ci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu podano Wiy 1 2.

2.4. Wypehniacz

Nalezy stosowd wypetniacz, spetniafy wymagania okridone w PN-S-96504:1961 [9] dla wypetniacza podsteego i
zastpczego.
Przechowywanie wypetniacza powinnatlagodne z PN-S-96504:1961 [9].

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do warsfeigralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatow

Lp. Rodzaj materiatu w zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1lub KR 2 od KR 3 do KR 6
1 Kruszywo tamane granulowane wg PNiB-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) ze skat magmowych i przeoboaych kI I, Il; gat.1, 2 kL. I, 11Y; gat.1
b) ze skat osadowych jw. .
) z surowca sztucznegaugle pomiedziowe
stalownicze) jw. kl. I; gat.1
2 Kruszywo tamane zwykite
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, II; gat.1, 2 -
3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kI 1, 11 -
4 Grys i zwir kruszony z naturalnip
rozdrobnionego  surowca skalnego gkl I, Il; gat.1, 2 kl. I; gat.1
WT/MK-CZDP 84 [15]
5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg orzeczehigyty z odpylania, -
laboratoryjnego popioly lotne -
7 | Asfalt drogowy D 50, D 70, D 50°, D 70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O0 A,B,C, DES8O0 A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] DP80 DP80
1) tylko pod wzgédemscieralngci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. 1;
gat. 1

2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci 0 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z  nyimi
kruszywami, w ildci J 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i pias/ce bez
ograniczenia iléciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatéw do warstwyzydgej, wyréwnawczej i wzmacniggej z betonu asfaltowego
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) ' Wymagania wobec materiatow w
Lp. Rodzaj materiatu zaleznosci od kategorii ruchu
nr normy KR 1Ilub KR 2 KR 3 do KR 6

1 |Kruszywo tamane granulowane wg PN{B-
11112:1996 [2], PN-B-11115:1998 [4]
a) z surowca skalnego kI I, II; gat.1, 2 kI 1, 1Y; gat.1, 2
b) z surowca sztucznegeugle pomiedziowe i

stalownicze) jw. kl. I; gat. 1

2 | Kruszywo tamane zwykte
wg PN-B-11112:1996 [2] kl. 1, 1I; gat.1, 2 -

3 | Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] KL 1, 11 -

4 | Grys i zwir kruszony z naturalnig
rozdrobnionego surowca skalnego wg WT/MK- Kl. I, 1I; gat.1, 2 kL. I, 1Y gat.1, 2
CZDP 84 [15]

5 [ Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
6 | Wypetniacz mineralny:
a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyly z odpylania, -
wg orzeczenia laboratoryjnego popioly lotne -
7 | Asfalt drogowy
wg PN-C-96170:1965 [6] D 50, D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 AB,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES80 AB,C,

DP30,DP80

1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszcza siosowanie wypetniacza innego pochodzenia, ny. pgidpylania, popioty lothe
z wegla kamiennego, ha podstawie orzeczenia laborategy i za zgoglinzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy nade stosowa kruszywa podane w tablicy 11 2.
Sktadowanie kruszywa powinno odbyivsic w warunkach zabezpiecaaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem yminn
asortymentami kruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony
Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniagy wymagania okridone w PN-C-96173:1974 [7].
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spehti@jwymagania okéone w WT.EmA-99 [14].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
OgobIne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego

Wykonawca przygpujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu asfedigo powinien wykaza sie maozliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu:
- wytworni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulagiym do wytwarzania mieszanek mineralno-asfaltowych
— uktadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfaitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
- walcéw lekkich,srednich i cgzkich ,
- walcéw stalowych gtadkich ,
- walcéw ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych agzer czyszcacych,
- samochodéw samowytadowczych z przykryciem lub tesdm.
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygeze transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandane]j pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

4.2.1.Asfalt
Asfalt nalery przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991 [5].
Transport asfaltow drogowych e odbywé sie w:

- cysternach kolejowych,

— cysternach samochodowych,

— bebnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowany@ep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt
Polimeroasfalt natsy przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDIM [b84z w aprobacie technicznej.
4.2.3.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naly przewozé w cysternach przystosowanych do przewozu mateviagypkich, umaliwiajgcych
roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany mmma przewoz dowolnymi srodkami transportu w sposéb zabezpieczony przedigaseniem i
uszkodzeniem workow.

4.2.4 Kruszywo

Kruszywo mana przewoz dowolnymi srodkami transportu, w warunkach zabezpiegaajh je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi asortymentami kruszywa lulo jisgkcjami i nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego nale przewozé pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w czasansportu i podczas
oczekiwania na roztadunek.

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nie pewiprzekracza2 godzin z jednoczesnym spetnieniem warunku zaahaw
temperatury wbudowania.

Zaleca s} stosowanie samochodéw termoséw z podwojnigidinami skrzyni wypos@nej w system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000(0Vymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczyzymierowi do akceptacji projekt
sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej oraz wynikidé laboratoryjnych poszczegoéinych skfadnikéw i prélokateriatbw pobrane w
obecndci Inzyniera do wykonania bad&ontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej polega
- doborze sktadnikéw mieszanki mineralnej,
- doborze optymalnej ikzi asfaltu,
- okresleniu jej wiaciwosci i poréwnaniu wynikdw z zal@niami projektowymi.

Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnadoi&si¢ w polu dobrego uziarnienia wyznaczonego przezvkezgraniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek maiimgch do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne
zawartdci asfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne
zawartdci asfaltu

Rzgdne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu

Wymiar oczek KR 1IlubKR 2 | od KR3doKR 6
sit #, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartagé od 0dol6|od0do8

od 0 ubod O |1ubod O od O od O od 0 od 0

asfaltu
do 20 do 12,8 d0 6.3 do 20 do 20 do 16 dol2,8

Przechodzi
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przez: 25,0 100 100 100

20,0 88+100 100 88+100 | 90+100 100

16,0 78+100 90+100 78100 | 67+100 90+100 100

12,8 68+93 80+100 6885 52+83 80+100 87+100
9,6 59:86 69100 100 59-74 3862 70-88 73+100
8,0 54:83 6293 90+100 5467 30+50 6380 66+89
6,3 48+78 5687 78+100 48+60 22+40 5570 57+75
4,0 40+70 45:76 60+100 3950 21+37 4458 47+60
2,0 29:59 35+64 4171 2938 21+36 3042 35+48

zawartaé

ziarn > 2,0 | (41+71) | (36+65) (29+59) | (62+71) | (64+79) | (58+70) | (52+65)

0,85 20+47 26+50 27+52 20+28 20+35 18+28 25+36
0,42 13+36 19+39 18+39 13+20 17+30 12+20 18+27
0,30 10+31 17+33 15+34 10+17 15+28 10+18 16+23
0,18 7+23 13+25 13+25 7+12 12+24 8+15 12+17
0,15 6+20 12+22 12+22 6+11 11+22 7+14 11+15
0,075 5+10 7+11 8+12 5+7 10+15 6+9 7+9

Orientacyjna
zawartg¢ asfaltu
wMMA, % m/m| 50:65 | 5065 | 5565 | 4556 | 4354 | 4860 | 4,865

1) mieszanka o uziarnieniu nigeglym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgee

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngotwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego przedstawiono nanach od

1do 3.
NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
s
90 A )/ 10
-
80 (/ ,/ 20
& Ve /)
% 70 A 30 =
5 so0 L 40 ﬁg
5 50 4 pad 50 o
i o
5 + p o
(L]
§ 40 60 §
N = &
o 30 70 £
= 4T )
20 80
10 90
0 100
0.075 015 018 03 042 0.85 2 4 63 866 16 25 381

12,8 20 31,6

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki naiesj BA od 0 do 20 mm do warstwigieralnej nawierzchni drogi o
obcigzeniu ruchem dla KR1 lub KR2
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— 90
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0,075 015 018 0.3 042 0.85 2 4 63 8 96 16 25 38,1

12,8 20 31.5

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm
Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mimej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do warsieieralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2

NR ASTM 200 100 80 50 40 20 10
100 0
90 / 10
/
80 / VA 20
= / A
g 70 / 30 X
2 7 v
& 60 L 0 ©
g L 1% =
N 50 A V4 50 <
° i / 2
2 - 2
S 40 80 @
; - :
0 70
a3 //
A /
20 - 80
= ]
10 = 90
0 100
0,075 0.15 018 03 042 085 2 4 63 896 16 25 381

128 20 315

Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mahej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warsbaigralnej nawierzchni
drogi o obcizeniu ruchem nawierzchni drogi o olgniu ruchem KR1 lub KR2

Sklad mieszanki mineralno-asfaltowej powinien: ystalony na podstawie badarobek wykonanych wg metody Marshalla.
Prébki powinny spetniawymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmmmagania podane w tablicy 4 Ip. od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wijzaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naiimgch do warstwy vgizacej, wyrownawczej i wzmacnigiej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadicasfaltu podano w tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralngyotwarstwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach13.

Skfad mieszanki mineralno-asfaltowej powinient hystalony na podstawie bad@rébek wykonanych wg metody Marshalla;
prébki powinny spetni@wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego powinna spetnigmagania podane w tablicy 6
Ip. od 6 do 8.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch oraz warstwycieralnej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA
Lp. Wiasciwosci i warstwyscieralnej z BA
w zaleznoéci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR 6
Modut sztywnéci pefzania’, MPa nie wymaga si [114,0 (18)"
2 | Stabilng¢ prébek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, kN 15,5 10,0’
3 | Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0do 5,0 od 2,@.80
4 | Wolna przestraew prébkach jw., % vi/v od15do4,5 od2,0do4,p
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w probkach jw., %6 od 75.0 do 90.0 od 78,0 do 86)0
6 | Gruba¢ w cm warstwy z MMA o uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 3,5do 5,0
od O mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0 od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 7,0 od 5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % 98,0 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 1,5do 5,0 0d 3,0do 5,0

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, indtoje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fazy
projektowania sktadu MMA
2) prébki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

3) prébki zagszczone 2 x 75 udenzebijaka
4) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpm,

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek deostwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego
oraz orientacyjne zawa#a asfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w zalesci od kategorii

ruchu
Wymiar oczek sit KR 1IlubKR 2 | KR3 do KR6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
0od 0 od0 od 0 od0 0od 0 od 0 do 18
do 20 do 16 do 12,8 do 25 do 20
Przechodzi przez:
31,5 100
25,0 100 84-+100 100
20,0 87+ 100 100 75+100 87+100 100
16,0 75+100 88+100 100 68+90 77+100 87+100
12,8 65+93 78+100 85+100 62+83 66+90 77+100
9,6 57+86 6792 70+100 55+74 56+81 67+89
8,0 52+81 60+86 62+84 50+69 50+75 60+83
6,3 47+76 53+80 55+76 4563 45:67 54+73
4,0 4067 42+69 4565 32+52 36+55 42+60
2,0 30+55 30:54 35+55 25+41 2541 30+45

zawart@¢
ziarn > 2,0 mm (45+70) (46+70) (45+65) (59+75) (59+75) (55+70)

0,85 20+40 20+40 25+45 16+30 16+30 20+33
0,42 13+30 14+28 18+38 10+22 9+22 13+25
0,30 10+25 11+24 15+35 8+19 7+19 10:21
0,18 6+17 8+17 1128 5+14 5+15 7+16
0,15 5+15 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14

0,075 3+7 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
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Orientacyjna
zawarté¢ asfaltu w | 4,3:5,8 4,3+5,8 4,5-6,0 4,0:5,5 4,0+5,5 4,3+5,8
MMA, % m/m

1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralnyotwarstwy wizacej, wyrbwnawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 8 do 10.
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0,075 0,16 0,18 03 042 0,85 2 4 63 8 98 16 25 38,1

12,8 20 315
Wymiary oczek sit kwadratowych, mm

Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mihej BA od 0 do 20 mm do warstwy aacej, wyrdbwnawczej i
wzmacniagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2

Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki mimej BA od 0 do 16 mm do warstwy aihcej, wyrbwnawczej i
wzmacniagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankierainej BA od 0 do 12,8 mm do warstwyawjcej, wyréwnawczej i

wzmacniagcej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtasfgch i warstwy wizacej, wyrOwnawczej oraz wzmacniagj z betonu

asfaltowego
Wymagania wobec MMA, warstwy
L wiazacej, wyrébwnawczej i
Lp. Wiasciwosci wzmacniagcej w zalenosci od kategorii
ruchu
KR 1 lub KR 2 od KR 3 do KR 6
Modut sztywndci petzania’, MPa nie wymaga si [116,0 (122)
2 | Stabilng¢ probek wg metody Marshalla w
temperaturze 60C, zagszczonych 2x75 uderize (18,0 (16,09 11,0
ubijaka, kN
3 | Odksztatcenie prébek jw., mm od 2,0 do 5,( od 1,8,00
4 | Wolna przestraew prébkach jw., %(v/v) od 4,0do 8,0 od 4,0 do 8,0
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeni w prébkach jw., % od 65.0 do 80.0 750
6 | Grubd¢ warstwy w cm z MMA o uziarnieniu:
od O mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 20,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 25,0 mm - od 7,0do 10,0
7 | Wskanik zagszczenia warstwy, % [198,0 [198,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do0 9,0
1) 1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacjestrukcje - zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko
fazy projektowania sktadu MMA
2) 2) dla warstwy wyrbwnawczej
3) 3) specjalne warunki, olggenie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigpm,

5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltow produkuje si w otaczarce o mieszaniu cyklicznym luagtym zapewniajcej prawidtowe
dozowanie sktadnikéw, ich wysuszenie i wymieszamaz zachowanie temperatury sktadnikdw i gotowejsmanki mineralno-asfaltowej.

Dozowanie sktadnikdw, w tym tak wstpne, powinno b§ wagowe i zautomatyzowane oraz zgodne z rgcdpbpuszcza 8i
dozowanie ohjtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptasci w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5KIR6
dozowanie sktadnikéw powinno &gterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikéw mpgynosi: jedna dziatka elementarna wagi, walilie przeptywomierza, lecz nie ggiej niz
+ 2 % w stosunku do masy sktadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanieodka adhezyjnego, to powinien on¢lgozowany do asfaltu w sposéb i wéibeach okrélonych
W recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w spos6b gedni, z ukladem termostatowania, zapewguiain utrzymanie statej
temperatury z tolerangjt 5° C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyrosi

-dlaD 50 od 145C do 168C,
-dlaD 70 od 140C do 160C,
-dla D 100 od 135C do 160C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskazgroducenta polimeroasfaltu.
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Kruszywo powinno b§ wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minerptnalodaniu wypetniacza uzyskata $dava
temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna bdywyzsza o wgcej niz 3° C od maksymalnej temperatury
mieszanki mineralno-asfaltowej.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powwgaosi:

-zD50 od 140C do 170C,
-zD70 od 135C do 168C,
-z D 100 od 130C do 160C,
- z polimeroasfaltem - wg wskar@roducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiaa

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinn@ bwyprofilowane i réwne. Powierzchnia podéopowinna by

sucha i czysta.
Nierowndici podtaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyicksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nieréwea podiaza pod warstwy asfaltowe, mm

Lp. Drogi i place Podtze pod warstw
scieralrg WigzaCa | wzmachiagca
1 | Drogiklasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy GiZz 9 12
3 | Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 12 15

W przypadku gdy nieréwrici podiaza § wieksze od podanych w tablicy 7, pogéonaley wyréwna poprzez frezowanie lub
utozenie warstwy wyréwnawczej.

Przed roziéeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowego, tq@g@d naley skropt emulsy asfaltows lub asfaltem
uptynnionym w ilgci ustalonej w SST. Zalecane §6 asfaltu po odparowaniu wody z emulsji lub upfigmza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kraymikow, wtazéw, wpustéw itp. usdzer powinny by pokryte asfaltem lub materialem
uszczelniajcym okrglonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody 2
emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/f

Podiaze do wykonania warstwy

Lp. ) -
P z mieszanki betonu asfaltowego

Podtae pod warstw asfaltowg
1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa od 0,7do 1,0
2 | Podbudowa z  kruszywa  stabilizowanego

mechanicznie 0d 0,5do 0,7
3 | Podbudowa z chudego betonu Iub gryntu

stabilizowanego cementem 0d0,3do 0,5
4 | Nawierzchnia asfaltowa o] chropowatej 0d 0.2 d0 0.5

powierzchni

5.5. Pohczenie medzywarstwowe

Kazdag utozong warstwe nalezy skropt emulsy asfaltowy lub asfaltem uptynnionym przed uakniem nasfpnej, w celu
zapewnienia odpowiedniego pokenia mgdzywarstwowego, w il&i ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolubj uptynniacza podano w tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane ifoi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolugj uptynniacza z asfaltu uptynnionego

llo$¢ asfaltu po odparowaniu wody z emuls;ji lyb
Lp. Pokczenie nowych warstw uplynniacza z asfaltu uptynnionego kg/m
1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa wyréwnawcza Ijib od 0,3do 0,5
wzmachiajca
3 [ Asfaltowa warstwa wgizaca 0d 0,1 do 0,3

Skropienie powinno hywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianynod@arowanie wody lub ulotnienie uptynniacza;
orientacyjny czas wyprzedzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/m emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyiléci od 0,5 do 1,0 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 hprzyildci od 0,2 do 0,5 kg/fremulsji lub asfaltu uptynnionego.
Wymaganie nie dotyczy skropienia ragmgtaczarki.
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5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegozendy¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest niszai od +5 C dla
wykonywanej warstwy grugi > 8 cm i + 10 C dla wykonywanej warstwy grubd (1 8 cm. Nie dopuszczaesiktadania mieszanki
mineralno-asfaltowej na mokrym podtg podczas opadéw atmosferycznych oraz silnegouvigt > 16 m/s).

5.7. Zar6b probny

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwyest zobowjzany do przeprowadzenia w
obecndci Inzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance oléta si wykonupc ekstraka.

Tolerancje zawartei sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawaftm sktadnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu zaprojektowanego przy badaniu
pojedynczej prébki metadekstrakcji, % m/m

Mieszanki mineralno-asfaltowe do

Lp. Sktadniki mieszanki mineralno-asfaltowej nawierzchni drég o kategorii ruchu
KR 1 lub KR 2 KR 3 do KR 6

1 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0; 6,3; 4,0; 2 +5,0 +4,0

2 | Ziarna pozostage na sitach o oczkach # mm:
0,85; 0,42; 0,30; 0,18; 0,15; 0,075 +3,0 +2,0

3 | Ziarna przechodgre przez sito o oczkach #
0,075mm +20 *

4 | Asfalt +0,5 0,

5.8. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 8 phzed rozpoocgiem robot,
Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy ayty sprzt jest wiaciwy,
- okreslenia grubdéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedegagzeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej w mhekdacii
projektowej grubéci warstwy,
— okreslenia potrzebnej iléci przefé¢ walcéw dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.
Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatéw oraz spitzl, jakie kzda stosowane do wykonania warstwy nawierzchni.
Odcinek prébny powinien I8yzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawancinka prébnego przezzyniera.

5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna¢bwbudowywana uktadagk wyposaona w uktad z automatycznym sterowaniem
grubdici warstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dolemtacy projektova.
Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbgsza od minimalnej temperatury mieszanki podanekeieps.3.
Zag:szczanie mieszanki powinno odbyise bezzwiocznie zgodnie ze schematem pgézeplca ustalonym na odcinku prébnym.
Pocztkowa temperatura mieszanki w czasieggagzania powinna wyndshnie mniej n:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 125C,
- dla asfaltu D 100 12CC,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltéw.
Zag:szczanie nalg/ rozpocaé¢ od kravedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zagszczenia utponej warstwy powinien khyzgodny z
wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.
Ztgcza w nawierzchni powinny Bywvykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofmdo osi drogi.
Ztgcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny byrzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.agZta powinny by
catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
Ztacze robocze powinno Byrdwno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by posmarowana asfaltem lub oklejona
samoprzylepa tasma asfaltowo-kauczukogv Sposéb wykonywaniaadz roboczych powinien ldyzaakceptowany przeziyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiid’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien wyk@énbadania asfaltu, wypetniacza oraz kruszyw przezagch do
produkcji mieszanki mineralno-asfaltowej i przeastawyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robo6t

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minesadsfaltowej podano w tablicy 11.
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6.3.2.Sktad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej polegavykonaniu ekstrakcji wg PN-S-04001:1967 [8]. Mky powinny byt
zgodne z receptiaboratoryjm z tolerancj okreslona w tablicy 10. Dopuszczagswykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtéciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie whéciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zuytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w podczas wytwarzania mieszanki mineralsfaltowe]

Czestotliwos¢ bada
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana dziennej dzialce
roboczej
1 | Skfad i uziarnienie mieszanki mineralno- 1 prébka przy produkcji do 500 Mg
asfaltowej pobranej w wytwdérni 2 prébki przy produkcji ponad 500 Mg
2 | Wiasciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiasciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaéciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura sktadnikéw mieszanki mineralrjo- doz6r ciat
asfaltowej 0ZOr Chgly
6 | Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowe]] zdkepojazd przy zatadunku i w czasie
whudowywania
Wyglad mieszanki mineralno-asfaltowej jw.
8 | Wiasciwosci probek mieszanki mineralno- ed dzienni
asfaltowej pobranej w wytwérni jeden raz aziennie
Ip.1iIp.8 — badania magoy¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-96025:2000 [10]

6.3.5.Badanie whéciwosci kruszywa
Przy kadej zmianie kruszywa nate okreili¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki mineralsfaltowej

Pomiar temperatury sktadnikbw mieszanki mineralsfaiowej polega na odczytaniu temperatury na skalpowiedniego
termometru zamontowanego na otaczarce. Tempenaowimna by zgodna z wymaganiami podanymi w recepcie laboyateyi SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowej

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltop@gga na kilkakrothnym zanurzeniu termometru w @aese i odczytaniu
temperatury.
Dokfadna¢ pomiarux 2° C. Temperatura powinna bygodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowej

Sprawdzenie wyghlu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocevimualnej jej wyghdu w czasie produkcji, zatadunku,
roztadunku i wbudowywania.

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowe] nayeokreila¢ na probkach zagzczonych metagMarshalla. Wyniki powinny by
zgodne z receptaboratoryjn.

6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i whaiwosci warstw nawierzchni z betonu asfaltowego
6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betastaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

1 | Szeroké¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o disgol km

2 | Réwnd¢ podtwna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10 m

3 [ Réwndi¢ poprzeczna warstwy nie rzadzieg o 5m

4 | Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinku dvatiiigaci 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe warstwy pomiar kdnych niwelacji podiznej i poprzecznej oraz
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usytuowania osi wedtug
6 [ Uksztattowanie osi w planie dokumentacji budowy
7 | Gruba¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do 3000 m
8 | Zlgcza podhane i poprzeczne cata diugfoztacza
9 [ Krawedz, obramowanie warstwy cata diugo
10 | Wyghd warstwy ocena sgla
11 | Zagszczenie warstwy 2 probki z k@ego pasa o powierzchni do 3000 m
12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy scieralnej z betonu asfaltowego powinnaé¢tygodna z dokumentagcjprojektows, z toleranci +5 cm.
Szerokd¢ warstwy asfaltowej riej potazonej, nie ograniczonej kraggnikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzéhpowinna
by¢ szersza z kalej strony co najmniej o grubdwarstwy na niej potaonej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.ROWNG¢ warstwy

Nierowndici podtuzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego mierang BN-68/8931-04 [11] nie powinny bwieksze od
podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nieréwseowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place \/V_arstwa W_ar_stwa Warstyvg
scieralna wigzgca wzmacniajca
1 Drogi klasy A, Si GP 4 6 9
Drogi klasy G i Z 6 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i parkingi 9 12 15

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowego d@nkach prostych i na tukach powinny ¢bygodne z dokumentacj
projektow, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe

Rzgdne wysokéciowe warstwy powinny biyyzgodne z dokumentacprojektowvs, z toleranci + 1 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentggjojektows, z tolerangj 5 cm.
6.4.7.Gruba¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektows, z tolerangi £ 10 %. Wymaganie to nie dotyczy warstw o griddo
projektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wynes mm i warstwy o grubiei od 2,5 do 3,5 cm, dla ktérej tolerancja wyno& mm.

6.4.8.Ztgcza podhine i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofadio osi. Zicza w konstrukcji
wielowarstwowej powinny by przesunjte wzgkdem siebie co najmniej o 15 cmaZta powinny by catkowicie zwizane, a przylegage
warstwy powinny by w jednym poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystagvad 3do5 mm ponad ich powierzchni
Warstwy bez opornikéw powinny Bywyprofilowane a w miejscach gdzie zaszta konieé&mbciecia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien énjednolitg tekstug, bez miejsc przeasfaltowanych, porowatych, tusagzh
sie i spekanych.

6.4.11.Zageszczenie warstwy i wolha przestfize warstwie

Zagszczenie i wolna przestizev warstwie powinny by zgodne z wymaganiami ustalonymi w SST i recepati@datoryjne;.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.08\3@nagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarove jest nt (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betoniatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00A0@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows i SST, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem

tolerancji wg pktu 6 i PN-S-96025:2000[10] daty vikippozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy platnéci
Ogdlne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w OST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
oznakowanie robét, zgodnie z zatwierdzonym prejekorganizaciji ruchu,
dostarczenie materiatéw,
wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itj@hsport na miejsce wbudowania,
posmarowanie lepiszczem kredvi urzdzeir obcych i krawznikéw,
skropienie mgdzywarstwowe,
roztozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-11111:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaurahe do nawierzchni drogowyctZwir i
mieszanka
2. PN-B-11112:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywaaaendo nawierzchni drogowych
3. PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywairahe do nawierzchni drogowych. Piasek
4.PN-B-11115:1998 Kruszywa mineralne. Kruszywa cate zzuzla stalowniczego do nawierzchni
drogowych
5. PN-C-04024:1991 Ropa naftowa i przetwory naftdiakowanie, znakowanie i transport
6. PN-C-96170:1965 Przetwory naftowe. Asfalty drwgo
7. PN-C-96173:1974 Przetwory naftowe. Asfalty upigme AUN do nawierzchni drogowych
8. PN-S-04001:1967 Drogi samochodowe. Metody bad@s mineralno-bitumicznych i nawierzchni

9.
10.
11.

bitumicznych
PN-S-96504:1961 Drogi samochodowe. Wypetniarmiknny do mas bitumicznych
PN-S-96025:2000 Drogi samochodowe i lotniskaMawierzchnie asfaltowe. Wymagania
BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar réégnnawierzchni planografem idat

10.2. Inne dokumenty

12.
13.

14.
15.

16.

17.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatimy pétsztywnych. IBDiM, Warszawa, 1997

Tymczasowe wytyczne techniczne. Polimeroasfdibgowe. TWT-PAD-97. Informacje, instrukcje - zesbd, IBDIM, Warszawa,
1997

Warunki techniczne. Drogowe kationowe emulsfalsave EmA-99. Informacje, instrukcje - zeszyt 8DiM, Warszawa, 1999
WT/MK-CZDP84 Wytyczne techniczne oceny jésiogrysow izwirdw kruszonych z naturalnie rozdrobnionego sumvekalnego
przeznaczonego do nawierzchni drogowych, CZDP, Yéava, 1984

Zasady projektowania betonu asfaltowego oclksvionej odpornizi na odksztatcenia trwate. Wytyczne oznaczaniaspidcenia i
modutu sztywnéci mieszanek mineralno-bitumicznych mefqukizania pod obgieniem statycznym. Informacje, instrukcje - zes#;t 4
IBDiM, Warszawa, 1995

Rozporzdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjrsia 2 marca 1999 r. w sprawie warunkéw technicanyakim powinny
odpowiadé drogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. Nr 43299 r., poz. 430).

INFORMACJA AKTUALIZACYJNA O ASFALTACH WPROWAD ZONYCH NORMA PN-EN 12591:2002 (U)

Niniejsza aktualizacja OST zostata wprowadzonatdeasvania przez Generalyrekcg Drog Krajowych i Autostrad pismem

nr GDDKIiA-BRI 3/211/3/03 z dnia 2003-09-22.
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1. Podstawa zmian

W 2002 r. decyzj prezesa Polskiego Komitetu Normalizacyjnego zastakzyjta, metod notyfikacji (bez ttumaczenia), do
stosowania w Polsce norma PN-EN 12591:2002 (Ukstd§gce metody badai wymagania wobec asfaltéw drogowych.

Norma ta klasyfikuje asfalty w innym podziale rogwaym niz dotychczasowa norma PN-C-96170:1965.

Asfalty, zgodne z PN-EN 12591:2002 (W)dostpne w Polsce od pogtku 2003 r.

Norma PN-EN 12591:2002 (U), nie uniexméa dotychczas stosowanej normy  PN-C-96170:196%hwilg przywotania w
dokumentach kontraktowych normy PN-C-96170:1965 me zastosowanie, pod warunkiem pozyskania asfattdugowanego wg PN-C-
96170:1965.

2. Zmiany aktualizacyjne w SST

Niniejsza informacja dotyczy stosowania asfaltow ®Y-EN 12591:2002 (U) w OST, wydanych przez GDDP2001 r.,
uwzgkdniajcych zatgenia ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni paaych i potsztywnych” (KTKNPP), GDDP - IBDiM,
Warszawa 1997:

D-04.07.01 Podbudowa z betonu asfaltowego
D-05.03.05 Nawierzchnia z betonu asfaltowego
D-05.03.07 Nawierzchnia z asfaltu lanego
D-05.03.12 Nawierzchnia z asfaltu twardolanego
D-05.03.13 Nawierzchnia z mieszanki mastyksowsavej (SMA)
D-05.03.22 Nawierzchnia z asfaltu piaskowego.
Niniejsza informacja dotyczy rowniennych OST uwzgldniajgcych roboty z wykorzystaniem lepiszcza asfaltowego.

oupwdE

3. Zalecane lepiszcza asfaltowe

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Inst@gatlawczy Drdég i Mostéw w porozumieniu z Genegdlyrekcp
Drog Krajowych i Autostrad uaktualnit zalecenia dalb lepiszcza asfaltowego do mieszanek mineralfedtasrych w ,Katalogu typowych
konstrukcji nawierzchni podatnych i potsztywnycktory byt podstaw opracowania OST wymienionych w punkcie 2.

Nowe zalecenia przedstawia tablica 1.

Tablica 1. Zalecane lepiszcza asfaltowe do mieszanek minegdfaltowych wedtug przeznaczenia mieszanki i geciia drogi ruchem

Typ mieszanki Tablica zat. A Kategoria ruchu
i przeznaczenie KTKNPP KR1-2 KR3-4 KR5-6
Beton asfaltowy do Tablica A 50/70 35/50 35/50
podbudowy
35/50
DE30 AB,C 35/50
Beton asfaltowy do warstwy  rapjica ¢ 50/70 DESOA,B,.C | DE30A,B,C
W13z4Ce) DP30 DP30
DP80
Mieszanki mineralno-
asfaltowe do warstwy 50/70 50/70
scieralnej (beton asfaltowy| Tablica E DES8OAB,C | DE30AB,C | DE30ABC
mieszanka SMA, mieszanka DE150 A,B,C | DES8OAB,G | DEBOABC
MNU)
Uwaga:' - do cienkich warstw
Oznaczenia:
KTKNPP - Katalog typowych konstrukcji nawierzchni @adych i potsztywnych,
SMA - mieszanka mastyksowo-grysowa,
MNU - mieszanka o niegglym uziarnieniu,
35/50 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zgstjacy asfalt D-50 wg PN-C-96170:1965,
50/70 - asfalt wg PN-EN 12591:2002 (U), zgstjacy asfalt D-70 wg PN-C-96170:1965,
DE, DP - polimeroasfalt wg TWT PAD-97 Tymczasowe vegye techniczne. Polimeroasfalty drogowe. Infej@, instrukcje -

zeszyt 54, IBDiIM, Warszawa 1997
4. Wymagania wobec asfaltéw drogowych

W zwigzku z wprowadzeniem PN-EN 12591:2002 (U), Inst@gatlawczy Drdég i Mostéw w porozumieniu z Genegdlyrekcp
Drog Krajowych i Autostrad ustalit wymagane wdavosci dla asfaltéw z dostosowaniem do warunkéw polskitablica 2.

Tablica 2. Podziat rodzajowy i wymagane wkwosci asfaltow drogowych o penetracji od X301 mm do 3380,1 mm wg PN-EN
12591:2002 (V) z dostosowaniem do warunkéw polskich

Lp. Wiasciwosci Metoda Rodzaj asfaltu
badania | 20/30 35/50 50/f0 70/100 10041%60/22 | 250/330
0 0
WEASCIWOSCI OBLIGATORYJNE
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1 | Penetracja w 0,1mm P1N42E6N 20-30 | 35-50 50-7(|) 70-10p0 1004 160- | 250-330
25°C 150 220

2 ;‘f;:ﬂfgﬁg”a °c P1'12E7N 55-63 | 50-5d 46-54 43-5] 39-47 3543  30-3
Temperatura 0 PN-EN

3 zaptonu, nie C 29592 240 240 | 230 230 230 220 220
mniej niz
Zawarta¢

4 | skiadnikéw %mm| PNEN 99 | 99 | 99 | 99 99 99 99
rozpuszczal- 12592
nych, nie mniej
niz
Zmiana masy po

5 [ starzeniu (ubyted % m/m| PN-EN 0,5 0,5 0,5 0,8 0,8 1,0 1,0
lub przyrost) nie 12607-1
wiecej niz
Pozostata

6 | penetracja po % PN-EN 55 53 50 46 43 37 35
starzeniu, nie 1426
mniej niz
Temperatura

7 | micknienia po oc | PNEN |\ 57 | 52 | 48 | 45 41 37 32
starzeniu, nie 1427
mniej niz

WELASCIWOSCI SPECJALNE KRAJOWE

Zawarta¢

8 | parafiny, % P PNENT 55 1 22 22| 22 | 22 | 22 2.2
nie wiecej niz 12606-1
Wzrost temp.

9 | micknienia po °C PN-EN 8 8 9 9 10 11 11
starzeniu, nie 1427
wiecej niz
Temperatura Nie ok-

10 |famliwosci, nie | °c | PNEN| vea | 5 | 8 | 10 | 12 | -15 -16
wiecej niz 12593 Sie
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D.05.03.23.
Nawierzchnia z betonowej kostki brukowej

1. Wstep

1.1.Przedmiot Szczegodtowej Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej SS wymagania szczegétowe dotyce wykonania i odbioru robot

1.2.Zakres stosowania SST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i realigaobdt wymienionych w punkcie
1.1.

1.3.Zakres robét obgtych SST

a) wykonanie nawierzchni jezdni z betonowej kobtkikowej gr.8cm

1.4.0kreslenia podstawowe

Okredlenia podstawowe podane w niniejszej S§Egodne z zamieszczonymi w SST D.00.00.00. ,Wymigagodine” pkt.1.4.
1.4.1.Betonowa kostka brukowa— ksztaltka wytwarzana z betonu mefoevibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka
jednowarstwowa lub w dwoch warstwach gualonych ze saptrwale w fazie produkciji.

1.5.0gd6Ine wymagania dotycrce robot

Ogolne wymagania dotygeze robot podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania od@kel.5.

2. Materiaty
Ogolne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D.00.00.00. ,Wymagania ogdélne” pkt.2.
2.1.Podstawowe wymagania dotygze materiatow
Wszystkie materiaty zyte do budowy powinny pochodziylko zezrddet uzgodnionych i zatwierdzonych przez InspekidadzoruZrodia
materiatdw powinny by wybrane przez Wykonawcz wyprzedzeniem przed rozpeciem robot nie piniej niz 3 tygodnie. Do kadej
ilosci jednorazowo wysylanego materiatu (betonowej lkiobtukowej, piasku) da@tzony powinien by dokument potwierdzagy jego
jakos¢ na podstawie przeprowadzonych had@referowanegswyroby i wytwérnie posiadage Aproba¢ Techniczna IBDIM.
2.2.Betonowa kostka brukowa
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowekikostkowej w budownictwie drogowym jest posiadaaprobaty techniczne;.
Do wykonania rob6t naky uzy¢ kolorowej betonowej kostki brukowej o grudod8 cm. Beton kostki powinien spetdiwymagania :
- klasa nie nisza ni B 30 (wytrzymaté¢ nasciskanie po 28 dniach co najmniej 60 Mpa)
- nasjkliwo$¢ nie wieksza nk 5%
- mrozoodporn& nie nisza nk F 150
- §cieraln@g¢ na tarczy Boehmego, okiena strad wysokdici, nie wiksza nk 4 mm.
Powierzchnie elementéw powinny bpez rys, pknie¢ i ubytkdw betonu. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste. Tekstura i
kolor powierzchni gornej (licowej) powinny byednorodne, struktura zwarta.
Dopuszczalne odchytki wymiaréw wynasz
- dla dtugdci i szerokdci +3 mm
- dla grubgci +5mm
Powierzchnie boczne uwa sk za ptaskie wzgldnie proste jeeli nie wystpuja odchylenia powsej 2 mm przy grubdi elementu< 8 cm
Sprawdzenie wyghlu zewrtrznego nalgy przeprowadzi na podstawie ogtlzin elementu poprzez pomiar i policzenie uszkadze
wystepujacych na powierzchniach i krgdziach elementu. Pomiarow najedokonywd zgodnie z PN-B-10021.
W razie wysjpienia watpliwosci Inspektor Nadzoru mie zmiené sposob pobierania probek lub poszérzgkres kontroli kostki betonowej
o0 inny rodzaj bada
2.4.Materialy na podsyple i wypetnienie szczelin pormidzy kostkami
Nalezy stosowa :
- na podsypk piaskows — piasek naturalny spetnigy wymagania PN-B-06712
- na podsyp& cementowo-piaskoy— piasek spetniagy wymagania PN-B-06711, cement portlandzki klasy
32,5 spetniajcy wymagania PN-B-19701

3. Sprzt

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne”Jkt.

3.1. Uktadanie kostki betonowegeznie. Zagszczenie nawierzchni z betonowej kostki brukowdgzyawykona przy pomocy wibratora
pltytowego. Wibrator powinien ldyzaopatrzony w gumospodktadk w celu zapobigenia gkaniu kostek w czasie zeggczania.

4. Transport

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D.00.00.00. ,Wymagag&@ne” pkt.4.
4.1. Transport materiatdw powinien &ygodny :

- kostki betonowej z norgnBN-80/6775-03/01

- cementu z nor;MBN-80/6731-08

5. Wykonanie robét

Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D.0000QWymagania ogdlne” pkt.5.

5.1.Przygotowanie podtaa

Koryto pod nawierzchgi zostanie wykonane zgodnie z Dokumengatgchnicza, wyprofilowane z nadaniem odpowiednich spadkow
poprzecznych i poditnych i zagszczone do wskaika zagszczenia Is > 0,97.

Ulozenie warstwy odgzapcej grubdci 15 cm ugto w SST D.04.02.01.
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5.2.Wykonanie nawierzchni z betonowej kostki brukowej

a) brukow kostke betonowy nalery uktad& na warstwie podsypki cementowo-piaskowej wyprefdme] zgodnie z Dokumentaci
Projektovs. Grubaé¢ podsypki po zagszczeniu nawierzchni powinna wynégicm.

b) dopuszczalne odchylenie wysékbpomidzy ptaszczyznamigsiadujcych ze sobp elementdéw nie mae przekracz&2mm.

¢) powierzchnia elementéw palanych obok urgdzer infrastruktury technicznej (np. studzienki, whagy.) powinna wystaw@3 — 5 mm
powyzej powierzchni tych urgzen.

d) elementy betonowe przy krasmikach naley uktada& w ten sposob, aby ich gérna powierzchnia znajdavet 1 cm powyej
powierzchni krawznika.

e) kostk zaleca si uktad& dtuzszym bokiem w kierunku ruchu.

f) szerokd¢ spoiny na odcinkach prostych powinna wygdsimm.

g) wiazania spoin wasiednich rgdach powinny si mija¢ o % szerokei.

h) elementy betonowe na tukach rigi¢ak uktadd, aby spoiny rozszerzatyesivachlarzowato, jednak byly nie szersze %imm.

spoiny pomgdzy elementami po oczyszczeniu powinny kgmulone piaskiem na pgtgruba¢ elementu.

j) utozong nawierzchng z kostek nalgy ubi¢ wibratorami ptytowymi z oslona z tworzywa sztucgoedla ochrony kostek przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem; wibrowanie malgrowadzé od kravedzi nizszej ku wyszej potaonej w kierunku poprzecznym ksztattek.
k) po ubiciu szczeliny naty uzupené piaskiem.

6. Kontrola jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogbjrie.6.
6.1. Badania w czasie wykonywania robot

Wszystkie materiaty powinny posiaddokumenty potwierdzage ich jaké¢ na podstawie przeprowadzonych hadgodnie z punktem 2.1.
niniejszej SST.

6.2. Kontrola materiatow

Nalezy sprawdz :

a) kostka betonowa :

- wyglad zewrgtrzny

- ksztatt i wymiary

- Aprobaty Techniczne

- w watpliwych przypadkach naty przedstawd komplet bada laboratoryjnych przeprowadzonych przez producdiaalostarczonej partii
materiatow

b) materiaty do podsypek i wypetniania spoin :

- piasek : uziarnienie (wg PN-B-06714/15), zaw&rimanieczyszcaeobcych (wg PN-B-06714/12), zawaséqytéw mineralnych dla piasku
do zaprawy (wg PN-B-06714/13), zanieczys#ceeganicznych ( wg PN-B-06714/26) — 1 raz przed sipjeniem do robét dla partii nie
wiekszej nk 1500 Mg i kadorazowo przy zmianigrodta dostawy

- cement klasy 32,5 : zgod§tojego wi&ciwosci podanych w deklaraciji producenta z wymogami edpdnich norm

6.3. Kontrola podtaza gruntowego

Nalezy sprawdz :

a) zagszczenie wg metody | lub Il normy PN-B-04481 — wubktach dziatki roboczej

b) uksztattowanie powierzchni podtn:

- spadek poprzeczny : co 20m, dopuszczalna tolgrafcs%

- spadek podtny : co 20m, dopuszczalna tolerancja +0,3%

- réwnas¢ w profilu poprzecznym i podinym : co 20m, dopuszczalna tolerancja £20mm

- rzgdne wysokéciowe : co 20m, dopuszczalna tolerancja £2cm

- szerokaéc koryta : co 20m, dopuszczalna tolerancja 5cm

6.4. Kontrola wykonania warstwy z kostki betonowej

Nalezy sprawdz :

a) grubd¢ warstwy podsypki : w 5 punktach dziennej dziadoczej, dopuszczalne odchytki grégbiotl cm

b) rzzdne wysokéciowe : co 20m na krasdziach, odchytki od wartei projektowanych +1cm

c¢) uksztattowanie w planie co 50m

d) szeroké¢ co 20m, dopuszczalne odchytki +2cm

e) rowna¢ w profilu podhznym : co 20m mierzona ka#m, nieréwnéci nie mog przekroczy 8mm

f) rownas¢ w przekroju poprzecznym i spadki poprzeczne : 8m,2przéwity pod tata profilovg nie mog przekrocz¢g 8mm, odchytka

spadkéw poprzecznych nieekisza od 0,3%

g) szeroké¢ i wypetnienie spoin : w 5 punktach dziennej dziatboczej — spoiny musza byypetnione na petna ghokas¢

7. Obmiar robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D.00.0QM@Pmagania ogodlne” pkt. 7
7.1. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiaru wykonanych robét jest :

- dla nawierzchni — 1m?

8. Odbidr robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST. D.0000QWymagania ogoélne” pkt.8

W wypadku odchytek przekracaajch dopuszczalne tolerancje wg pkt. 6.2. Inspektadzoru poleca rozbidgki ponowne wykonanie
robot.

9. Podstawa pfatnéci
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Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrigi podano w SST D.00.00.00. ,Wymagania ogolne” pkt.
9.1. Cena jednostkowa

Cena jednostkowa 1 m2 nawierzchni obejmuje :

- roboty pomiarowe

- dostarczanie materiatow

- przygotowanie podt@a

- wykonanie koryta

- wykonanie podbudowy z pospotki /warstwy gcsapcej/

- rozcielanie podsypki cementowo-piaskowej gr.4cm zpajszczenie

- utozenie betonowych kostek brukowych wraz z ubiciem

- zamulenie spoin piaskiem

- pielegnacg nawierzchni przez posypanie piaskiem

- wykonanie badai pomiaréw

9.2. Projektowana ilé¢ jednostek obmiarowych :

Projektowana il& jednostek obmiarowych wynosi :

- nawierzchnia jezdni z kostki betonowej brukoweBcm - 1.296,87 mz

10. Przepisy zwazane

1. BN-80/6775/03/01 - Elementy nawierzchni drog, ybiarkingow i torowisk tramwajowych. Prefabrykaty
budowlane z betonu. Wsp6lne wymagania i badania.

2. PN-B-04111 - Materiaty kamienne. Oznaczegieralndci na tarczy Boehmego.

3. PN-B-06250 - Beton zwykly.

4. PN-B-19701 - Cement. Cement powszechnegtku. Sktad wymagania i ocena zgodcio

5. PN-B-06711 - Kruszywa mineralne. Piasek do zapraw.

6. PN-B-06712 - Kruszywa mineralne do betonu zwykiego

7. PN-B-32250 - Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw.

8. BN-68/8931-01 - Drogi samochodowe. Oznaczenie ivska piaskowego.

9. BN-68/8931-04 - Drogi samochodowe. Pomiar réennawierzchni planografem i tat
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D-10.03.01A NAWIERZCHNIA Z PREFABRYKOWANYCH ZELBETOWYCH

PLYT WIELOOTWOROWYCH (TYPU JOMB )

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaagphtécznej (SST) s wymagania dotyege wykonania i odbioru rob6t zyganych z
utozeniem nawierzchni z prefabrykowanytibetowych ptyt wielootworowych typu JOMB
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegblowa Specyfikacja Techniczna jest stosawjako dokument przetargowy i kontraktowy przy aleic i realizacji robét
wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres rob6t ollych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyzasad prowadzenia robot zwanych z wykonaniem i odbiorem przykryz

prefabrykowanyclhielbetowych piyt typu JOMB , ktére zastosowardabdo:
— wykonania nawierzchni drogi
1.4. Okrglenia podstawowe
1.4.1. Prefabrykowanaelbetowa plyta wielootworowa — drogowy elememibetowy, w postaci prostatkej ptyty z otworami,
stuzacy do budowy nawierzchni
1.4.2. Pozostale oldlenia podstawowe gszgodne z obowkujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z defijami podanymi w
SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 1.4.
1.5. OgbIne wymagania dotygz robot

Ogo6lne wymagania dotygze robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogb|t] pkt 1.5.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotygz materiatow

Ogoélne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowangmdano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoIing” [
pkt 2.
2.2. Materiaty do wykonania robot
2.2.1. Zgodn& materiatéw z dokumentacprojektows i aprobag techniczig

Materiaty do wykonania robét powinny bygodne z ustaleniami dokumentacji projektowej B8T oraz z aprobattechniczi

uprawnionej jednostki.
2.2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu nawidmaicz zelbetowych ptyt, olgitych niniejsa SST,

— prefabrykowaneelbetowe piyty wielootworowe,
2.2.3.zelbetowe ptyty wielootworowe

Prefabrykowaneelbetowe piyty wielootworowe powinny néie@vymiary zgodne z ustaleniem dokumentacji projeldjotv75x50x12 cm,
Powierzchnia piyt powinna lByréwna bez rakéw, gknied, rys i wytupa. Dopuszczalnegsdrobne wgthienia i wypukidci o gkbokadsci lub
wysokaici do 5 mm. Beton, z ktérego wykonana jest ptp@yinien spetni@ wymagania dla klasy wytrzymaia minimum C20/25 wg
PN-EN 206-1:2003 [6] i PN-B-06265:2004 [8]. Kredzie pltyt powinny by proste i wzajemnie réwnolegte. Dopuszczalpedsobne
odpryski i wyszczerbienia kraydzi o gkbokdsci i szerokéci do 5 mm oraz diugei do 20 mm w liczbie 2 szt. na 1 m piyty, przy gzya
jednej krawgdzi powierzchni gornej nie me by wiecej niz 3 wyszczerbienia, a na powierzchni dolnej niecej niz 4 wyszczerbienia.
Zwichrowanie krawdzi powierzchni gornej i dolnej nie powinno przetaas 3 mm na 1 m diugei ptyty. Powierzchnie boczne piyty
powinny by wolne od gknig¢, rys, wgkbien i wypuktosci.  Odchytka od wymiaréw nominalnych powinna wgito dtugasci + 3 mm,
szerokdci = 3 mm, grubéci + 3 mm. Nasikliwo$¢ powinna wynosi < 6%, a stopi@ mrozoodpornéci > F 150.  Plyty mog by¢
przechowywane na wolnym powietrzu. k@ je uktadd w stosach, powierzchnijezdry zwrdcory do gory, w siedmiu warstwach na
paletach, do wysokai trzech palet.

3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”fgki 3.
3.2. Spret stosowany do wykonania robot
Przy wykonywaniu rob6t Wykonawca w zatesci od potrzeb, powinien wykaéasie mozliwoscig korzystania ze spel dostosowanego
do przygtej metody robdét, jak:
— zurawie samochodowe lub samojezdne,
— wibratory ptytowe,
— ubijaki,
— réwniarki, koparki, ew. spycharki,
— sprzt transportowy.
Sprzt powinien odpowiada wymaganiom okrdonym w dokumentacji projektowej, SST, instrukcjaphoducentéw lub propozycji
Wykonawcy i powinien b§ zaakceptowany przezyniera.

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotygze transportu
Ogdlne wymagania dotygze transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagawgiéine” [1] pkt 4.
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4.2. Transport materiatow

Ptyty nawierzchniowe mima przewoz pojazdami otwartymi. Plyty mima uktada na drewnianych paletach w liczbie siedmiu sztuk
spietych ta&ma polipropylenovd zbrojors dodatkowo w miejscu styku @&y z ptyty podktadkami z tworzywa sztucznego, aby zapobiec
ewentualnemu przetarciu. Zatadunku ptyt na samoctidkionuje si przy pomocy lekkicheurawi lub wozkéw widtowych. W szczeg6inych
przypadkach ptyty mma tadowa recznie przy zastosowaniu pochyini.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMDOO ,Wymagania ogolne” [1] pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania robét
Sposob wykonania robdt powinien doggodny z dokumentagjprojektowa i SST. W przypadku braku wystarczaych danych mma
korzyst& z ustalé podanych w niniejszej specyfikacji oraz z inforfh@odanych w zajcznikach.

Podstawowe czynioi przy wykonywaniu rob6t obejmayj
roboty przygotowawcze,
przygotowanie podia,
oczyszczenie liniowego systemu odwodniefigeku)
utazenie nawierzchni z piyt,

. roboty wykaczeniowe.
5.3. Roboty przygotowawcze

Przed przyapieniem do robot naky, na podstawie dokumentacji projektowej, SSTvigkaza Inspektora Nadzoru:

— ustalé¢ lokalizacg terenu robot,

— zgromadd wszystkie materialy potrzebne do robot.

Zaleca sj korzystanie z ustaleSST D-01.00.00 [2] w zakresie niezlmym do wykonania rob6t przygotowawczych .
5.4. Przygotowanie podia

Nalezy zdemontowd istniepce przykrycie tjzelbetowe ptyty wielootworowe w celu przgptenia do
oczyszczenia liniowego systemu odwodnies@eku).

Oczyszczeniécieku wykonywa recznie .

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z oczyszczenieseieku nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie przgstnatychmiast do
uktadania nawierzchni, to powinien on zabezpiécjek przed nadmiernym zanieczyszczeniem oraz eystanowit niebezpiecastwa
dla poruszajcych st w ssiedztwie ludzi oraz pojazdéw, na przyktad przeziazenie folii oraz oznakowanie robét barierami
wygradzagcymi lub w inny sposéb zaakceptowany przez InspekNadzoru. Jeli podtaze ulegto nadmiernemu zanieczyszczeniu, to do
uktadania nawierzchni moa przysipi¢ dopiero po jego oczyszczeniu.

5.6. Utazenie nawierzchni z piyt prefabrykowanych
5.6.1. Sposob uktadania ptyt

Sposoéb uktadania piyt powiniendggodny z dokumentacprojektovs ,S ST lub wskazaniami
Inspektora Nadzoru.

Piyty powinny by uktadane na wierzchicieku wzdhs jego przebiegu.

5.6.2. Wykonanie nawierzchni

Uktadanie nawierzchni z ptyelbetowych mge odbywa sie bezpdrednio zesrodkéw transportowych lub z miejsca sktadowaniaykder
z pomog zurawi samochodowych lub samojezdnych. Do podnoazaiyt zurawiem mog stuzy¢ zawiesia czterohakowe. Mua stosowéa
tez reczne ukladanie plyt o mniejszych wymiarach, przympoy pochylni zesrodka transportowego, po ktdrej piyty zsuwane s
bezpdrednio na miejsce uk@nia nawierzchni. Ten typ moatawymaga zaostrzonych wymogow bezpigstea pracy.

Ptyty zelbetowe nalgy uktad& tak, aby cat swojp powierzchni przylegaty do podiza .Powierzchnie plyt nie powinny wystatvaib bye
zagkbione wzgédem siebie wicej niz 8 mm. J&i dokumentacja projektowa zaktada zabezpieczeriedklawiszowaniem mniejszych
sgsiadupcych piyt, to poszczegdélne ptyty mma hezy¢ ze sol od czota stalowymi gtami osrednicy okoto 14 mm i diugmi okoto 30 cm
wktadanymi do przygotowanych w tym celu otworéw iytach.  Szeroki szczelin mgdzy ptytami nie powinna kiywieksza od 10 mm.
W celu zachowania réwnej szergkoszczelin, mena stosowamicdzydystansowe wkiadki mailzyptytowe.

agprwdE

5.7. Roboty wykéczeniowe

Roboty wykdiczeniowe powinny by zgodne z dokumentacjprojektovg i SST. Do robdt wykfnczeniowych naley prace zwizane z
dostosowaniem wykonanych robo6t do istqegch warunkéw terenowych, takie jak:

— oczyszczenie terenu rob6t z odpaddw i ugtimiich poza plac budowy,

— roboty poradkujgce otoczenie terenu robot.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogolne zasady kontroli jaka rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganialogd[1] pkt 6.
6.2. Badania przed przggieniem do robdt

Przed przygpieniem do rob6t Wykonawca powinien:
- uzyské wymagane dokumenty, dopuszeza®j wyroby budowlane do obrotu i powszechnego stas@w (np. stwierdzenie o
oznakowaniu materiatu znakiem CE lub znakibodowlanym B, certyfikat zgodsd, deklarags zgodndci, aproba techniczn, ew.
badania materiatéw wykonane przez dostawcoéw itp.),
- ew. wykona wiasne badania wdaiwosci materiatow przeznaczonych do wykonania robotedéne przez layniera,
- sprawdzt cechy zewgtrzne gotowych materiatéw prefabrykowanych. Wszgsdokumenty oraz wyniki badaVykonawca
przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptac;ji.

6.3. Badania po zakezeniu rob6t
Wykonana nawierzchnia z ptyt prefabrykowanych jpma spetniéa nastpujace wymagania:
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— @ nawierzchni w planie nie powinnadbprzesunjta w stosunku do osi projektowanegegj niz + 10 cm,
— szerokét nawierzchni nie powinnagrdzni¢ od szerokéci projektowanej wicej niz £ 10 cm,
nieréwndci podtuzne nawierzchni, mierzone d-metrove, nie powinny przekraczal cm,

— pochylenia poprzeczne nawierzchni powinny byodne z dokumentacprojektovy z tolerancgj + 0,5%,

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-MM@O00 ,Wymagania ogélne” [1] pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarow jest m2 (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchpiyt prefabrykowanych.
Jednostki obmiarowe robdt towarzysych, tj. oczyszczenigieku podano w SST wymienionych w punkcie 5.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robé6t podano w SST D-MQQ0 ,Wymagania ogolne” [1] pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagiojektows, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wedtug pktu 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” [1]
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2
nawierzchni z piyt prefabrykowanych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
- przygotowanie podi@,
— dostarczenie materiatow i spia,
— wykonanie nawierzchni z ptyt prefabrykowanychdiug wymaga dokumentacji projektowej, SST
— oczyszczenie terenu rob6t z odpaddw i ugtimiich poza plac budowy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,
— odwiezienie spkgu.
Cena wykonania 1 m2 nawierzchni z plyt nie obejmajgt pomocniczych, tj. oczyszczenia liniowego syai odwodnienia, ktdre powinny
by¢ ujete w innych pozycjach kosztorysowych.
9.3. Sposab rozliczenia robét tymczasowych i poagatzyszcych
Cena wykonania robét oktenych niniejsgz SST obejmuje:
— roboty tymczasowe, ktérey potrzebne do wykonania rob6t podstawowydk, rde @ przekazywane
Zamawiajcemu i @ usuwane po wykonaniu rob6t podstawowych,
- prace towarzysze, ktore s niezlgdne do wykonania rob6t podstawowych, niezaliez do robdt tymczasowych, jak geodezyjne
wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWAZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 206-1:2003 Beton — ¢ 1: Wymagania, wkziwosci, produkcja i zgodrié (W okresie
przejciowym mana stosowaPN-B-06250:1998 Beton zwykly)

2. PN-B-06265:2004 Krajowe uzupetnienie PN-EG6-2:2003 - Beton — €% 1: Wymagania,
wihasciwosci, produkcja i zgodnig
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D-08.0.01. SST — KRAVEZNIKI BETONOWE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegotowej Specyfikacji TechniczngsST)

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtécznej (SST)swymagania dotyere wykonania i odbioru nawierzchni.
1.2. Zakres stosowania SST

SST jest stosowana jako Dokument Przetargowy i Kidwy przy zlecaniu i realizacji robét wymieniariyw punkcie 1.1

1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja obejmuyszystkie czynnéci umazliwiajace i magce na celu wykonanie,
kontrok i odbior kraweznikbw betonowych. W zakres rob6t wchodzi ustawiekiraweznikéw prostolgtnych, scigtych
15x25x100 cm wystagych na tawie betonowej B-15 z oporem i wtopionpehtawie betonowej z betonu B-10 bez oporu oraz
kraweznikow prostolgtnych 12x25x100 cm wystgjych na tawie betonowej z betonu B-10.

Szczegotowa lokalizacja kraanikdéw wg Dokumentacji Projektowej.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

1.4.1. Krawezniki betonowe — prefabrykowane belki betonowe rozgranigzaj chodniki dla pieszych od jezdni lub
stanowgcych oporniki dla nawierzchni zjazdow.

1.4.2. tawa— warstwa néna stizaca do umocnienia kraymika oraz przenogea obcizenie krawznika na grunt.

1.4.3. Podsypka- warstwa wyréwnawcza utona bezpérednio na podtau lub tawie.

1.4.4. Pozostate oké&enia g zgodne z obowizujgcymi odpowiednimi normami i z definicjami podanymi SST DM-
00.00.00 ,Wymagania Ogoélne” pkt. 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycice roboét

Ogoélne wymagania dotysee rob6t podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogbpkt. 1.5.

2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt. 2.
2.1. Podstawowe wymagania dotyaze materiatow

Wszystkie materiaty 2yte do budowy powinny pochodziylko zezrédet uzgodnionych i zatwierdzonych przezyiniera. Zrodta
materiatlow powinny b§wybrane przez wykonawa wyprzedzeniem przed rozp@cim robo6t nie péniej niz 3 tygodnie. Do kadej ilosci
jednorazowo wysytanego materiatu (keganikOw, betonu na tagy cementu, piasku, masy zalewowej) gi@abny powinien b§ dokument
potwierdzagcy jego jaké¢ na podstawie przeprowadzonych hadRreferowanesswybory posiadajce Aprobat Techniczim IBDIM.

2.2. Krawezniki betonowe

Do wykonania robdt naly uzy¢ kraweznik drogowy prostoitny, jednowarstwowy, gatunku I. Kraganiki powinny by wykonane z
betonu spetniagego wymagania:

- klasa betonu nie #za nk B30

- nasikliwos¢ < 4%

- mrozoodpornéc nie nizsza nk F 150

- scieralnag¢ na tarczy Boehmego, oktena strag wysokdici nie wieksza nk 3 mm.

- nosnos¢ minimum 31,6 Kn.
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Powierzchnie kragznikow powinny by bez rys, pknigé i ubytkow betonu. Krawdzie elementéw powinny Byréwne i proste.
Tekstura i kolor powierzchni gérnej (licowej) powinby¢ jednorodne, struktura zwarta.

Dopuszczalne odchytki wymiarow:
- dla wysokdgci +3mm,
- dla szerokéci i dtugasci + 8mm.
Sprawdzenie wyghu zewnrtrznego nalgy sprawdzt na podstawie oglizin elementu przez pomiar i policzenie uszkaédze
wystepujacych na powierzchniach i krgdziach elementu.
Pomiaréw nalgy dokonywa zgodnie z PN-B-100211.
W razie wysfpienia watpliwosci inzynier maze zmiené sposob pobierania probek lub poszérzgkres kontroli kraeznikdéw o inny rodzaj
bada.

2.3. Materialy na podsyple i wypetnienia szczelin porrgdzy $ciankami bocznymi

Nalezy stosowd mieszanka cementowo-piaskowa:
- 1:4 dla podsypki z cementu portlandzkiego klaspR2yg PN-EN 197-1 i z piasku naturalnego wg PN-B157
- 1:2 dla wypelnienia szczelin z cementu portlandzéiklasy 32,5N wg PN-EN 197-1 i z piasku wg PN-B-D67

2.4. Materialy do wypetnienia szczelin dylatacyjnye

Do szczelin dylatacyjnych w fawie betonowej iepny kraweznikami naley stosowa bitumiczry mag zalewows wg BN-
74/6761-04. Do masy zalewowej stosévasfalt drogowy D70/100 lub mieszanksfaltow drogowych tak dobranaby jej penetracja
okreslona wg PN-EN 1426 wynosita 9020 w temperaturze 2%.

Jako sktadniki mineralne masy nafestosowd wypetniacz wapienny oraz wetmineralry gatunku Il. Wskazane jest stosowanie dodatkow
uszlachetniajcych wigciwosci asfaltu, np. paki tuszczowgywice syntetyczne. Wkaiwosci masy zalewowej:

- temperatura mgknienia PiK - 5465° C,

- plynnas¢ oskgalna w temp. nie waszej jak 180 C,

- sptywndi¢ mierzona na blasze falistej w temp? 45nie powinna przekraczd 0 mm,

- zdolnas¢ wypetniania szczelin w temp. 18200° C bez utraty wisciwosci,

- odpornd¢ na zamraanie wg BN-74/6771-04 pkt 5.3.6.

2.5. Materialy do posadowienia kravgznikow

Krawezniki posadowione gna fawie z oporem o wymiarach jak w Dokumentanjjgktowej. tawa wykonana z betonu klasy B-

15 i B-10 wedtug PN-B-06250. Do wykonania betonu haley¢:

- cementu portlandzkiego klasy 32.5 N, portlandzkiegtmdatkami lub hutniczego wg PN-EN 197-1,

- kruszywa spetnigcego wymagania normy PN-B-06712; uziarnienie kruszymchodzcego w sklad mieszanki betonowej
powinno by tak dobrane, aby mieszanka ta wykazywata maksyrsaiczelné¢ i urabialn@¢ przy minimalnym zayciu cementu i
wody,

- wody wg PN-B-32250

- mozna wy¢ dodatkéw lub domieszek wedtug zasad wymienionydPNaB-06250 i posiadagych aprobattechniczi IBDIM.

2.6. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Krawezniki powinny by ¢ sktadowane w pozycji wbudowane etwartej przestrzeni, na podtowyréwnanym i odwodnionym z
zastosowaniem podktadek i przektadek lub na paiet@ansportowych.

Cement mena przechowywanie diwej niz 3 miesijce. Przechowywanie i transport cementu wg BN-88/67&1

Kruszywa naley gromadzi w pryzmach na dobrze odwodnionym placu w warunkaztbezpieczagych je przed
zanieczyszczeniem i przed wymieszaniegmy¢h rodzajow i frakc;ji.

3. SPRZET

Ogolne wymagania dotygeze sprztu podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogoélne” gkt

3.1.Roboty mana wykonywa recznie przy pomocy drobnego spiz z zastosowaniem:
- betoniarek do wytwarzania zapraw oraz przygotowpnidsypki cementowo-piaskowej,
- wibratorow ptytowych, ubijakdwecznych lub mechanicznych.

3.2.Do wytwarzania betonu na fawy:
- wytwornie stacjonarne do wytwarzania mieszanki beteej wyposaona w uradzenia do wagowego dozowania sktadnikow,
- samochody samowytadowcze do transportu wyprodukejwaieszanki betonowej.
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3. TRANSPORT

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagangiaine” pkt. 4.

Krawezniki moga by¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu po cginieciu przez beton wytrzymadoi minimum 75%
wytrzymatdici gwarantowanej; w trakcie transportu powinny kaabezpieczone przed przemieszczaniggm siszkodzeniem. Naty je
uktad& na podktadkach i przektadkach drewnianych déagow kierunku osi podinej srodka transportowego. Sposob ich zatadunku na
srodki transportowe i zabezpieczenie przed przesiem w czasie jazdy powinny bygodne z obowzujacymi przepisami.

Wszystkie elementy powinny byznaczone. Dane powinnydymieszczone na ich opakowaniu lub palecie tratspeyj. W
przypadku przewgenia luzem naley oznaczé w sposob trwaty co najmniej co 50 sziuk

Oznaczenie na palecie powinno zawéera najmniej:

- oznaczenie (okéenie) wyboru,

- znak wytwarni,

- dat produkcji.

Wyprodukowarn mieszank betonow naley dostarcz& na budow w warunkach zabezpieczaych przed wysychaniem,
wplywami atmosferycznymi i segregacj

Zasady transportu cementu wg BN-88/6731-08.

Pozostate materiaty wg SST D-M.00.00.00 ,Wymagamgalne”.

5. WYKONANIE ROBOT

Ogodlne zasady wykonywania robét podano w SST D-M®00 ,Wymagania ogdélne: pkt. 5.
5.1. Lawa betonowa

tawe betonowy z oporem naley wykonywa w szalowaniu.
Beton roZcielony w szalowaniu powinien bywyréwnany warstwami. Betonowanie natevykonywa zgodnie z PN-B-06251 z betonu B-
15 B-10, przy czym naly stosowd minimum, co 50 m szczeliny dylatacyjne wypeidrmiczrg mas, zalewows wg 2.4.

tawa betonowa nie nie by¢ wykonywana wtedy, gdy temperatura powietrza sppdiaizej 2° C oraz wtedy, gdy podie jest
zamarznte i podczas opadéw deszczu. Natychmiast po temia mieszanki naky przystpi¢ do jej zagszczania. Operacja ta powinna
zakaiczy¢ sig po uptywie dwéch godzin od chwili dodania wody dochej mieszanki. Bezgrednio po zagszczeniu beton nalg
zabezpieczy przed wyparowaniem wody. P¢ghacg nalezy rozpocaé przed uptywem 90 min. poprzez kilkakrotne zaitie wod w ciggu
dnia w czasie, co najmniej 3 do 7 dni w czasie suphgody.

5.2. Ustawienie kraveznikow

Ustawienie krawznikow na tawie betonowej wykonujeggia podsypce cementowo-piaskowej 1:4 géab8 cm po zagszczeniu.

Krawezniki nalezy wykonywat ze spoinami szerokoi 5 mm, minimum, co 50 m stosotvazczeliny dylatacyjne nad szczelinami
dylatacyjnymi tawy betonowe;.

Przy uktadaniu kragznikow na tukach naley stosowd krawezniki o dtugasci 50 cm.

Swiatto kraweznika od strony jezdni powinno wynésl2 cm, a przy przégiach dla pieszych 2 cm.

Rzedne wysokéciowe powinny by zgodne z DokumentacProjektovy.

5.3. Wypetnianie spoin

Spoiny naley wypemia zaprave cementowo-piaskogv1:2. Spoiny przed zalaniem zapeawalezy oczyici¢ i zmy¢ wod.
Szczeliny dylatacyjne nalg zalewa mag zalewowy wg pkt 2.4. po ich uprzednim starannym oczyszarenipetg gigbokas¢ i osuszeniu.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogblpkt. 6.
6.1. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do robét wykonawca powinien wykaértzadania materiatdw przeznaczonych do ustawiermacknikéw betonowych
i przedstawé wyniki tych bada Inzynierowi do akceptaciji.
Nalezy sprawdzt:
j) krawezniki betonowe:
1. wyglad zewrtrzny na zgodn& z wymaganiami PN-B-10021,
2. ksztalt i wymiary na zgodré z wymaganiami PN-B-10021
3. Aprobaty Techniczne
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4. w watpliwych przypadkach naky przedstawdi komplet bada laboratoryjnych przeprowadzonych przez producetia
dostarczonej partii materiatow.

k) materiaty do posadowienia krasmnikéw, podsypek i wypetienia spoin:

5. wytrzymatai¢ nasciskanie betonu B-15 i B-10 zgodnie z PN-B-06256rednio co drug parte betonu rozumian jako ilos¢
betonu zuayta w ciggu jednej dziatki dziennej i w przypadkachtpliwych,

6. konsystengj betonu przy kadym zatadunku,

7. wiasciwosci cementu klasy 32,5N — zgodégego wiaciwosci podanych w deklaracji producenta z wymaganiadgawiednich
norm,

8. mas zalewow — godndc¢ jej wrasciwosci podanych w deklaracji producenta z wymaganiamipktu 2.4,

9. piasek: uziarnienie (wg PN-EN 933-1), zawééteanieczyszczeobcych (wg PN-B-06714/12), zawaségpytow mineralnych (wg
PN-B-06714/13), zawarf6 zanieczyszcze organicznych (PN-EN 1744) — 1 raz przed prgyisniem do rob6t dla partii nie
wigkszej nz 1500 Mg i kadorazowo przy zmianigrodta dostawy,

10. wytrzymatai¢ podsypki cementowo-piaskowej Beiskanie na serii 6 probek (3 dla R7 i 3 dla R28) rad w czasie budowy i w
przypadku wgtpliwosci; wytrzymata¢ powinna wynosi min. R210 MPa, R2&814 MPa.

6.2. Badania w czasie wykonywania robot
6.2.1. Kontrola wykonywania tawy betonowej

Nalezy sprawdzt co 20 mb:
- zgodnd¢ profilu podiwznego gdrnej powierzchni tawy z Dokumenta€jrojektova; dopuszczalne odchytki niwelety tawty 1cm na
kazde 100 mb,
- odchylenie linii od projektowanego kierunku — nieze przekracza+ 1 cm na kade 100 mb,
- wymiary tawy, dopuszczalne odchyiki:
11. dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,
12. dla szerokéci + 20% szerokéci projektowanej,
- réwnas¢ gornej powierzchni fawy mierzonada® m — nieréwnéci nie mo@ przekraczé 1 cm na kade 100 mb.

6.2.2. Kontrola utazenia kraweznikdw
Nalezy sprawdzt co 20 mb:
9. zgodnd¢ niwelety gornej ptaszczyzny kraunikow z Dokumentagj Projektow, dopuszczalne odchytki niwelety 1 cm na kade 100
mb,

10. usytuowanie w planie — odchyiki nie mpgrzekracza+ 1 cm na kade 100 mb,
11. réwnads¢ gornej powierzchni kragenikbw mierzona tat 3 m — nieréwnéci nie mog przekracz& 0,5 cm na kade 100 mb.

6.2.3. Kontrola wypetnienia spoin
Zaprawe do wypetnienia spoin nalg skontrolow#&, co najmniej raz przy wykonaniu robot i w przypadk watpliwych.
Wytrzymatas¢ nasciskanie zaprawy powinna wynésiie mniej nk 30 Mpa. Szerok i doktadn@¢ wypetnienia spoin naky skontrolowé
na kadych 10 metrach ustawionego krganika. Spoiny musgby¢ wypetnione catkowicie na pelrgkcbokas¢ i mie¢ szerokéé ok. 5 mm.
7. OBMIAR ROBOT
Ogoélne zasady obmiaru robét podano w SST D-M.00®MPNymagania ogélne” pkt. 7.
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest 1m ustawionego kragnika betonowego.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M.00@AWymagania ogdine” pkt. 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, SST i wymaganiami ityniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv
8.1. Odbidr robot zanikajacych i ulegapcych zakryciu
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podleggj
13. wykonanie koryta pod tagy
14. wykonanie tawy,
15. wykonanie podsypki.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-M.00.00.00 ,Wymagania ogdine”. |9kt

9.1. Cena jednostki obmiarowej
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Cena jednostkowa ustawienia 1 m kgamika uwzgtdnia:
16. prace pomiarowe, roboty przygotowawcze,
17. zakup i dostarczenie na miejsce wbudowania madeviat
18. wykonanie wykopu pod tagy
19. wykonanie szalunku pod tavbetonovy,
20. wykonanie, dostarczenie i wbudowanie mieszankirmei®j B-15 i B-10,
21. przygotowanie, raxielenie i zagszczenie podsypki cementowo-piaskowej geb8 co po zagszczeniu,
22. ustawienie krawznikdw w pionie,
23. przygotowanie zaprawy cementowej i wypetnienie s8poi
24. zalanie szczelin dylatacyjnych bitumiezmag zalewova,
25. zasypanie zewgtrznejsciany kraveznika i ubicie,
26. wykonanie niezbdnych bada materiatéw zgodnie z niniejgSST.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04111 — Materiaty kamienne. OznaczégieralnGci na tarczy Boehmego.
2. PN-B-06250 — Beton zwykly.
3. PN-B-06251 — Roboty betonowesalbetowe. Wymagania techniczne.
4. PN-B-06711 — Kruszywo mineralne. Piasek od betondapraw.
5. PN-B-06712 — Kruszywa mineralne do betonu.
6. PN-B-06714/12 — Kruszywa mineralne. Badania. Ozansiezzawartéci zanieczyszcaeobcych.
7. PN-B-06714/13 — Kruszywa mineralne. Badania. Oza@iezzawartéci ptynéw mineralnych.
8. PN-B-10021 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Byefmmiaru cech geometrycznych.
9. PN-B-14501 — Zaprawy budowlane zwykte.

10. PN-B-32250 — Materiaty budowlane. Woda do betondapraw.

11. PN-N-03010 — Statystyczna kontrola jgdioLosowy wybér jednostek produktu do prébki.

12. PN-EN 197-1 — Cement. Skfad, wymagania i krytegedndci dotyczice cementéw powszechnegoytku.

13. PN-EN 933-1 — Badania geometrycznychseit@osci kruszyw. Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metodagiewania

14. PN-EN 1426 — Asfalty i produktu asfaltowe. Ozzeate penetracii igt

15. PN-EN 1427 — Asfalty i produkty asfaltowe. Ozrextie temperatury rgknienia. Metoda Piécien i Kula.

16. PN-EN 1744-1 — Badania chemicznychdetaosci kruszyw. Analiza chemiczna.

17. BN-68/8933-04 — Drogi samochodowe. Pomiar réenoeawierzchni planografem i tat

18. BN-74/6771-04 — Drogi samochodowe. Masa zalewowa.

19. BN-80/6775-03/04 — Elementy nawierzchni drég;,iparkingéw i torowisk tramwajowych. Kraaniki i obrzeza.

20. BN-80/6775-03/01 — Elementy nawierzchni droge,utiarkingéw i torowisk tramwajowych. Prefabrykdiydowlane z betonu.
Wspo6lne wymagania i badania.

21. BN-88/6731-08 — Cement. Transport i przechowywanie



