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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 00.00.00 WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyaasad wykonania i odbioru rob6t zmanych zWykonaniem utwardzen
nawierzchni jedni i poboczy drég gminnych

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna jest stosovjaka dokument przetargowy i kontraktowy przy zléoan realizacji robo6t
wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuj
D 00.00.00 Wymagania ogoélne
D 01.01.01 Odtworzenie trasy i punktow wyséowych
D 02.00.01 Roboty ziemne, Wymagania ogdlne
D 04.01.01 Koryto wraz z profilowaniem i zsgczeniem podia
D 04.02.01 Warstwy odszapce
D 04.04.00 Podbudowy z kruszyw. Wymagania ogoélne
D 04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabiimego mechaniczne

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w SST wymienione poiej okrelenia naley rozumi& w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, niedhacy budynkiem, stanowty catad¢ techniczno-iytkowy (droga) albo jego €&¢
stanowica odrgbny element konstrukcyjny lub technologiczny (obielostowy, korpus ziemny, ¢qzet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lubuadsy od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugos¢ mostu - odlegtee migdzy zewrtrznymi krawgdziami pomostu, a w przypadku mostow tukowych zsyaé - odlegtdéé w
Swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdneej.

1.4.4 Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony douuab postoju pojazdéw oraz ruchu pieszych wrazszelkimi uradzeniami
technicznymi zwizanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.45 Droga tymczasowa (moriawa) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczmmaruchu pojazdéw obstugigych zadanie
budowlane na czas jego wykonania, przewidzianasdaigcia po jego zak@czeniu.

1.4.6. Dziennik budowy - zeszyt z ponumerowanymi stronampatrzony piecgia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujacymi przepisami, stanoady urzdowy dokument przebiegu rob6t budowlanychzgty do notowania zdarse okoliczndci
zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokwagych odbioréw robét, przekazywania poledeinnej korespondenciji
technicznej pomdzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawe projektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przeszkedenow dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezgz.

1.4.8. Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w dany&ontraktowych (wyznaczona przez Zamawéego, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiaitha za nadzorowanie rob6t i administrowanie kadaem.

1.4.9. Jezdnia - ¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykongwgpowaniona do kierowania robotami i do wygbwania w jego
imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11. Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczami lubahikami, zatokami, pasami awaryjnego postoju apasiziehcymi jezdnie.
1.4.12. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchwaz ze sposobem ich pokenia.

1.4.13. Konstrukcja néna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach mostowych, twecazustréj
niosgcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14. Korpus drogowy - nasyp lub tagZ wykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.

1.4.15. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym elucutazenia w nim konstrukcji nawierzchni.
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1.4.16 Ksigzka obmiaréw - akceptowany przezymiera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowangtnonami, stigcy do wpisywania
przez Wykonawe obmiaru dokonywanych robot w formie wyliggeszkicéw i ew. dodatkowych zgiznikéw. Wpisy w ksjzce obmiaréw
podlegag potwierdzeniu przez ftyniera/Kierownika projektu.

1.4.17. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badasyczaakceptowane przez Zamawéego, niezbdne do przeprowadzenia
wszelkich badai préb zwhzanych z ocenjakasci materiatow oraz robot.

1.4.18. Materialy - wszelkie tworzywa niezbine do wykonania robét, zgodne z dokumentacpjektowy i specyfikacjami technicznymi,
zaakceptowane przezzyniera/Kierownika projektu.

1.4.19. Most - obiekt zbudowany nad przeszkadodm dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu peggz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstwzgaych do przejmowania i rozktadania ofy@n od ruchu na podi® gruntowe i

zapewniajicych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gorna warstwa nawierzchni poddana bgedaio oddzialywaniu ruchu i czynnikdw atmosferygzm

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga seé miedzy warstw $cieralmp a podbudow, zapewniajca lepsze rozlenie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

c) Warstwa wyréwnawcza - warstwa sfga do wyréwnania nieréwidoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna e¢& nawierzchni stzca do przenoszenia obhzen od ruchu na podie. Podbudowa nie sktadéa sie z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gorneéépodbudowy spetiaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasic z jednej lub
dwoch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolna¢é& podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniemgstek podiga. Maze zawierd warstwe mrozoochrong, odgczapca lub odcinajcs.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktorej gtéwnyadaniem jest ochrona nawierzchni przed skutkanaitaizia mrozu.

h) Warstwa odcinara - warstwa stosowana w celu uniefivdienia przenikania cgtek drobnych gruntu do warstwy nawierzchipée)
powyzej.

i) Warstwa odsczajca - warstwa stca do odprowadzenia wody przedosgtej st do nawierzchni.

1.4.21. Niweleta - wysokéciowe i geometryczne rozwigdie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu noegego.

1.4.22. Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tuneldka dla pieszych i przepust.

1.4.23. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowandpowiednio utrzymana do przeprowadzenia ruchdigarego na okres
budowy.

1.4.24. Odpowiednia (bliska) zgod®&é - zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedi przedziat tolerancji nie
zostat okrélony - z przegjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dlanégo rodzaju rob6t budowlanych.

1.4.25. Pas drogowy - wydzielony liniami granicznymi pasetau przeznaczony do umieszczania w nim drogi gzaviych z nj urzzdzeh
oraz drzew i krzewow. Pas drogowy #eadwnie. obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowyadz chronicych ludzi
i srodowisko przed ugtliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26. Pobocze - agg¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjazddw, umieszczenia udzer organizacji i bezpiechstwa
ruchu oraz do ruchu pieszych, &toa jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27. Podtaze nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowy;aley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28. Podiaze ulepszone nawierzchni - gérna warstwa piaaitdezagca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu unatiwienia
przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie layniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia gkazane Wykonawcy przezziyniera/Kierownika projektu, w
formie pisemnej, dotyeze sposobu realizacji robét lub innych sprawgzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczgdada autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsjwziecie budowlane - kompleksowa realizacja nowegoagrainia drogowego lub catkowita modernizacja/przefs
(zmiana parametrow geometrycznych trasy w plapreekroju podtanym) istniejcego padczenia.

1.4.32. Przepust — budowla o przekroju poprzecznym zagtkmi, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szaddréwek zwierat
dziko zyjacych lub uradzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33. Przeszkoda naturalna - elem@nvdowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,pnaykiad
dolina, bagno, rzeka, szlaledréwek dzikich zwierat itp.

1.4.34. Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stagogviutrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmgktad droga, kolej, rurogi,
kanat, ciyg pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35. Przetargowa dokumentacja projektowa esézdokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacharakterystyk i wymiary
obiektu lgdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczoétek - skrajna podpora obiektu mostowegozévisktadd sic z petnejsciany, stupéw lub innych form konstrukcyjnych, np.
skrzyh, komor.

1.4.37. Rekultywacja - roboty mage na celu uposzikowanie i przywrécenie pierwotnych funkcji terenmaruszonym w czasie realizaciji
zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpktos¢ teoretyczna - odlegéd migdzy punktami podparcia @yskami), przsta mostowego.



4

1.4.39. Szerokd¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu, mierzona w
linii prostopadtej do osi podimej, obejmuje catkowitszerokéé konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40. Szeroké¢ uzytkowa obiektu - szeroké jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszcze@blinpdzajow ruchu oraz szergko
chodnikéw mierzona wéwietle porczy mostowych z wylczeniem konstrukcji przy jezdni dotem oddzigtaj ruch kotowy od ruchu
pieszego.

1.4.41. Slepy kosztorys - wykaz rob6t z podaniem ictdiaprzedmiarem) w kolejrigi technologicznej ich wykonania.

1.4.42. Teren budowy - teren udephiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robét oraz inne miejsgmi@nione w kontrakcie
jako tworzce czé¢ terenu budowy.

1.4.43. Tunel - obiekt zagbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwejda ruchu pieszego.

1.4.44. Wiadukt - obiekt zbudowany nad linkolejows lub inmg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpiveuchu
pieszego.

1.4.45. Zadanie budowlane - e& przedsiwziecia budowlanego, stanoygia odebng catas¢ konstrukcyjm lub technologiczg, zdolry do
samodzielnego petnienia funkcji techniczngaliowych. Zadanie mi@ polegé na wykonywaniu roboét zwkanych z budow
modernizacj/ przebudow, utrzymaniem oraz ochrgribudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdine wymagania dotycgce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jdkovykonanych rob6t, bezpiearstwo wszelkich czynrigi na terenie budowy, metody
uzyte przy budowie oraz za ich zgodti@ dokumentagjprojektows, SST i poleceniami lryniera/Kierownika projektu.

1.5.1.Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych prze&awykonawcy teren budowy wraz ze wszystkimi
wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracymylokalizacg i wspoétrzdne punktéw gtéwnych trasy

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziadd@a ochron przekazanych mu punktéw pomiarowych do chwili edbiostatecznego
robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjgkdVawca odtworzy i utrwali na wkasny koszt.

1.5.2.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowaelzie zawierd& rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazpodanym w szczegdtowych
warunkach umowy, uwzgliniagcym podziat na dokumentagprojektows:
- Zamawiajcego; wykaz pozycji, ktére stanawprzetargow dokumentagj projektovg oraz projektow dokumentag wykonawcz
(techniczn) i zostan przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kddwykonawca opracuje w ramach ceny kontraktowe;.

1.5.3.Zgodnd¢ robot z dokumentagijprojektowy i SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkawkumenty przekazane Wykonawcy przezyhiera/Kierownika projektu
stanowj cze$¢ umowy, a wymagania okdlene w chaby jednym z nich s obowizujgce dla Wykonawcy tak jakby zawarte byty w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbienoici w ustaleniach poszczegélnych dokumentéw obowe kolejnéé ich waznosci wymieniona w
~Kontraktowych warunkach ogélnych” (,0gdélnych wakath umowy”).

Wykonawca nie mize wykorzystywd bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich wykryciu weminatychmiast
powiadomé Inzyniera/Kierownika projektu, ktéry podejmie deayn wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fmie $ wazniejsze od wymiarow okétonych na podstawie odczytu ze skali
rysunku.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materighjglzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentaciji projektowej i w SSEda uwazane za wartéei docelowe, od ktérych dopuszczalreosichylenia
w ramach okrdonego przedzialu tolerancji. Cechy materiatow insatow budowli musg wykazywa zgodnd¢ z okreélonymi
wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie meyzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w peini zgodne z dokumentacprojektowy lub SST i wplynie to na
niezadowalajca jakos¢ elementu budowli, to takie materialy zostaasgpione innymi, a elementy budowli rozebrane i wykea@onownie
na koszt Wykonawcy.

1.5.4.Zabezpieczenie terenu budowy

a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowed,pruchem”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzyaastniejcych obiektow (jezdnigciezki rowerowe,
ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w akréisvania realizacji kontraktuzalo
zakaiczenia i odbioru ostatecznego rohot.

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawizynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia, gadniony z
odpowiednim zargdem drogi i organem zaydzapcym ruchem, projekt organizacji ruchu i zabezpie@eobdt w okresie trwania budowy.
W zaleznoéci od potrzeb i pogpu rob6t projekt organizaciji ruchu powinienchya bieaco aktualizowany przez WykonawdKazda zmiana,
w stosunku do zatwierdzonego projektu organizaghu, wymaga kalorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy,nstaiuje i lgdzie obstugiwatl wszystkie tymczasowe gdzenia
zabezpieczafe takie jak: zaporgwiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewgtay ten sposob bezpie¢mtwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest nmodzowne ze
wzgledéw bezpiecagstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne udzenia zabezpieczgie kxda akceptowane przeziyniera/Kierownika projektu.
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Fakt przysipienia do robdot Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoggem w spos6b uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeem miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawe w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje size jest whczony w cen kontraktovy.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresienten@alizacji kontraktuzado zak@éczenia i odbioru
ostatecznego robaét.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢daie utrzymywad tymczasowe uggizenia zabezpieczgie, w tym: ogrodzenia, pgze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze oraz wseehnesrodki niezlzgdne do ochrony rob6t, wygody spotecgeid innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhi wyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazldéw i maszyn pracagych przy realizacji rob6t, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposob uzgodnionyzyimerem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robét Wykonawca obw@ publicznie przed ich rozpoezem w sposéb uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszdéeem miejscach i iléciach okrélonych przez layniera/Kierownika projektu,
tablic informacyjnych, ktérych téé bedzie zatwierdzona przez Ayniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w cen kontraktovd.

1.5.5.0chronarodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zna& i stosowa& w czasie prowadzenia robdt wszelkie przepisy dmtye ochronysrodowiska
naturalnego.
W okresie trwania budowy i wykazania rob6t Wykonawcasbzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki mag na celu stosowanie;slo przepiséw i norm dotygezych ochronyrodowiska na terenie
i wokot terenu budowy orazelzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla os6b lub débr publicznych i innych, a wynidach z
nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenianoich przyczyn powstatych w ngpstwie jego sposobu dziatania.

Stosugc sk do tych wymaga bedzie miat szczeg6iny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynéw, sktadowisk, ukopovégdiojazdowych,

2) $rodki ostranosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnychapyitlub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mazliwoscia powstania pgzaru.

1.5.6.0chrona przeciwp@rowa

Wykonawca bdzie przestrzed@aprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisoOwvapyasprzt przeciwpagarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych sakalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne dra sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed dgstm oséb
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowami&rem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t afiraez
personel Wykonawcy.

1.5.7.Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materialtdbw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oe¢géniu wickszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweryte do rob6t bda mialy aprobag techniczg wydamny przez uprawniom jednostk, jednoznacznie
okreslajacyg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.

Materialy, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, azp&aiczeniu robét ich szkodlivég zanika (np. materiaty
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. z& wymagaj tego odpowiednie
przepisy Wykonawca powinien otrzytmagod: na wycie tych materialdw od wiaiwych organdéw administracji patwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatow szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie spowodowato jakiekolwiek
zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweyaj

1.5.8.0chrona wtasnii publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochkoimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wtadzdycych witgcicielami tych uragdzenr potwierdzenie informacji dostarczonych mu przemawiagcego w
ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewnisetae oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieiminstalacji i urgdzen w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobovgzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezejwzasowy dla wszelkiego rodzaju robét, ktore mdgyc
wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzer podziemnych na terenie budowy i powiadérzyniera/Kierownika projektu i
wladze lokalne o zamiarze rozpeci robét. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tyatalacji Wykonawca bezzwitocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wtadraz kzdzie z nimi wspotpracowat dostarcgajwszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawcadzie odpowiadéza wszelkie spowodowane przez jego dziatania ukzktia instalacji na powierzchni
ziemi i urzdzer podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonyclprzez Zamawiagego.
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Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglovieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa roboty w sposéb powodigy
minimalne niedogodrici dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenudewy mieszkaniowe] wasiedztwie
budowy, spowodowane jego dziatadni.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na bieaco informowany o wszystkich umowach zawartych pmlny Wykonawe a
wiascicielami nieruchomgi i dotyczicych korzystania z wiasdoi i drog wewrtrznych. Jednate, ani Ireynier/Kierownik projektu ani
Zamawiajcy nie lpdzie ingerowat w takie porozumienia, o ile niglpone sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waachnkimowy.

1.5.9.0graniczenie obgken osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa sic do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy transpomtateriatow i
wyposaenia na i z terenu robét. Wykonawca uzyska wszeliézlzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do przewozu
nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormatywnych) kaadym takim przewozie dulzie powiadamiat Iiayniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mee polect, aby pojazdy nie speigje tych warunkéw zostaty usgté z terenu budowy. Pojazdy
powodujce nadmierne obgienie osiowe nie dula dopuszczone nawiezo ukaczony fragment budowy w olisie terenu budowy i
Wykonawca bdzie odpowiadat za naprgwwvszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnjoleceniami liyniera/Kierownika
projektu.

1.5.10.Bezpieczastwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcadhie przestrzegaprzepisow dotycych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegdlnéci Wykonawca ma obowkek zadbé aby personel nie wykonywal pracy w warunkach eagiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spehaiajch odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idazie utrzymywat wszelkie uggdzenia zabezpieczgie, socjalne oraz spitzi odpowiedny odziez dla
ochronyzycia i zdrowia os6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia bezpieargtwa publicznego.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwrzane z wypetieniem wymageokrelonych powyej nie podlegaj odrgbnej zaptacie i ¢
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11.0chrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobo6t i za wszelkie materialy i udzenia aywane do robét od daty rozpecza do

daty wydania potwierdzenia zalkezenia robot przez hyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaaieinmo by prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy bylty w zadowadgm stanie przez caly czas, do momentu odbioruexstaego.

Jeili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynea to na polecenie tyniera/Kierownika projektu powinien rozpegz
roboty utrzymaniowe nie @aiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12.Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowdzany jest zn& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscowaz anne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktéregsw jakikolwiek sposéb zwzane z wykonywanymi robotami ietizie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzedggpraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszdikieymaga prawnych
odnanie znakow firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgti, materiatdw lub urgzen uzytych lub zwizanych
z wykonywaniem robét i w sposobagly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzeuistawiajc kopie
zezwold i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwania, obcizenia i wydatki wynikle z lub zwzane z naruszeniem
jakichkolwiek praw patentowych pokryje Wykonawcayyjatkiem przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknieykonania projektu lub
specyfikacji dostarczonej przezzimiera/Kierownika projektu.

1.5.13.Réwnowanaosé norm i zbiordw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotag&ankretne normy i przepisy, ktére spethimag materiaty, spra i inne
towary oraz wykonane i zbadane robotyddobowizywat postanowienia najnowszego wydania lub poprawionegdania powotanych
norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu niestamowiono inaczej. W przypadku gdy powotane noimpyzepisy g paistwowe lub
odnosz si¢ do konkretnego kraju lub regionu, mofy¢ réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewg&jrowny lub wyszy
poziom wykonania @i powotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich asmlzenia i pisemnego zatwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Rdnice pom¢dzy powotanymi normami a ich proponowanymi zamikanii musza by¢ doktadnie opisane
przez Wykonawe i przedione Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14.Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozostdd o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowgdd uwazane za wtasnd Zamawiajcego. Wykonawca zobowdany jest powiadonii
Inzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego poleceniami.z&d w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie koszty i/lub
wystgpiag op&nienia w robotach, kynier/Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamawiajm i Wykonawg ustali wydhzenie czasu
wykonania robot iflub wysoké kwoty, o ktogn nalezy zwigkszy¢ cere kontraktovg.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 06 ile warunki kontraktu przewidajrealizacg)

Wykonawca zobowgzany jest zabezpieczyZamawiajcemu, pomieszczenia biurowe, sgirztransport oraz inne wdzenia
towarzyszce, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.B4plecze Zamawiagego”.



2. MATERIALY

2.1.Zrodka uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materiatdbw przeznaczonydd robot,
Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,czegétowe informacje dotygze proponowanegarddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéw jak réwni¢ odpowiednieswiadectwa bada laboratoryjnych oraz prébki
materiatow.

Zatwierdzenie partii materiatdw z danegmdta nie oznacza automatycznies wszelkie materiaty z danegoddia uzyskaj
zatwierdzenie.

Wykonawca zobowgzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materialy uzyskane z dopuszczonegiita w sposéb
ciagly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robét.

2.2. Pozyskiwanie materiatbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozviraéd wigcicieli i odnagnych wtadz na pozyskanie materiatdwzédet miejscowych
wigczagc w to zrodta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowkzany dostarczay Inzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane
dokumenty przed rozpoeziem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi hynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentag; zawierajcg raporty z bada
terenowych i laboratoryjnych oraz proponowanzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniagc aktualne decyzje o eksploataciji,
organ6w administracji gastwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@ciowych materiatow pochodeych zezrédet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydabymateriatow, dzierawy i inne jakie okay sie potrzebne w zwizku z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadktad czasowo zt§ z terenu wykopdéw, dokopdw i miejsc pozyskanidematéw miejscowych dda formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacietau po ukéaczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@wterenie budowy lub z innych miejsc wskazanycldaokumentach
umowy leda wykorzystane do robét lub odwiezione na odkiad avdpdnio do wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéksigne w
dokumentach umowy, chybze uzyska na to pisemzgod: Inzyniera/Kierownika projektu.

Eksploatacjarédet materiatdw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i Zlone w miejscu
wskazanym przez #yniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu zezwoli Wykonawcy nazycie tych materialtéw do
innych robét, ni te dla ktorych zostaty zakupione, to koszt tychterialéw zostanie odpowiednio przewadmwany (skorygowany) przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupie nie zbadane i nie zaakceptowane materialy, Wykoaamykonuje na wtasne ryzyko,
liczac sk z jego nieprzyjciem, usunjciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw

Jeli dokumentacja projektowa lub SST przewiglmpozliwo$¢é wariantowego zastosowania rodzaju materiatu w wyka@anych
robotach, Wykonawca powiadomizyniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze co nai@y 3 tygodnie przedayciem tego materiatu,
albo w okresie diszym, jéli bedzie to potrzebne z uwagi na wykonanie adeymaganych przez #yniera/Kierownika projektu.
Wybrany i zaakceptowany rodzaj materiatu niezenby¢ pézniej zmieniany bez zgody tgniera/Kierownika projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane nadyerio czasu gdyedla one wyte do robot, byly zabezpieczone przed
zanieczyszczeniami, zachowaty swigkos¢ i wkasciwosci i byty dostpne do kontroli przez kyniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatéwdab zlokalizowane w olbie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z
Inzynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem bwgov miejscach zorganizowanych przez Wykonawzaakceptowanych przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwérnie materialtow mag by¢ okresowo kontrolowane przezzymiera/Kierownika projektu w celu sprawdzenia zguoén
stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Probétariatdw mog by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich §@iavosci. Wyniki tych
kontroli beda stanowt podstaw do akceptacji okidonej partii materiatow pod wzgliem jakdci.

W przypadku, gdy liaynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekcjvytworni, musz by¢ spetnione naspujace
warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnion wspéiprag i pomoc Wykonawcy oraz producenta materiatbw wsieza
przeprowadzania inspekcji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosfp, w dowolnym czasie, do tych gzi wytworni, gdzie odbywa siprodukcja
materiatdw przeznaczonych do realizacji robét,

c) Jeeli produkcja odbywa siw miejscu nie nalacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dlazyniera/Kierownika projektu
zezwolenie dla przeprowadzenia inspekcji i liadaych miejscach.



3. SPRZET

Wykonawca jest zobowtany do uywania jedynie takiego spy, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu néofd
wykonywanych robét. Spez uzywany do robét powinien dyzgodny z ofert Wykonawcy i powinien odpowiadgpod wzgédem typow i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji rob6t, zaakceptowanym przezzyimiera/Kierownika projektu; w
przypadku braku ustale w wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i zaakceptowany przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantow@a przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stamgmi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniachzimiera/Kierownika projektu.

Sprzt bedacy whlasndcia Wykonawcy lub wynajty do wykonania rob6t ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotosa do
pracy. Powinien b§zgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygeymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentéw paerdzajcych dopuszczenie sgtm do
uzytkowania i bada okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawig lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidmjazliwosé wariantowego gycia spretu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi kryniera/Kierownika projektu o swoim zamiarze wyboueyska jego akceptacprzed ayciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji lyniera/Kierownika projektu, nie nae by p&zniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgzenia i nargdzia nie gwarantgge zachowania warunkéw umowy, zostaprzez
Inzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ni@puszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takignhodkéw transportu, ktére nie wplynniekorzystnie na jaké
wykonywanych rob6t i wisciwosci przewaonych materiatow.

Liczba srodkéw transportu powinna zapewéiprowadzenie robét zgodnie z zasadami d&reymi w dokumentacji projektowe;j,
SST i wskazaniach kyniera/Kierownika projektu, w terminie przewidzianyumows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazagaspetnid wymagania dotyeze przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych naciskéw naidnnych parametréw technicznycérodki transportu nie spetnigje tych warunkéw magbyé dopuszczone
przez Irkyniera/Kierownika projektu, pod warunkiem przywra@estanu pierwotnegaytkowanych odcinkéw drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bdzie usuwé na bieaco, na wkasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikagzenia spowodowane jego pojazdami na
drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragtdnie z warunkami umowy oraz za jéka@astosowanych materiatéw i
wykonywanych robét, za ich zgoditoz dokumentagj projektows, wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rotydtacowanym
przez Wykonawe oraz poleceniami kryniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysod@ wszystkich elementéw robdt zgodnie
z wymiarami i rzdnymi okrglonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymai pgkmie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawaev wytyczeniu i wyznaczaniu robot zostamusunéte przez Wykonawg na wlasny koszt, z
wyjatkiem, kiedy dany hid okaze sk skutkiem bédu zawartego w danych dostarczonych Wykonawcy éraieiprzez layniera/Kierownika
projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokprzez Irzyniera/Kierownika projektu nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnéci za ich doktadng.

Decyzje Irtyniera/Kierownika projektu dotygeze akceptacji lub odrzucenia materiatéw i element@b6t kedg oparte na
wymaganiach okigonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowew SST, a take w normach i wytycznych. Przy
podejmowaniu decyzji krynier/Kierownik projektu uwzgdni wyniki bad& materiatéw i robo6t, rozrzuty normalnie wyptijace przy
produkgiji i przy badaniach materiatéw, ldadczenia z przeszoi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvage na rozwzamn
kwestk.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny By wykonywane przez Wykonawc w czasie okrdonym przez
Inzyniera/Kierownika projektu, pod gbg zatrzymania robét. Skutki finansowe z tego tyfotuniesie Wykonawca.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakéci

Wykonawca jest zobowzany opracowai przedstawd do akceptacii layniera/Kierownika projektu program zapewnienia jado
W programie zapewnienia jas@ Wykonawca powinien okéé ¢, zamierzony sposéb wykonywania rob6t,zineosci techniczne, kadrowe i
plan organizacji rob6t gwaranggly wykonanie rob6t zgodnie z dokumeniggjojektovwy, SST oraz ustaleniami.

Program zapewnienia jakm powinien zawier&
a) cz$¢ 0golm opisupca:

— organizac wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadaamibdt,

— organizacj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,

— spos6b zapewnienia bhp.,

- wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,

- wykaz oséb odpowiedzialnych za jako terminowa¢ wykonania poszczegdlnych elementéw robat,

— system (sposob i procedliproponowanej kontroli i sterowania jakm wykonywanych robot,
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— wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratoriumastego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca
zamierza zledi prowadzenie baad,

- sposob oraz foremgromadzenia wynikdw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw mechanizraterujcych, a take
wycigganych wnioskéw i zastosowanych korekt w proces@ologicznym, proponowany sposob i ferprzekazywania
tych informacji Irzynierowi/Kierownikowi projektu;

b) cz$¢ szczegobtow opisupcy dla kadego asortymentu robét:

- wykaz maszyn i ugdzer stosowanych na budowie z ich parametrami techgiozmraz wyposzeniem w mechanizmy do
sterowania i urgdzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilé¢ srodkdw transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow, spoipiskezy, kruszyw itp.,

— sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedgutta wtasciwosci w czasie transportu,

— sposoéb i procedarpomiaréw i bad& (rodzaj i czstotliwos¢, pobieranie prébek, legalizacja i sprawdzaniegdee, itp.)
prowadzonych podczas dostaw materiatéw, wytwarzamégzanek i wykonywania poszczegélnych elementhot;

— sposéb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiadgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robot

Celem kontroli rob6t &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢ zatlazong jakosé robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelontrok robot i jakgci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni systemtroli,
wigczapc personel, laboratorium, sptzzaopatrzenie i wszystkie udzenia niezbédne do pobierania prébek i badaateriatéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroliyinier/Kierownik projektu mee zagdat od Wykonawcy przeprowadzenia bada celu
zademonstrowaniage poziom ich wykonywania jest zadowataj.

Wykonawca bdzie przeprowadZapomiary i badania materialtbw oraz rob6t zstetliwoscia zapewniajca stwierdzenieze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymiokuimentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badéh czstotliwos¢ s okreslone w SST, normach i wytycznych. W przypadku, goy
zostaly one tam oké®ne, Inzynier/Kierownik projektu ustali jaki zakres kontrggst konieczny, aby zapewnivykonanie robét zgodnie z
umowg.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwa,ze wszystkie stosowane gdzenia i sprgt badawczy
posiadaj wazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiaglajymaganiom norm okgéajagcych procedury bada

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogb do pomieszczelaboratoryjnych, w celu ich inspekgciji.

Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek nieggnieciach dotycacych
urzadzen laboratoryjnych, spkzu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelurgiod badawczych. dei niedocigniccia te leda tak
powane, ze mog wplyna¢ ujemnie na wyniki bada Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymazyaie do robét badanych
materiatow i dopgci je do wycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosfamsungte i stwierdzona
zostanie odpowiednia jakbtych materiatdw.

Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem lhagateriatdbw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki k:dg pobierane losowo. Zaleca Stosowanie statystycznych metod pobierania probe#itych na zasadzige wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mphy¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do batla

Inzynier/Kierownik projektu bdzie mie zapewniog mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.

Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagvczatwierdzone przez kyniera/Kierownika projektu. Probki
dostarczone przez Wykonagvdo badé wykonywanych przez hkyniera/Kierownik projektu &da odpowiednio opisane i oznakowane, w
sposob zaakceptowany przezyniera/Kierownika projektu.

Na zlecenie layniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych materiatow, ktére hudz
watpliwosci co do jakdci, o ile kwestionowane materiaty nie zostgmzez Wykonawg usungte lub ulepszone z wtasnej woli. Koszty tych
dodatkowych bada pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenistewek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa
Zamawiajcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetta przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W p@adigp, gdy normy nie obejmylj
jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stogowaozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceate przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

Przed przyspieniem do pomiaréw lub bafla Wykonawca powiadomi kyniera/Kierownika projektu o rodzaju, miejscu i
terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomidub badania, Wykonawca przedstawi nanpe ich wyniki do akceptacji
Inzyniera/Kierownika projektu.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bkdzie przekazywa Inzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportéw z wy@mi bada jak najszybciej, nie
pézniej jednak nt w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiod.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane lrynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wedt dostarczonego przez niego
wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez liyniera/Kierownika projektu

Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokorgmia kontroli, pobierania probek i badania matévialw miejscu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatarialtéw powinien udziglimu niezlgdnej pomocy.

Inzynier/Kierownik projektu, dokonagg weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonegazgz Wykonawe, poprzez midzy
innymi swoje badania,golzie ocenia zgodnd¢ materiatdw i robot z wymaganiami SST na podstamiaikéw wiasnych badakontrolnych
jak i wynikéw bada dostarczonych przez Wykonagvc



10

Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrébki materiatow i prowadéibadania niezaimie od Wykonawcy, na swoj koszt.
Jezeli wyniki tych badé wykaza, ze raporty Wykonawcyasniewiarygodne, to tiynier/Kierownik projektu oprze siwytacznie na wtasnych
badaniach przy ocenie zgodmbmateriatow i rob6t z dokumentagprojektows i SST. Mae réwnie zleci, sam lub poprzez Wykonawc
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych lhadiezalenemu laboratorium. W takim przypadku catkowite kgsgowtornych lub
dodatkowych badai pobierania probek poniesione zogt@nzez Wykonawg.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier/Kierownik projektu mee dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktdre posiadaj
1. certyfikat na znak bezpieamdwa wykazuicy, ze zapewniono zgodgé z kryteriami technicznymi oké®nymi na podstawie Polskich
Norm, aprobat technicznych oraz wdavych przepiséw i dokumentéw technicznych,
2. deklarag} zgodndci lub certyfikat zgodnéxi z:
- Polsky Normg lub
- aprobat technicza, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie g objgte certyfikacy
okreslong w pkt 1
i ktére spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumendywymagane przez SST,4da partia dostarczona do robétlhie posiada
te dokumenty, okéajagce w sposob jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe mugzposiadéa ww. dokumenty wydane przez producenta, a w ragiezpby poparte wynikami badla
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badiedg dostarczone przez Wykonagvimzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnigych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy (w przypadku realizacji rob6t nadpawie pozwolenia na budepwjest wymaganym dokumentem prawnym
obowigzujacym Zamawisjcego i Wykonawe w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowykdica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnét za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z ohpwgicymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyehbla dokonywane na higco i kedg dotyczy¢ przebiegu robot, stanu bezpiegziva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebtizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonatésmag podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska Aowego. Zapisy ¢ia czytelne, dokonane trwattechniky, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelxda oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dati
podpisem Wykonawcy i bryniera/Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegdlngci:

- dat przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dat przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

- dak uzgodnienia przez hyniera/Kierownika projektu programu zapewnieniaofgk i harmonogramoéw robot,

- terminy rozpocgcia i zakadiczenia poszczegolnych elementéw robét,

— przebieg robot, trudrai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liayniera/Kierownika projektu,

- daty zaradzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgtoszenia i daty odbioréw robot zanidk@jch i ulegajcych zakryciu, cgsciowych i ostatecznych odbioréw robot,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggch ograniczeniom lub wymaganiom szczegélnym w
zwigzku z warunkami klimatycznymi,

— zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

— dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotycgce jakdci materiatow, pobierania prébek oraz wyniki praegadzonych badez podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki préb poszczegoélnych elementéw budowli z pode, kto je przeprowadzat,

- - inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowydsb przediaone Inzynierowi/Kierownikowi
projektu do ustosunkowaniasi

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwgt Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich pigjlub
zajgciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obligujeyiniera/Kierownika projektu do ustosunkowanie. $trojektant nie jest jednak
strory umowy i nie ma uprawniedo wydawania poledeWykonawcy robot.

(2) Ksigzka obmiaréw

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwalj na rozliczenie faktycznego pegst kazdego z elementéw robét. Obmiary
wykonanych robdét przeprowadzag 8 sposéb eigly w jednostkach przgfych w kosztorysie i wpisuje do kgki obmiaréw.
(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materialtéw, orzeczenia o jal@ materiatdw, recepty

robocze i kontrolne wyniki badawykonawcy lgdg gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapemwa jakdéci. Dokumenty te
stanowj zahczniki do odbioru robét. Winny ldyudostpnione na kade zyczenie Irkyniera/Kierownika projektu.
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(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zaliczagsibprocz wymienionych w punktach (1) - (3) rastiace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,
b) protokoty przekazania terenu budowy,
c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inneawy cywilno-prawne,
d) protokoty odbioru robét,
e) protokoty z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy g przechowywane na terenie budowy w miejscu odpavitedabezpieczonym.

Zaginiccie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy spowodugmj@atychmiastowe odtworzenie w formie przewidzigmawem.

Wszelkie dokumenty budowyetly zawsze dogpne dla liiyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do gyl nazyczenie
Zamawiajicego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Obmiar rob6t bdzie okrédla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektows i SST, w jednostkach
ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pouwiiaiéniu Irnzyniera/Kierownika projektu o zakresie obmierzanyohot
i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tygrminem.

Wyniki obmiaru lgda wpisane do kgizki obmiaréw.

Jakikolwiek bhid lub przeoczenie (opuszczenie) wédimch podanych wlepym kosztorysie lub gdzie indziej w SST nie zvialn
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostamoprawione wg instrukcji ryniera/Kierownika projektu na
pismie.

Obmiar gotowych roboétdazie przeprowadzony z gztascia wymagan do celu miesicznej ptatnéci na rzecz Wykonawcy lub w
innym czasie okrgonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawdnzyniera/Kierownika projektu.

7.2. Zasady okrdlania ilosci rob6t i materiatow

Diugosci i odlegiaici pomigdzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdidinii osiowej.

Jeli SST wiaiciwe dla danych robdt nie wymagaiego inaczej, obtosci beda wyliczone w ni jako diugdé pomnaona przez
sredni przekrdj.

llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo eldg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z wymagani@asir.

7.3. Urzadzenia i sprat pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robéigbzaakceptowane przezziyniera/Kierownika
projektu.

Urzadzenia i sprg pomiarowy zostan dostarczone przez WykonawcJeeli urzzdzenia te lub sper wymagaj bada
atestugcych to Wykonawcadazie posiadawazne swiadectwa legalizacii.

Wszystkie urgdzenia pomiaroweddlg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbét.

7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje anizenia wagowe odpowiadage odnénym wymaganiom SST ¢izie utrzymywa to
wyposaenie zapewniaf w sposob aigly zachowanie doktadioi wg norm zatwierdzonych przezzymiera/Kierownika projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary Igda przeprowadzone przedegéziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robotalee w przypadku wyspowania
dtuzszej przerwy w robotach.

Obmiar rob6t zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzasgirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obficzé:dg wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymkaecie ksizki
obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdy¢ doliczone w formie oddzielnego aaknika do ksjzki obmiaréw, ktérego wzoér zostanie
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zalezndéci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
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8.2. Odbidr rob6t zanikajacych i ulegagcych zakryciu

Odbidr robd6t zanikapych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegrzakryciu.

Odbidr robét zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6inego ppstrobot.

Odbioru robét dokonuje fiynier/Kierownik projektu.

Gotowas¢ danej czsci robét do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem deemtzika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inzyniera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony niezwlocznie, niezpi@j jednak nt w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia
wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tyicfa Inzyniera/Kierownika projektu.

Jakac i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia fiynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentowvieajacych komplet
wynikow bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pawiav konfrontacji z dokumentagjprojektovs, SST i uprzednimi
ustaleniami.

8.3. Odbidr czsciowy

Odbiér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgici rob6t. Odbioru ogciowego robét dokonuje sivg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru ra@onuije Irzynier/Kierownik projektu.

8.4. Odbidr ostateczny robot

8.4.1.Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzecatpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdig jakasci | wartaci.

Catkowite zakdczenie rob6t oraz gotowd do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvarpisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem ngnie o tym fakcie Iayniera/Kierownika projektu.

Odbiér ostateczny rob6t ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, diczod dnia potwierdzenia przez
Inzyniera/Kierownika projektu zakezenia robot i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznagzmzez Zamawiagego w obecni@i Inzyniera/Kierownika projektu i
Wykonawcy. Komisja odbiergga roboty dokona ich oceny jakdowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikow batia
pomiardéw, ocenie wizualnej oraz zgodoiowykonania rob6t z dokumentagyrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozea sealizac) ustalé przyjetych w trakcie odbiorow robét zanikajych i
ulegajicych zakryciu, zwtaszcza w zakresie wykonania ratzdipetniagcych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pekeavych lub rob6t uzupehiagych w warstwiescieralnej lub robotach
wykonczeniowych, komisja przerwie swoje czydaoio ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komiste jaka¢ wykonywanych robét w poszczegoélnych asortymentsieznacznie odbiega
od wymaganej dokumentacprojektows i SST z uwzgjdnieniem tolerancji i nie ma wkszego wpltywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczastwo ruchu, komisja dokona pated, oceniagc pomniejszog wartas¢ wykonywanych robét w stosunku do wymagarzyjetych
w dokumentach umowy.

8.4.2.Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostaggm robodt jest protokédt odbioru ostatecznego trapdrzdzony wg

wzoru ustalonego przez Zamavyicggo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zoheany przygotow&nastpujace dokumenty:
dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkg\esli zostata sporgdzona w trakcie realizacji umowy,
szczegotowe specyfikacje techniczne (podstawodakmmentdw umowy i ew. uzupetriag lub zamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i kgizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batlaoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,
deklaracje zgodroi lub certyfikaty zgodnéci wbudowanych materiatow zgodnie z SST i ew. PZJ,
opink technologicza sporadzormy na podstawie wszystkich wynikéw bada pomiaréw zadczonych do dokumentéw odbioru,
wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towsezgych (np. na przelenie linii telefonicznej, energetycznej, gazowsjyvietlenia
itp.) oraz protokoty odbioru i przekazania tych dbltascicielom uradzes,

9. geodezyjn inwentaryzagj powykonawcg robét i sieci uzbrojenia terenu,
10. kopt mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzaciji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdém przygotowania dokumentacyjnego niddogotowe do odbioru ostatecznego,
komisja w porozumieniu z Wykonawevyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot

Wszystkie zargdzone przez komisjroboty poprawkowe lub uzupetnigp lkeda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajicego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzujeghtych wyznaczy komisja.

NooukrwbhpE

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanychérozwigzanych z usugtiem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny dulzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekinvzgkdnieniem zasad opisanych w punkcie 8.4
,0dbidr ostateczny robot”.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogodlne

Podstaw pfatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagama jednosti obmiarows ustalorm dla danej pozyciji
kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadstavy ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagvav danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kogetowe] ledzie uwzgédniac wszystkie czynnéii, wymagania i badania
sktadajce st na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
- robocizre bezpdredni wraz z towarzysgymi kosztami,
- wartas¢ zuzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayeewentualnych ubytkow i transportu na terendeud
- wartgs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
- koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obawujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowania esido wymaga warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-M-00.00.00 obejmuje wsziestk
warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegoélnione vztagsie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdéw/przejazdoéw i organizagihu obejmuje:

(a) opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instyjami projektu organizacji ruchu na czas
trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projdkitynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajsh zmian i uzgodnie
wynikajacych z postpu robdét,

(b) ustawienie tymczasowego oznakowaniéwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietst®va ruchu,

(c) optaty/dziezawy terenu,

(d) przygotowanie terenu,

(e) konstrukaj tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikow, kgamikdw, barier, oznakowai drenau,

(f) tymczasow przebudow urzadzeh obcych.

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizaafihu obejmuje:
(a) oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowgionowych, poziomych, bariewiatet,
(b) utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdéw i organizagjchu obejmuje:
(a) usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania,
(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowldde (. Nr 89, poz. 414 z pdiejszymi zmianami).

2. Zarzdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 19 listopa@801 r. w sprawie dziennika budowy, montai rozbiorki oraz tablicy
informacyjnej (Dz. U. Nr 138, poz. 1555).

3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publziiDz. U. Nr 14, poz. 60 z pdiejszymi zmianami).
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 01.01.01 ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH (CPV 45111000--8)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktysokaciowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumieetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatizaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wykonania i odbioru rob6t zmanych zPrzebudowa drogi gminnej
-odgakzienie ulicy 1 Maja w Gotkowicachi obejmug:
- roboty pomiarowe przy liniowych robotach ziemnych

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktdw wysod@owych

W zakres robo6t pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysckavego punktéw gtdwnych osi trasy i punktow wisériowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyazenie osi),
c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),
d) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
e) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrigsta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposatwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty giéwne trasy - punkty zatamania osi trasyky kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampbdanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatdw

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmwvych naléy stosowd nastpujacy sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tadmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandanej pkt 4.
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4.2. Transport sprzetu i materiatow

Sprz:t i materiaty do odtworzenia trasy e przewoz dowolnymisrodkami transportu.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogélne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyviujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysfpieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizac i wspétrzdne
punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawégjo, Wykonawca powinien przeprowadpbliczenia i pomiary geodezyjne
niezkzdne do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktéw pomiarowych i ich oznagae czasie trwania robét. adi znaki
pomiarowe przekazane przez Zamawgapo zostanzniszczone przez Wykonagwéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia roboét, stampone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne miaigtowej realizacji rob6t naig do obowizkéw Wykonawcy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og0ipiet’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrole jakosci prac pomiarowych zwzanych z odtworzeniem trasy i punktdw wysédiowych naley prowadzé wedtug
ogdInych zasad okénych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,465%7) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\3@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektow jesg&zg obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robot

Ogoblne zasady odbioru robé6t podano w SST D-00.00A3@nagania ogoélne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbidr robét zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasje na podstawie szkicéw i dziennikow pomiarowdgzyjnych
lub protokotu z kontroli geodezyjne;j.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tigmynktow wysokéciowych,
— uzupehienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wység&owych,
— wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrooh przed zniszczeniem i oznakowanie utatydej odszukanie i ewentualne
odtworzenie.
Platna¢ robét zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestauy koszcie robét mostowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykomyav@rac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstugastyciji, Gtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowagmoaj GUGIK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysakiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjngsekaciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyfBgdGiK 1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjng@8< 1983.

Noo,rwbdE
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 02.00.01 ROBOTY ZIEMNE. WYMAGANIA OGOLNE (CPV 45111000-8)

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacightécznej (SST) $ wymagania dotycre wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem wykopow i nasypow.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokurpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reagaobo6t wymienionych w
p.1.3.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofy@asad wykonania i odbioru robot amanych zPrzebudowg drogi gminnej
-odgalkzienie ulicy 1 Maja w Gotkowicachi obejmup:
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych (kaf),
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1 .Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lu@rantu albo rozdrobnionych odpadéw przemystowygtetrsagca warunki
statecznéci i odwodnienia.

1.4.2 Korpus drogowy - nasyp lub tag# wykopu, ktdra jest ograniczona korpdrogi i skarpami rowéw.

1.4.3. Wysoka¢ nasypu lub glbokas¢ wykopu - rénica rzdnej terenu i rgdnej rob6t ziemnych, wyznaczonych w osi nasypuiykopu.
1.4.4 Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza il m.

1.4.5. Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbjest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.6. Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysak@rzekracza 3 m.

1.4.7. Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8. Wykop sredni - wykop, ktérego gbokai¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.

1.4.9. Wykop gkboki - wykop, ktérego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénosci, charakteryzujcy si znacznym i diugotrwalym osiadaniem pod
obcigzeniem.

1.4.11. Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesusgiych blokach, ktérego prébki nie wykazugmian obgtosci ani nie
rozpadaj sie pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymata¢ na sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkow
wybuchowych albo naezizi pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia

1.4.12. Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania néaygotaone w obgbie pasa robét drogowych.
1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy pot@one poza pasem robot drogowych.

1.4.14. Odkfad - miejsce wbudowania lub skltadowania (odieiez) gruntéw pozyskanych w czasie wykonywania epdw, a nie
wykorzystanych do budowy nasyp6w oraz innych pwigzanych z tragdrogovy.

1.4.15. Wskanik zag:szczenia gruntu - wiellko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okiona wg wzoru:

I —_ pd
T —
IOdS
gdzie:
Ps - Qgestas¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, (MgAn
pss - maksymalna eptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotmd optymalnej, okrdona w normalnej probie Proctora,

zgodnie z PN-B-04481 [2], stuca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, badana zgadnieny BN-77/8931-12
[7]. (Mg/n’).

1.4.16.Wskaznik réznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntéw niespoistych, okdiena wg wzoru:
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U= %
le
gdzie:
deo - S$rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
do - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.17.Pozostate okienia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatdw
Ogo6lne wymagania dotygeze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 2.
2.2. Podziat gruntéw

Podstaw podziatu gruntéw i innych materialtdw na kategoped wzgtdem trudnéci ich odspajania podaje tablica 1. W
wymienionej tablicy okrdono przeagtne wartdci gestasci objetosciowej gruntdw i materiatdbw w stanie naturalnym omespotczynnikow
spulchnienia.

Podziat gruntdw pod wzgliem wysadzinowizi podaje tablica 2.

Podziat gruntdéw pod wzgliem przydatnéri do budowy nasypdéw podano w SST D-02.03.01, pkt 2

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny loyzez Wykonawg wykorzystane w maksymalnym stopniu do budowy
nasypow. Grunty przydatne do budowy nasypow artmg wywiezione poza teren budowy tylko wowczas, génetvh nadmiar objtosci
robét ziemnych i za zezwoleniemzimiera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wykwp nie kzdac nadmiarem oljosci robdt ziemnych, zostaly za zgpd
Inzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem innyikuidowa nasypow lub wykonanie prac ghipgh
kontraktem, Wykonawca jest zobawany do dostarczenia réwnoiveej obgtosci gruntdw przydatnych zezrodet wiasnych,
zaakceptowanych przezamiera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypdkreslone w SST D-02.03.01, pkt 2.4, powinnyébwywiezione przez
Wykonawe na odktad. Zapewnienie terenéw na odklad zyaldo obowizkédw Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w
kontrakcie. lmynier maze nakazé& pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktéryzhsowa nieprzydatdé wynika jedynie z powodu
zamarzngcia lub nadmiernej wilgotrici.

Tablica 1. Podziat gruntéw i innych materiatow readgorie wg [8]

Gestasé Przecitne
objetosciowa | spulchnienie p
Kate Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu w stanie odspojeniu w
- naturalnym % od
gori KN/m? pierwotnej
a objetosci?
Piasek suchy bez spoiwa 15,7 od 5do 15
1 | Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezleate 11,8 od 5do 15
Piasek wilgotny 16,7 od 15 do 25
Piasek gliniasty, pyt i lessy wilgotne, twardopiazine i 17,7 od 15 do 25
plastyczne 12,7 od 15 do 25
2 | Gleba uprawna z darnjub korzeniami grubizi do 30 mm 10,8 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubizi do 30 mm
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzemszttiem 16,7 od 15 do 25
lub odpadkami drewna 16,7 od 15 do 25
Zwir bez spoiwa lub matospoisty
Piasek gliniasty, pyt i lessy matowilgotne, potztear 18,6 od 20 do 30
Gleba uprawna z korzeniami grésoponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubizi ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 [ Nasyp zlealy z piasku gliniastego, pytu i lessu z gruzem,
tluczniem lub odpadkami drewna 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o wymiarac
do 40 mm 17,7 od 20 do 30
Glina, glina cézka i ity wilgotne, twardoplastyczne |i
plastyczne, bez gltazéw 19,6 od 20 do 30
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Mady i namuty gliniaste rzeczne 17,7 od 20 do 30
19,6
Popioty lotne zleate 17,7 od 20 do 30
19,6
Less suchy zwarty 18,6 od 25 do 35
Nasyp zlealy z gliny lub itu z gruzem, tluczniem|i
odpadkami drewna lub gtazami o masie do 25 |kg,
stanowicymi do 10% ohjtosci gruntu 19,6 od 25 do 35
4 | Glina, glina c¢zka i ity matowilgotne, potzwarte i zwarte 20,6 od 25 do 35
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stangeyimi do 10%
objetosci gruntu 20,6 od 25 do 35
Gruz ceglany i rumowisko budowlane z blokami dckg0 16,7 od 25 do 35
ltotupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm ZJb
gtazami o0 masie do 10 kg 19,6 od 25 do 35
Zuzel hutniczy niezwietrzaty 14,7 od 30 do 45
19,6
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stangeyimi 10-30%
objetosci gruntu 20,6 od 30 do 45
Rumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach ponad 90 mm 17,7 od 30 do 45
5 [ Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie scemeatosy
lub w blokach ponad 50 kg 17,7 od 30 do 45
Margle mekkie lubsrednio twarde stabo gkane 16,7
22,6 od 30 do 45
Opoka kredowa mkka lub zbita 16,7
22,6 od 30 do 45
Tablica 1. cd. Podziat gruntéw i innych materiabdavkategorie
Wegiel kamienny i brunatny 41,8 od 30 do 45
Ity przewarstwione tupkiem 14,7 od 30 do 45
19,6
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czsciowo sypki 15,7 od 30 do 45
ltotupek twardy 26,5 od 30 do 45
tupek mikowy i piaszczysty nieskany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 | Wapier marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakdéw gtéwnie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydryt 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbity 18,6 od 45 do 50
tupek piaszczysto-wapnisty 23,5 od 45 do 50
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakéw gtéwnie skat osadowych o spojwie
7 | krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapiai niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrzate 23,5 od 45 do 50
tupek plastyczny twardy nieskany 24,5 od 45 do 50
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 245 od 45 do 50
8 [ Wapier twardy niezwietrzaty 245 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt twardy 245 od 45 do 50
Piaskowiec  kwarcytowy lub o spoiwie ilasfo- 25,5 od 45 do 50
krzemionkowym
Zlepience z otoczakéw skat gtownie krystalicznych| o 25,5 od 45 do 50
spoiwie wapiennym lub krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
9 [ Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 25,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 24,5 od 45 do 50
Serpentyn 24,5 od 45 do 50
Wapia bardzo twardy 25,5, od 45 do 50
Gnejs
Granitérednio i drobnoziarnisty %gg od 45 do 50
Sjenitsrednioziarnisty %gg gg 22 gg gg
Gnejs twardy 24,5 od 45 do 50
Porfir 26,5 od 45 do 50
Trachit, liparyt, i skaly pokruszone 25,5 od 45 do 50
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10 | Granitognejs 27,4 od 45 do 50
Wapiei krzemienisty i rogowy bardzo twardy 26,5 od 45 do 50
Andezyt, bazalt, rogowiec w fawicach 26,5 od 45 do 50
Gabro 27,4 od 45 do 50

, , 25,5 od 45 do 50
Gabrodiabaz i kwarcyt 27.4
Bazalt
1) Mniejsze wartéci stosowd przy obliczaniu iléci materiatdw na warstwy nasypow przed |ch
zagszczeniem, wksze wartéci przy obliczaniu okgjtosci i ilosci srodkéw przewozowych.
Tablica 2. Podziat gruntéw pod wezdem wysadzinowizi wg PN-S-02205 [4]
Lp. | Wyszczegélnien| Jed- Grupy gruntéw
e
wiasciwosci nostki Niewysadzinowe \iipliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj gruntu - rumosz piasek pylasty | mato wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina - glina piasz-
- Zwir gliniasta czysta zwgzia,
- pospéika rumosz gliniasty ~ glina zwizia,
- piasek gruby Zwir gliniasty glina pylasta
- piaseksredni |- pospétka zwiezta
- piasek drobny gliniasta - i, it piaszczys-
- uzel 5 (;y, it pylasty
; ardzo
nierozpadowy wysadzinowe
— piasek gliniasty
- pyt, pyt piasz-
czysty
- glina piasz-
czysta, glina,
glina pylasta
- it warwowy

2 | Zawartg¢
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10

3 | Kapilarnagé
bierna H, m <1,0 >1,0 >1,0

4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” ®kt
3.2 Sprat do robot ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robét ziemnych powinien wykézsi mozliwoscig korzystania z nagbujacego spratu
do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (naalzia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip tadowarki, wiertarki mechaniczne
itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpwcharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do hydromechanizaciji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdgtskrzyniowe, tamociagi itp.),
— sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.
4.2. Transport gruntéw

Wybor srodkéw transportowych oraz metod transportu powirigt dostosowany do kategorii gruntu (materiatu), jedtosci,
technologii odspajania i zatadunku oraz od odlggtransportu. Wydajnié srodkow transportowych powinna byonadto dostosowana do
wydajndci sprztu stosowanego do urabiania i wbudowania gruntugrizdu).
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Zwigkszenie odlegkxi transportu ponad wadd zatwierdzone nie ni@ by podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych
dodatkowej zaptaty za transport, o ile gkgizone odlegkri nie zostaty wczaiej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Doktadnd¢ wykonania wykopéw i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub pasyod osi projektowanej nie powinnydwieksze nk + 10 cm. Rénica w
stosunku do projektowanychednych robot ziemnych nie me przekracza+ 1 cmi -3 cm.

Szerokd¢ korpusu nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm, a krawdzie korony drogi nie
powinny mie wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno zri¢ si¢ od projektowanego o wéej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem aka.
Maksymalna gibokas¢ nieréwndci na powierzchni skarp nie powinna przekr@ct@ cm przy pomiarze taB-metrove, albo powinny b§
spetnione inne wymagania dotyce réwndci, wynikagce ze sposobu umocnienia powierzchni.

W gruntach skalistych wymagania, dotyce rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i révcicskarp, powinny by
okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalegnnie od budowy urmzei, stanowicych elementy systeméw odwadgi@jch, ugtych w dokumentaciji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagagego warunki terenowe, wykofiairzadzenia, ktore zapewniodprowadzenie woéd gruntowych i
opadowych poza obszar rob6t ziemnych tak, aby rabez¢ grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykwna ma obovazek
takiego wykonywania wykopow i nasypéw, aby powiériom gruntu nadawaw catym okresie trwania robot spadki, zapevguaj
prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ukggnawodnieniu, ktére spowoduje ich dtugotryvahieprzydatnéc,
Wykonawca ma obowzek usungcia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt faéachkolwiek dodatkowych
optat ze strony Zamawigego za te czynrioi, jak réwnie za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikéw naturalnych i wdzeh odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi u#ivia¢ jego prawidiowe odwodnienie w catym okresie trveamobot ziemnych.
Wykonanie wykopow powinno pagiowa w kierunku podnoszeniagshiwelety.

W czasie rob6t ziemnych nalezachowd odpowiedni spadek podtay i nad@ przekrojom poprzecznym spadki, uttiiajgce
szybki odptyw wdd z wykopu. O ile w dokumentacjiojgktowej nie zawarto innego wymagania, spadek zegany nie powinien ly
mniejszy nk 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy 206 w przypadku gruntdow niespoistych. Nglaiwzgkdni¢ ewentualny
wplyw kolejndici i sposobu odspajania gruntdow oraz termindéw wykemia innych rob6t na spetnienie wymagaotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gpatrobot ziemnych.

Zrédia wody, odstorite przy wykonywaniu wykopéw, nale uja¢é w rowy i /lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigle
odprowadzt poza teren pasa robo6t ziemnych.

5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnychyykonane zgodnie z dokumentagjrojektows i SST. Szerok& dna i gkbokasé
rowu nie mog rézni¢ sie od wymiaréw projektowanych o wgej niz £ 5 cm. Doktadné¢ wykonania skarp rowow powinna bygodna z
okreslong dla skarp wykopéw w SST D-02.01.01.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogdlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania og0ipiet’6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robo6tiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledangoli zgodndéci z wymaganiami specyfikacji olkdlenymi w pkt 5 oraz z
dokumentagj projektovy.
Szczeg6lp uwag: nalery zwrdcké na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- whlasciwe ukcie i odprowadzenie wygkéw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jaki wykonania robot

Czynndci wchodace w zakres sprawdzenia jakowykonania rob6t ok&ono w punkcie 6 SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz D-
02.03.01.
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6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw
Czestotliwose oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢al.

Tablica 3. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow wykonanych robét ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwo$¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokmi korpusu Pomiar tdma, szablonem, tato diugdci 3 m i poziomia
ziemnego lub niwelatorem, w odgpach co 200 m na

2 | Pomiar szerolkai dna rowéw | prostych, w punktach gtéwnych tuku,18® m na tukach o
R =100 m co 50 m na tukach o<RLO0 m

3 | Pomiar rzdnych powierzchni | oraz w miejscach, ktére buglaatpliwosci
korpusu ziemnego

4 | Pomiar pochylenia skarp

5 | Pomiar réwnéci powierzchni
korpusu

6 [ Pomiar réwnéci skarp

7 | Pomiar spadku podinego Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach co 200 m oraz v
powierzchni korpusu lub dna | punktach wtpliwych
rowu

8 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zag:szczenia okrda¢ dla kadej utazonej

warstwy lecz nie rzadziej hraz na kade 500 minasypu

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szerokd¢ korpusu ziemnego nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Szeroké¢ dna rowdw

Szerokd¢ dna rowdw nie mee r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wgicej niz + 5 cm.
6.3.4.Rz¢dne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magzni¢ sie od rzdnych projektowanych o wiej niz -3 cm lub +1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp

Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego ogegj niz 10% wartdci pochylenia wyraonego tangensem
kata.

6.3.6.ROwNna¢ korony korpusu

Nieréwndasci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bimetrove, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.7.ROwNai¢ skarp

Nieréwndgsci skarp, mierzone tat3-metrova, nie mog przekraczé+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podizny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spmy przez pomiar niwelatoremednych wysokéciowych,
nie maze dawa réznic, w stosunku do ezinych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zag:szczenie gruntu

Wskaznik zagszczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien dygodny z zaleonym dla odpowiedniej
kategorii ruchu.

6.4. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetngge wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacjita@sodrzucone. 3 materiaty
nie spetniajce wymagéa zostam wbudowane lub zastosowane, to na polecerigniara Wykonawca wymieni je na viawe, na wiasny
koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinnydbponownie
wykonane przez Wykonawaa jego koszt.

Na pisemne wyspienie Wykonawcy, laynier maze uznég wade za nie majca zasadniczego wpltywu na cechy eksploatacyjne
drogi i ustali zakres i wielk@ potracen za obntorg jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@Bnagania ogdlne” pkt 7.
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7.2. Obmiar rob6t ziemnych

Jednostka obmiarawjest nt (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A3@nagania ogoélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznajeesiza wykonane zgodnie z dokumengaprojektovs, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&&a8/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
Zakres czynn&i objetych cen jednostkow podano w SST D-02.01.01, oraz D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Okienia. Symbole. Podziat i opis gruntéw

2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntow

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapikainoiernej

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wyamiagi badania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wska piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie mooldksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obeizenie ptyt

7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkéka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

8.  Wykonanie i odbior rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.01.01 KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA (CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag:szczaniem podi@ gruntowego.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumieetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatizaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wykonania i odbioru rob6t zmanych zPrzebudowa drogi gminnej
-odgakzienie ulicy 1 Maja w Gotkowicachi obejmup:
- koryta wykonane mechanicznie gt. 55,00 cm w grukei. [I-1V
- profilowanie i zagszczanie podim pod warstwy konstrukcyjne nawierzchni, wykonanectmnicznie przy ayciu réwniarki
samojezdnej i walca statycznego w gruncie kaw/II-I

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamoganymi w SST D-00.00.00
~Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczce robot
Ogoblne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania koryta i profilowania pod#® powinien wykaz& sig mozliwoscia korzystania z
nastpujagcego spretu:
- rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢rkie ustawianym lemieszem;Zynier maze dopyci¢ wykonanie koryta i profilowanie
podiaza z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigmgstopadle do kierunku pracy maszyny,
— koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywanigskich koryt),
— walcow statycznych, wibracyjnych lub ptyt wibracyg.
Stosowany spkt nie mae spowodowaniekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandanej pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materialéw podano w SST D-04.02.00402.02, D-04.03.01 pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do roboét

Wykonawca powinien przygpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podim bezpérednio przed rozpogeiem
rob6t zwhzanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WitEejsze przysipienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsarzania
podiaza,jest maliwe wytacznie za zgoglInzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.
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W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtau nie mae odbywa sig ruch budowlany, niezwzany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Profilowanie i zagszczanie podtaa

Przed przysipieniem do profilowania podi@ powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umidiwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ezinych podtaa. Zaleca si aby rzdne terenu przed profilowaniem byty o co najmnignd wyzsze nk projektowane
rzedne podtga.

Jeeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wygtja zanienia poziomu w podia przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gébokas¢ zaakceptowanprzez Irkyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetiggy wymagania
obowizujace dla gornej strefy korpusu, w dlo koniecznej do uzyskania wymaganychkdzych wysokéciowych i zagsci¢ warstwe do
uzyskania wartéci wskaznika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Scigty grunt powinien by wykorzystany w robotach ziemnych Ilub w inny
sposéb zaakceptowany przezyniera.

Bezpdrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podia naley kontynuowé do
osiggniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy lkaiiik zag:szczenia nalgy okreslaé zgodnie z BN-
77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia podte (I

Minimalna wartd¢ | dla:
Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych Ruch Ruch mniejszy
ciezki od ckzkiego
i bardzo ctzki

Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1,03 1,00 1,00
Na gkbokdasci od 20 do 50 cm od
powierzchni podtga 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgory poditaze uniemdliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zag:szczenia nalg oprze€ na metodzie obaien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia poziowedtug BN-
64/8931-02 [3]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego mhoddksztatcenia nie powinien przekrac2s2.

Wilgotnos¢ gruntu podiéa podczas zggzczania powinna BByrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.4. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zagzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchni,ptiwinien on zabezpieczypodiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na
przyktad przez rozizenie folii lub w inny sposéb zaakceptowany przezihiera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakdidejnej warstwy meona
przystpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podia Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramiezlgdnych napraw. Jeli zawilgocenie nagpito
wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wkasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloie’6.
6.2. Badania w czasie robot
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw dotycacych cech geometrycznych i zasgczenia koryta i wyprofilowanego podé
podaje tablica 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiar6w wykonanego koryta i wyprofilowanego pm
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwosé
i pomiaréw bada i pomiaréw
1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rébwna¢ poprzeczna 10razy na 1l km
4 | Spadki poprzeczne 10razy na 1 km
. co 25 m w osi jezdni i na jej kragdziach dla autostrad i drég
5 | Rzdne wysokeciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég
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6 Uksztattowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 Zaggszczenie, wilgotn@ gruntu | w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzaelziej ni
podtaza raz na 600 i

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatenia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych

6.2.2.Szerokéc¢ koryta (profilowanego podi@)
Szerokd¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&nic si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.
6.2.3.ROwna¢ koryta (profilowanego podia)

Nierowngsci podtwzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove tata zgodnie z normn BN-68/8931-04 [4].
Nierdbwndgici poprzeczne naty mierzy¢ 4-metrovy taty.
Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentacprojektovy z tolerancj + 0,5%.
6.2.5.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza +1 cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej czegj niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub
wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.2.7.Zagszczenie koryta (profilowanego pod#)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podée okr&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie powinien bymniejszy od
podanego w tablicy 1.

Jesli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujecsporéwnanie wartii modutéw odksztalcenia, to wagtostosunku wtérnego
do pierwotnego modutu odksztatcenia, gkvaych zgodnie z normBN-64/8931-02 [3] nie powinna Bywigksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley badé& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu podiga powinna b§ réwna
wilgotnoici optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazujicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie 6.2 powinny by
naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtorne gsarzenie. Dodanie nowego materialu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@0nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryte @agszczenia

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00A3@nagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami byniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 datgili pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwykonania i zagszczenia lub tylko zagzczenia koryta obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— wykonanie koryta,
— profilowanie dna koryta lub podia,



27

- zagszczenie,
— utrzymanie koryta lub podia,
— przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndeaaitgotnasci
3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moodksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie piyty
4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enoawierzchni planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.02.01 WARSTWY OD3\,CZAJACE (CPV —45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacghtécznej (SST) $ wymagania dotyee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonaniem warstw egzapcych i odcinajcych.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumieetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatizaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofyzasad wykonania i odbioru rob6t amanych zZoudowsa drogi gminnej nr 111391 L
w miejscowdci Horoszczyce w km 0 + 980.00 + 1 + 200.00 i kin+ 300.00 + 1 + 822.600bejmuj:
- warstwy odsczapce wykonane i zagzczane mechanicznigmedniej grubéci 8.8 cm;
- warstwy odsczapce wykonane i zagzczane mechanicznie o gr&bic20cm;

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawoweaszgodne z obowkujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z okteniami podanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdine wymagania dotyczce robot
OgobIne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopke1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatdw
Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatdw

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstw ggmpcych $:
- piaski,
— zwir i mieszanka,
2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agtgzapcych i odcinaicych powinny spetnianastpujace warunki:
a) szczelnéxi, okreslony zaleznoscia:

Dis
—= <
dss ~ >

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktére przechodzi 15% ziarmsway odcinagcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% zianmngu podtda.

Dla materiatéw stosowanych przy wykonywaniu warsigczagcych warunek szczeldoi musi by spetniony, gdy warstwa ta
nie jest ukltadana na warstwie odcitajj.
b) zagszczalnéci, okrelony zalenaoscia:

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzcego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzcego warstw odcinajca.
Piasek stosowany do wykonywania warstwasdagcych i odcinagcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11113 [5] dla
gatunku 1i 2.
Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwaczizcych i odcinajcych powinny spetniawymagania normy PN-B-
11111 [3], dla klasy I i II.
Miat kamienny do warstw ogszapcych i odcinajcych powinien spetniawymagania normy PN-B-11112 [4].

2.5. Sktadowanie materiatow

2.5.1.Sktadowanie kruszywa
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Jeeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyaczisacej lub odcinajcej nie jest wbudowane bezpednio po
dostarczeniu na budew zachodzi potrzeba jego okresowego skladowanid)ykonawca rob6t powinien zabezpie€ruszywo przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi material@miennymi. Podige w miejscu sktadowania powinno dydwne, utwardzone i
dobrze odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu
Ogoblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgiej lub odgczapcej powinien wykaza sig mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spretu:
- réwniarek,
- walcow statycznych,
- piyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogoblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegagih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuogam i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000/Vymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Podtaze gruntowe powinno spetdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz D-04.Q1,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposéb umliwiajagcy wykonanie ich zgodnie z dokumentacj
projektows, z tolerancjami okigonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegltych do osi drogi, lub w inny sposalakceptowany
przez Irtyniera.

Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ufiwia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie
wigkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by rozkladane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu réwniarki, z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzdnych wysokéciowych. Grubéé roziozonej warstwy ldnego kruszywa powinna byaka, aby po jej zggzczeniu osignicto
grubai¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wydoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej o grubéci powyzej 20 cm,
to wbudowanie kruszywa nale wykona& dwuwarstwowo. Rozpoegzie uktadania kadej nastpnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze
przez Irkyniera warstwy poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregacjesiywa naley przed zagszczeniem wymiedi kruszywo na materiat o
odpowiednich wtéciwosciach.

Natychmiast po kecowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinajcej naley przyspi¢ do jej zagszczania.

Zaggszczanie warstw o przekroju daszkowym maleozpoczynd od krawdzi i stopniowo przesuwapasami podinymi
czgéciowo naktadajcymi sig, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadkuzyaiezpoczyné od dolnej krawdzi
i przesuwd pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.

Nierowngici lub zagtbienia powstate w czasie zsgczania powinny ywyrownywane na bigco przez spulchnienie warstwy
kruszywa i dodanie lub uswaie materiatu, ado otrzymania réwnej powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcéw warstwa odcinaap i odgczapgca powinna b§ zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub
ubijakami mechanicznymi.

Zagszczanie nalgy kontynuowé do osigniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalnéyypFRroctora,
przeprowadzonej wedtug PN-B-04481 [1]. Wakik zag:szczenia naley okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat wbudowamywarstwe odsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia wedtug normalnej proby Proctora, kontmagszczenia naley oprz€ na metodzie obgien plytowych. Nalgy
okresli¢ pierwotny i wtorny modut odksztalcenia warstwy wweg BN-64/8931-02 [6]. Stosunek wtérnego i pierwgimemodutu
odksztalcenia nie powinien przekraéza2.
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Wilgotnos¢ kruszywa podczas zesgczania powinna lByréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10% jej
wartasci. W przypadku, gdy wilgotné kruszywa jest wysza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo naly osuszy przez mieszanie i
napowietrzanie. W przypadku, gdy wilgofddkruszywa jest riisza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia
wody i rbwnomiernie wymiesza

5.4. Utrzymanie warstwy odgczajacej

Warstwa odgczapca po wykonaniu, a przed ueniem nasipnej warstwy powinny hyutrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwiegodajpcej z geowtdknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdow koniecznych dla wykonaniazelylezacej warstwy nawierzchni.
Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olgia Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO S$CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloie’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdnzadania kruszyw przeznaczonych do wykonania ropitedstand
wyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoévaiszystkie wciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotycacych cech geometrycznych i zasgczenia warstwy odszapcej podaje tablica
1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej

Lp. Wyszczegc')l_nielnie bada Minimalna cas@otliwoéé bada
pomiaréw i pomiaréw
1 | Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km
2 | Réwna¢ podtwna c0 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rowna¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 | Spadki poprzeczrie 10razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drég

5 | Rzdne wysoksciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztattowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej ni
raz na 400 h

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000 fn

8 | Zagsszczenie, wilgotni w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecazaelziej ni
kruszywa raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.3.2.Szerokd¢ warstwy

Szerokd¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nierowngici podtwzne warstwy odgczapcej naley mierzye
4 metrow tata, zgodnie z noranBN-68/8931-04 [7].

Nierébwngici poprzeczne warstwy oglszapcej naley mierzyé
4 metrowy tatg.

Nieréwndici nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigzgj i odgczapcej na prostych i tukach powinny dygodne z dokumentacprojektovy z
tolerancj = 0,5%.

6.3.5.Rz¢dne wysokéciowe
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Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraéz&l cm i -2 cm.
6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

O$ w planie nie mee by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ez niz + 3 cm dla autostrad i drég ekspresowych lub o
wiecej niz £ 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubas¢ warstwy

Grubai¢ warstwy powinna byzgodna z okrdong w dokumentacji projektowej z tolerageil cm, -2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgbdéw technologicznych, zostata wykonana w dwéch twarsh, naley mierzy taczrg grubdé tych
warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waigm grubéci Wykonawca wykona naprawwarstwy przez spulchnienie
warstwy na gibokos¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materialenodpowiednich wiciwosciach, wyréwnanie i ponowne
zagszczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkdu tych robo6t nagpi ponowny pomiar i ocena grugim warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zag:szczenie warstwy

Wskaznik zagszczenia warstwy odszapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie powinien bynniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujez poréwnanie wartiei modutdow odksztatcenia, to wagtostosunku
wtdérnego do pierwotnego modutu odksztatcenia, @&mgch zgodnie z normBN-64/8931-02 [6], nie powinna byvi¢ksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zaszczenia nale bad@ wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotr$é kruszywa powinna kyréwna
wilgotnoici optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9.Badania dotyczre warstwy odgczajcej z geowtdknin

W czasie uktadania warstwy i agtgapcej z geowtdknin nalgy kontrolowa:
a) zgodné¢ oznaczenia poszczegoélnych bel (rolek) geowtdkmikreslonym w dokumentacji projektowej,
b) réwnai¢ warstwy,
c) wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposéb igbZenia,
d) zamocowanie warstwy do podébgruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpagjjektowe;.
Ponadto naley sprawdz, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtékniny (rozereiapizebicie). Pasma geowtokniny
uzyte do wykonania warstwy odcinagj i odaczapcej nie powinny mié takich uszkodae

6.4. Zasady posgpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazujvieksze odchylenia cech geometrycznych od édé@rgech w p. 6.3, powinny kiy
naprawione przez spulchnienie delgikaici co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtdrnie gsgrzone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@0nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest n (metr kwadratowy) warstwy ogiszajce;.

8. ODBIOR ROBOT

Ogoblne zasady odbioru robé6t podano w SST D-00.00A3@nagania ogoélne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami byniera, jeeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty Wiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy platndci
Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrigi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1fiwarstwy odsczapcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
- dostarczenie i rozi@nie na uprzednio przygotowanym paodiowarstwy materiatu o gruboi i jakosci okreslonej w dokumentacii
projektowej i specyfikacji technicznej,
- wyréwnanie utgonej warstwy do wymaganego profilu,
- zagszczenie wyprofilowanej warstwy,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
— utrzymanie warstwy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezailgotngci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo naturalnendwierzchni drogowychZwir i
mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamane awiarzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo naturalaaawierzchni drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie moodksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obaizenie piyt

7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré$enoawierzchni planografem i tat

8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
9. Wytyczne budowy nasypéw komunikacyjnych na stalppttaru z zastosowaniem  geotekstyliéw, IBDIM, Warsza®wa6l
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D - 04.04.00 PODBUDOWY Z KRUSZYW. WYMAGANIA OGOLNE (C PV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtecznej (SST) gwymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabiliznych mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad wykonania i odbioru rob6t améanych zPrzebudowa drogi  gminnej
-odgakzienie ulicy 1 Maja w Gotkowicach i obejmuj:
- Podbudowa z ttucznia kamiennego stabilizowamagohanicznie,

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuge agodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacjjgktowej,
jako podbudow pomocnicz i podbudow zasadnicgz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczojegahcy na odpowiednim zggzczeniu w optymalnej wilgotdoi kruszywa o
wihasciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirin)i podanymi w SST
D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4 oraz w SSTtydmcych poszczegdlnych rodzajow podbudéw z kruszyvbilstawanych
mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stawititnego mechanicznie,

D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikm@go mechanicznie,

D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

1.5. Ogdine wymagania dotyczce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatdw
Ogo6lne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, padev SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdéine” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiaty stosowane do wykonania podbudéw z kruszstabilizowanych mechanicznie podano w SST datyzh
poszczegolnych rodzajéw podbudéw:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalititnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikm@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olglena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnazé& miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przemraech na podbudowy wykonywane metatabilizacji mechanicznej
1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gérm warstve) lub podbudow jednowarstwow
1-3 kruszywo na podbuda@vpomocnica (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna d&yiaggta i nie mae przebiegé od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérnej
krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie veoprzekracza 2/3 grubdci warstwy
uktadanej jednorazowo.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny speinéawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
L Kruszywa Kruszywa o
Lp. Wyszczegolnienie naturalne lamane Zuzel Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad-| pomoc-| zasad-| pomoc-| zasad{ pomoc-
nicza | nicza | nicza | nicza | nicza| nicza
1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych rijod2do|] od2 |od2dol od2 [ od2 | od2 PN-B-06714
0,075 mm, % (m/m) 10 do 12 10 do 12 | do 10| do 12 -15[3]
2 | Zawart@d¢ nadziarna, % (m/m), nig PN-B-06714
wiccej niz 5 10 5 10 5 10 .15 [3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
9%(m/m), nie wécej niz 35 45 35 40 - - .16 [4]
4 | Zawart@¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie wiej 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
niz
5 | Wskanik piaskowy po picio-| a0 | (430 | 0430 | od 30 BN-64/8931
krotnym zagszczeniu metagd! lub 4070 | do70 | do70 | do70 - - 01 126
Il wg PN-B-04481, % 0 0 0 0 -01 [26]
6 | Scieralndi¢ w bebnie Los Angeles
a) $cieralng¢ catkowita po peingj
liczbie obrotéw, nie wicej niz 35 45 35 50 40 50 PN-B-06714
b) $cieraln@¢ czsciowa po 1/5 -42 [12]
petnej liczby obrotéw, nie wcej[ 30 40 30 35 30 35
niz
7 Ngsku|W05c, O%(m/m), nie wgcej 25 4 3 5 6 8 PN-B-06714
niz -18 [6]
8 | Mrozoodpornéé, ubytek masy po PN-B-06714
25 cyklach zamrzaa- 5 10 5 10 5 10 -19[7]
nia, %(m/m), nie wicej niz
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9 . .. PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- 377110
ie, % (m/m), nie wcej| - - - - 1 3 37110]
zawy keznie, , PN-B-06714
niz -39 [11]
10 | Zawarté¢ zwigzkéw siarki |
przeliczeniu na S@ %(m/m), nig 1 1 1 1 2 4 PN-2I38-OS714
wiecej niz -28 [9]

11 | Wskanik nosnosci whe mieszank
kruszywa, %, nie mniejszy ni
a) przy zagszczeniud (11,00 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102

b) przy zagszczeniud (11,03 21
) przy zag d 120 - 120 - 120 - [21]

2.3.3.Material na warste odsiczapca

Na warstvg odsiczapca stosuje si:
— zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warste odcinajca

Na warstwg odcinajcy stosuje si:
— piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
— geowtdknire 0 masie powierzchniowej powgj 200 g/m wg aprobaty techniczne;j.

2.3.5.Materiaty do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje gi
— cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
— popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskaniswn@yzdnych efektéw ulepszania kruszywa i po
zaakceptowaniu przeziyniera.
Rodzaj i ilés¢ dodatku ulepszagego naley przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wodg wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogélne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyetechanicznie powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypgosgch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéi wytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotéa optymalnej,
b) réwniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki
c) walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lubatycznych do zagzczania. W miejscach trudno dgstych powinny by
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walgbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganénaj pkt 4.
4.2. Transport materiatéw

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysuogam i zawilgoceniem.

Transport cementu powinien odbyisic zgodnie z BN-88/6731-08 [24].

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0000QVymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtga

Podiaze pod podbudog powinno spetni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
zag:szczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtau zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania nafg sprawdzé wzorem:

D15

des 05 1)
w ktérym:
Dis - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodgoIBarn warstwy podbudowy lub warstwy adgajcej, w milimetrach,
dss- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodo8&3arn gruntu podi@, w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie ma@ by spetniony, nalgy na podtau utozy¢é warstwe odcinajca lub odpowiednio dobrangeowtdknire.
Ochronne wiéciwosci geowtdkniny, przeciw przenikaniu drobnychystek gruntu, wyznaczagst warunku:

dso

Ow 12 )
w ktorym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥b@iarn gruntu podia, w milimetrach,
Og - umownasrednica poréw geowtdkniny odpowiadeq wymiarom frakcji gruntu zatrzymiga sé na geowtékninie w iléci 90% (m/m);
wartas¢ parametru  powinna by podawana przez producenta geowtokniny.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.
Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegltych do osi drogi, lub w inny sposélakceptowany
przez Irtyniera.
Rozmieszczenie palikdw lub szpilek powinno ufiwia¢ nacihgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie
wiekszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza& w mieszarkach gwarantugych
otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wziyl na konieczni@ zapewnienia jednorodsd nie dopuszcza giwytwarzania mieszanki przez
mieszanie poszczegOlnych frakcji na drodze. Mielkagro wyprodukowaniu powinna bwd razu transportowana na miejsce wbudowania
w taki sposob, aby nie ulegta rozsegregowaniu iyelyaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byrozktadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej ostateczna gruddopo
zagszczeniu byta réwna gruba projektowanej. Gruki@ pojedynczo uktadanej warstwy nie meoprzekracz& 20 cm po zagszczeniu.
Warstwa podbudowy powinna dyoztozona w sposéb zapewniay osihgniecie wymaganych spadkoéw igdnych wysokéciowych. Jeeli
podbudowa sktadagiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna kbywyprofilowana i zagszczona z zachowaniem
wymaganych spadkéw i gdnych wysokéciowych. Rozpoogeie budowy kadej nas¢pnej warstwy mee nasipi¢ po odbiorze poprzedniej
warstwy przez layniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrélonej wedtug préby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il). Miate nadmiernie nawilgocony, powinien zostasuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnoé¢ mieszanki kruszywa jest 2sza od optymalnej o 20% jej wadth, mieszanka powinna Byzwilzona
okreslong iloscig wody i rownomiernie wymieszana. W przypadku, gdigatnos¢ mieszanki kruszywa jest vigza od optymalnej o 10% jej
wartasci, mieszank nalezy osuszy.

Wskaznik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powiniempawiad& przyjetemu poziomowi wskanika nagnosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéio wykonania odcinka probnego, to co najmniej na 8 phzed rozpoogiem robot,
Wykonawca powinien wykoréaodcinek prébny w celu:
- stwierdzenia czy spgzbudowlany do mieszania, rozktadania i gagzania kruszywa jest wewy,
- okreslenia grubdéci warstwy materiatu w stanieanym, koniecznej do uzyskania wymaganej géabwarstwy po zagszczeniu,
- okreslenia liczby przej¢ sprz:tu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego #wska zagszczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powinienyd takich materiatdw oraz spt do mieszania, rozktadania i zagczania, jakie
bedg stosowane do wykonywania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wyaaxi 400 do 800 fn

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcprkéonego przez fyniera.
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5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przedagniem naspnej warstwy, powinna kiyutrzymywana w dobrym stanie. zé Wykonawca
bedzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu budowlanego, to jest obgréany naprawi wszelkie uszkodzenia
podbudowy, spowodowane przez ten ruch. Koszt napnaviktych z niewtdciwego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogoblne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloie’6.
6.2. Badania przed przysapieniem do robot

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw przeznaczonych do wykonania raboét
przedstawd wyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materialtdw. Badania tevipmy obejmowd wszystkie whéciwosci okreslone
w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie rohot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badgprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyaéctranicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna Maksymalna
Lp. WyszczegOdlnienie bada liczba bada na powierzchnia
dzi Cdziat | podbudowy
znengej Ziakcg przy-padaica
roboczej na jedno
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
3 | Zagsszczenie warstwy 10 prébek na 10000
. o dla kazdej partii kruszywa i przy
4 | Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 kazdej zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Problkezyapobierg w sposob losowy, z
roztozonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biezaco przekazywane iynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiaélavilgotnaici optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04441 [1
(metoda Il), z tolerangj+10% -20%.
Wilgotnos¢ nalery okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagszczenie podbudowy

Zaggszczenie kadej warstwy powinno odbywssic az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zaggszczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy przepadzenie badania jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontralag:szczenia nalg/ oprz€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-
02 [27] i nie rzadziej iraz na 5000 Ay lub wedtug zaledelnzyniera.

Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalzn& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modiu do
pierwotnego modutu odksztatceriajest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ez
SEEEY:

6.3.5.Wilasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wiciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do bad&petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy

6.4.1.Czestotliwoi¢ oraz zakres pomiarow
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Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotyaz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w daili

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusegtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ pomiarow

1 Szeroké¢ podbudowy 10razy na 1l km

w sposéb cjgly planografem albo co 20 m 4ana

2 Rowndic podiuzna kazdym pasie ruchu
3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej n raz na 400

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziejnmiaz na 2000

8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@ania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szerokd¢ podbudowy

Szerokd¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraynikéw szeroké¢ podbudowy powinna lywicksza od szerokai warstwy wyzej lezacej o co najmniej 25
cm lub o warté¢ wskazan w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.RO6wnas¢ podbudowy

Nierowngci podtwzne podbudowy naly mierzy¢ 4-metrovg tata lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04 [28].
Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrowy tatg.
Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaetinooy by¢ zgodne z dokumentacprojektows, z tolerancgj + 0,5 %.
6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm, -2 cm.
6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego paaito

O$ podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej c;egj niz + 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podio

Grubai¢ podbudowy nie mee sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powinigit kgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa
z kruszywa o|  Wskaznik Minimalny modut odksztat-cenia

wskaniku | zagszczeniad Maksymalne ugicie sptzyste | mierzony piyy o srednicy 30 cm,
pod kotlem, mm
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Whes Ni€ nie
mniejszym | mnigjszy nk MPa
niz, % 40 kN 50 kN od pierwszegq od drugiego
obcigzenia B obcigzenia B
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie 6.4 powinny bynaprawione
przez spulchnienie lub zerwanie delmkasci co najmniej 10 cm, wyrdéwnane i powtornie gszrzone. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom
wyzej lezgcym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszepydbudow przez spulchnienie warstwy na peigrubd¢ do potowy
szerokdci pasa ruchu, do#enie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubg¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod watgm grubéci, Wykonawca wykona naprgwpodbudowy. Powierzchnie
powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni gigbokas¢, zgodnie z decyzjlInzyniera, uzupetnione
nowym materiatem o odpowiednich étawosciach, wyrdwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkdun tych robdt nagpi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa nagnos¢ podbudowy

Jezeli nasnosé podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaeliéz roboty niezbdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcaltpalowy tylko wtedy, gdy zarenie nénosci podbudowy wynikio z
niewtasciwego wykonania robét przez Wykonawgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M@8nagania ogdéine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliaoego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00@@nagania ogdine” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z
zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki pozytysv

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Zakres czynngxi objetych cen jednostkow 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego mechanicpudano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalititnego mechanicznie,
D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabikm@go mechanicznie,
D-04.04.03 Podbudowazzizla wielkopiecowego stabilizowanego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
2.  PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozrrdezeawartéci zanieczyszczeobcych
3.  PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezsktadu ziarnowego
4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezesztaltu ziarn
5.  PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozndeasilgotnaci



6.
7.
8

9.
10.
11.
12.
13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.
26.
27.

28.
29.
30.

PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26

PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731

PN-B-11111

PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02
BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06
BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty
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Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezaasikliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozndezarozoodporrni metod, bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. Ozndeza zawartéci zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozrrdezzawartéci siarki metod bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezazpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezazpaduwelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaezareralngci w bebnie Los Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane iodowe. Badania
techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturatite nawierzchni drogowychZwir i
mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamaneaisierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa naturadim@awierzchni drogowych. Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodcio

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betorapiraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z krustghilizowanych mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa i naefaia z tlucznia kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowywanie

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamiefamane do nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanie #ska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie moddksztatcenia nawierzchni podatnych i
podiaza przez obeizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar ré§ennawierzchni planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiakégiodatnych ugiciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

31. Katalog typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D - 04.04.02 PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE (CPV 45233000-9)

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikaghtecznej (SST) swymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamarstgbilizowanego mechanicznie.

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokumeetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatigaobdt wymienionych w
punkcie 1.3.

1.3. Zakres robdt obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dofy@asad wykonania i odbioru robot amanych zPrzebudowg drogi gminnej
-odgakzienie ulicy 1 Maja w Gotkowicach i obejmug:
- warstwa podbudowy z kruszywa tamanego stabilizog@ameechanicznie, grubbwarstwy po zagszczeniu 30 cm;

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego méchde - jedna lub wiej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra stanowi
warstwg nosna nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatekreilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defimin)i podanymi w SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogofuia”1.4.

1.5. OgdIne wymagania dotyczce robot
OgobIne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z ksus¥Vymagania ogélne” pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyczce materiatdw

Ogoblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, palav SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogoélne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatdw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw faméngtabilizowanych mechanicznie powinnoébkruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnelgdgéumieni narzutowych i otoczakéw albo ziamiru wigkszych od 8 mm.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczysztzsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.08dffidowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetnéawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymégagolne” pkt 2.3.2.

3. SPRZET
Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmayania ogolne” pkt 3.

4. TRANSPORT
Wymagania dotycgce transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwaszyw. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-0d004L odbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyardg
ogolne” pkt 5.2.
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5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04B0dpudowa z kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.3.

Jeli dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanieskyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP odd@B0% lub
powyzej 70%, szczeg6towe warunki i wymagania dla tag@jbudowy okréi SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycge rozkladania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Poolvadz kruszyw. Wymagania
ogolne” pkt 5.4.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wyardg
ogolne” pkt 5.6.
6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsxVymagania ogolne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysapieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykdéndadania kruszyw, zgodnie z ustaleniami SST D-08Mm4
+Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw kontrolnych w czasie rob6t podano w S3D4.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bddiva z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 6.4.
6.5. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowgdpno w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogélne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru rob6t
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-04.0L68budowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarov jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudomvkruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-04.0£08budowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy platndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy ptatrsci podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywnméfgania ogéine” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
— sprawdzenie i ewentuajmapraw poditaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- rozilozenie mieszanki,
— zagszczenie rozeonej mieszanki,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogélne” pkt 1



